
AI ผู้ช่วยรักษาความปลอดภัย   (RPG48 AI Security)  หน้า 1 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

  

 

 

 

 

 
 

 
 



AI ผู้ช่วยรักษาความปลอดภัย   (RPG48 AI Security)  หน้า 2 

 

 
 

 
 

โครงการพัฒนาทักษะด้านอิเล็กทรอนิกส์และการเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร์ 
ภายใต้มูลนิธิเทคโนโลยีสารสนเทศตามพระราชดำริสมเด็จพระเทพรัตนราชสุดา ฯ สยามบรมราชกุมารี 

 

โรงเรียนราชประชานุเคราะห์ ๔๘ จังหวัดจันทบุรี 
ระดับ มัธยมศึกษาตอนปลาย 
โครงงานประเภท   Embedded AI   

หัวข้อ  “โครงงาน/ส่ิงประดิษฐ์เพื่อพัฒนาคุณภาพชีวิตและชุมชน”   

1. ชื่อโครงงาน     AI ผู้ช่วยรักษาความปลอดภัย   (RPG48 AI Security) 
2. ผู้จัดทำโครงงาน  

1) นายเกียรติศักดิ์   อาจดี  ช้ัน ม. 6    
2) นางสาวสุพัชฌาย์  คงใด   ช้ัน ม. 5 
3) นางสาวปนัดดา   หงษ์ทอง    ช้ันม .5 

3. อาจารย์ที่ปรึกษา  
1).นางสาวเบญจวรรณ   สังวัง  สอนวิชา คอมพิวเตอร์                                                                           

โทรศัพท์ 0863082896 ,0833427551   E-mail benjawun039@gmail.com                                                                      

2). นายสิรวิชญ์  ษรจันทร์ศรี              สอนวิชางานช่าง                                                                              

โทรศัพท์093-5806459   E-mail : Sirawit6459@gmail.com 

 

  

 

 

mailto:benjawun039@gmail.com


AI ผู้ช่วยรักษาความปลอดภัย   (RPG48 AI Security)  หน้า 3 

 

 
 

 
บทคัดย่อ 

            โครงงานเรื่อง AI ผู้ช่วยรักษาความปลอดภัย มีวัตถุประสงค์คือ ประดิษฐ์อุปกรณ์เปิด-ปิดประตู 

อัตโนมัติท่ีสามารถเปิด-ปิดประตูได้โดยการสแกนใบหน้าได้ ในโครงงานนี้ประกอบไปด้วยระบบสแกนใบหน้า

และเซ็นเซอร์ท่ีคอยตรวจจับระยะทางท่ีรถขับเคล่ือนผ่านไปเพื่อให้ประตูเปิดหรือปิด เพื่อใช้ในวัตถุประสงค์

ของโครงงาน คณะผู้ทำโครงงานสังเกตพบปัญหาในเรื่องบุคลากรมีจำนวนไม่เพียงพอและเพื่อป้องกนัปัญหา

ความไม่ปลอดภัยในโรงเรียน หลังจากนั้นจึงนำปัญหาดังกล่าวมาปรึกษาและหาวิธีการแก้ไขปัญหาจึงได้จัดทำ

โครงงานเรื่องนี้ขึ้นมา  

              และในผลการดำเนินงานของการทำงานโครงงานเรื่อง ระบบ AI ผู้ช่วยรักษาความปลอดภัย พบว่า 

อุปกรณ์สามารถใช้งานได้ในพื้นท่ีจำลองได้ โดยการเขียนคำส่ังให้บอร์ด Arduino  ควบคุมเซอร์โวมอร์เตอร์ใน

การเปิดปิดประตู  และใช้กล้อง Husky Lens ในการสแกนใบหน้าบุคคลท่ีเข้าพื้นท่ี เพื่อให้ประตูเปิดอัตโนมัติ

ได้จริง  สามารถนำหลักการทำงานดังกล่าวไปประยุกต์ใช้เพื่อเพิ่มประสิทธิภาพในช่วยรักกษาความปลอดภัยใน

พื้นท่ีต่างๆ ได้เพิ่มขึ้น เช่นในพื้นท่ีหอนอน ในห้องท่ีเป็นพื้นท่ีส่วนบุคคล      

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



AI ผู้ช่วยรักษาความปลอดภัย   (RPG48 AI Security)  หน้า 4 

 

 
 

 

คำสำคัญ (Keyword) 

1.ปัญญาประดิษฐ์  

       ปัญญาประดิษฐ์ หรือ AI ย่อมาจาก Artificial Intelligence คือ โปรแกรมคอมพิวเตอร์ท่ีมีฟังก์ชันท่ี

สามารถทำงานได้เหมือนกับมนุษย์ และสามารถเลียนแบบการทำกิจกรรมของมนุษย์ได้ เช่น การเรียนรู้ การ

วางแผน และการแก้ไขปัญหาต่างๆ เป็นตัวช่วยมนุษย์ในการคิด ซึ่งจะเน้นไปในเรื่องของการประมวลผล และ

วิเคราะห์ข้อมูลต่างๆ เพราะ AI สามารถทำงานได้รวดเร็วกว่าสมองของมนุษย์ แต่ในขณะเดียวกัน AI ยังไม่

สามารถทำหน้าท่ีท่ีต้องใช้ประสาทสัมผัสได้า 

       ระบบ ปัญญาประดิษฐ์ ทำงานโดยการรับข้อมูล วิเคราะห์ข้อมูล และประมวลผล เพื่อให้ได้ผลตอบ

กลับมา ไม่ว่าจะผ่านการใช้คำพูด ข้อความ หรือการกระทำต่างๆ ผลท่ีตอบกลับมาก็อยู่ท่ีว่าเราต้องการให้ตอบ

กลับมาเป็นแบบไหน และเอาผลลัพธ์นั้นมาใช้ประโยชน์ให้ตรงกับจุดประสงค์ของเรา อีกท้ังยังสามารถใช้

รูปแบบการทำงานนี้เพื่อคาดการณ์สถานการณ์ท่ีจะเกิดขึ้นต่อในอนาคตได้ เช่น แชทบอทท่ีตอบข้อความ

อัตโนมัติได้เหมือนกับคน หรือความสามารถในการจดจำภาพ ซึ่งการทำงานของระบบท้ังหมดนั้นต้องถูกเขียน

โปรแกรมข้ึนมา โดยการเขียนโปรแกรมของ AI นั้นจะเน้นไปท่ีทักษะการรับรู้ต่างๆ 

 

2. ความปลอดภัย  

          ความปลอดภัย (Safety) หมายถึง สภาวะความเส่ียงท่ีบุคคลจะได้รับบาดเจ็บ หรือเสียชีวิต 
หรือ ทรัพย์สินจะได้รับความเสียหาย ถูกลดลง และดำรงไว้ในระดับต่ำซึ่งเป็นระดับท่ียอมรับได้ (As Low as 
Reasonably and Practicable: ALARP) โดยอาศัยกระบวนการระบุอนัตราย (Hazard Identification) และ
การจัดการความเส่ียง (Risk Management) อย่างต่อเนื่อง 
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บทที่ 1 

บทนำ (Introduction) 

1.1. วัตถุประสงค์ 

           1. สร้างอุปกรณ์ ท่ีสามารถสแกนใบหน้าผู้ท่ีเข้ามาในพื้นท่ีโรงเรียนได้                                                                                             

      2.  สร้างระบบท่ีช่วยเปิดปิดประตู ด้วยระบบอัตโนมัติได้ 

 

1.2 ขอบเขตของการวิจัย 

         การประดิษฐ์อุปกรณ์ท่ีมีระบบการรักษาความปลอดภัยในโรงเรียนราชประชานุเคราะห์ ๔๘ จังหวัด

จันทบุรี  ในโครงงานนี้ หมายถึง การมีอุปกรณ์ท่ีสามารถช่วยสแกนใบหน้าบุคคลท่ีเข้าออกพื้นท่ี ได้ และ

สามารถช่วยให้เปิดประตูโรงเรียนได้อย่างอัตโนมติั 
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บทที่ 2 

เอกสารและงานวิจัยที่เก่ียวข้อง  (Literature Review) 

           ในการศึกษาและจัดทำโครงงานเรื่อง AI ผู้ช่วยรักษาความปลอดภัย คณะผู้จัดทำโครงงานได้ศึกษา 

ทฤษฎีหลกัการแนวคิด เอกสารท่ีเกี่ยวข้อง ดังนี้ 

2.1  วัสดุอุปกรณ์ที่เก่ียวข้อง 

1. บอร์ด Arduino เป็นไมโครคอนโทรลเลอร์ ท่ีสามารถอ่านอินพุตจากตัวตรวจจับแสง, ใช้นิ้วกดบนปุ่ม 

หรือส่งข้อความไปยัง Twitter และเปล่ียนเป็นเอาต์พุตเปิดใช้งานมอเตอร์, เปิดไฟ LED หรือเผยแพร่

ข้อมูลไปยังระบบอินเทอร์เน็ตได้ ซึ่งผู้ใช้งานสามารถควบคุมบอร์ดว่าต้องทำอะไร โดยส่งชุดคำส่ังไปยัง

ไมโครคอนโทรลเลอร์บนบอร์ด ในการทำเช่นนั้นคุณต้องใช้ภาษา Arduino ซึ่งมีคำส่ังเพิ่มขึ้นมาเพื่อ

เขียนในรูปแบบภาษา C++ และใช้ซอฟต์แวร์ Arduino IDE เป็นหลักในการประมวลผล 

2. บอร์ดArduino คือ บอร์ดรุ่นใหญ่ในกลุ่มบอร์ด Arduino โดยใช้ Atmega2560                                  
เป็นไมโครคอนโทรลเลอร์หลัก ซึ่งไมโครคอนโทรลเลอร์ตัวนี้แตกต่างจาก ATmega328 ท่ีใช้อยู่กับ 
บอร์ด Arduino UNO โดย Arduino MEGA มี Digital Pins ขา อินพุต / เอาท์พุตดิจิตอล                     
จำนวน 54 ขา (เป็น PWM ได้ 15 ขา) มี Analog Input 16 ขา Serial UART 4 ชุด I2C 1 ชุด SPI 1 
ชุด และขาแหล่งจ่ายไฟ 5V จำนวน 3 ขา สามารถเขียน โปรแกรมบน Arduino IDE และโปรแกรม
ผ่าน USB เหมาะสำหรับผู้ท่ีสนใจเริ่มต้นเรียนรู้การพัฒนา 

3. เซอร์โวมอเตอร์ (Servo Motor) เป็นอุปกรณ์ท่ีสามารถควบคุมเครื่องจักรกล หรือระบบการทํางาน
นั้น ๆ ให้เป็นไปตามความต้องการ เช่น ควบคุมความเร็ว (Speed) , ควบคุมแรงบิด(Torque) , 
ควบคุมแรงตําแหน่ง (Position) โดยให้ผลลัพธ์ตามความต้องการท่ีมีความแม่นยําสูง 

4. เซ็นเซอร์อัลตร้าโซนิค (Ultrasonic Sensor) เซ็นเซอร์ท่ีใช้สำหรับตรวจจับวัดถุต่างๆ โดยอาศัย

หลักการสะท้อนของคล่ืนความถ่ีเสียง และ คำนวณหาค่าระยะทางได้จากการเดินทางของคล่ืนและ

นำมาเทียบกับเวลา ด้วยกลไกดังกล่าวทำให้เราสามารถนำมาประยุกต์ใช้งานในรูปแบบต่างๆได้อย่าง

มากมาย เช่น งานวัดระดับน้ำ งานตรวจจับช้ินงาน งานตรวจจับความหนาของวัตถุ 

5. สายต่อจัมเปอร์ (Jumpers) คือสายไฟท่ีมีหัวเสียบกับเข้ากับบอร์ดทดลอง บอร์ด Arduino ใช้

สำหรับเสียบหรือต่อวงจรเช่ือมต่อวงจร ให้วงจรเช่ือมต่อเข้าหากัน เพื่อนำสัญญาณ หรือแรงดันป้อน

ไปยังบอร์ด Arduino 
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บทที่ 3 

วิธีดำเนินงาน  (Methodology) 

    ในการทำโครงงานเรื่อง AI ผู้ช่วยรักษาความปลอดภัย ผู้จัดทำโครงงานได้มีวิธีการดำเนินงานตามข้ันตอน 

ดังต่อไปนี ้

3.1 ขั้นตอนและวิธีการดำเนินงาน 

3.1.1 ประชุมปรึกษา และคัดเลือกหัวข้อทำโครงงาน                                                                     

3.1.2 รวบรวมข้อมูลท่ีได้จากการศึกษาค้นคว้า                                                                              

3.1.3 วางแผน และเตรียมอุปกรณ์ทำโครงงาน                                                                              

3.1.4 ลงมือทำ หรือสร้างผลงาน                                                                                                

3.1.5 ติดต้ังระบบ ทดสอบ และแก้ไขข้อผิดพลาด                                                                                

3.1.6 นำเสนอโครงงาน 

3.2 แผนการดำเนินงาน  

 
ลำดับ 

 
ขั้นตอนการดำเนินงาน 

ระยะเวลาในการดำเนินงาน (สปัดาห์)  
ตุลาคม พฤศจิกายน ธันวาคม 

1 2 3 4 1 2 3 4 
1 ส่งข้อเสนอโครงงาน         
2 จัดทำโครงงาน 

- วางแผน ประชุมร่วมกัน 
- จัดเตรียมอุปกรณ์ /เตรียมพื้นท่ี 
- ลงมือสร้างระบบ 
- ทดสอบระบบ 
- ปรับปรุงแก้ไข 
- เขียนรายงาน 

        

3 ส่งมอบโครงงาน  
พร้อมรายงานบนเว็บไซต์ 

        

4 นำเสนอผลงานส่งรายงานฉบับสมบูรณ์         
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3.3 วัสดุและอุปกรณ์ 

3.3.1บอร์ด Arduino 

3.3.2 กล้อง Huskylens 

3.3.3 เซอร์โว มอเตอร์ (Servo motor) 

3.3.4 เซนเซอร์อัลตร้าโซนิค 

3.3.5 สายจ๊ัมเปอร์ 

3.4 หลักการทำงาน 

 

 

 

 

 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

ผังงานแสดงการทำงานของ AI ช่วยรักษาความปลอดภัย 
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                                                       บทท่ี 4 

ผลการวิจัย  (Result) 

 คณะผู้จัดทำโครงงานเรื่อง AI ผู้ช่วยรักษาความปลอดภัยด้วย ได้ดำเนินการตามข้ันตอน ดังนี้  

4.1. เขียน คำส่ังลงบนบอร์ด Arduino เพื่อควบคุมการเปิดปิดประตูอัตโนมัติ                                                     

4.2. ใช้กล้อง Huskylens  ในการจดจำใบหน้าบุคคลเพื่อเก็บเป็นฐานข้อมูล                                                                                                                

4.3. ใช้กล้อง Huskylens เป็นในการตรวจจับใบหน้าบุคคลท่ีเข้า-ออกพื้นท่ี โรงเรียน                                

4.4. ใช้เซนเซอร์อัลตร้าโซนิค ตรวจจับระยะของรถกับประตู เพื่อป้องกันการปิดประตูก่อนท่ีรถจะพน้ประตู   

4.5. ประกอบช้ินส่วนต่าง ๆ ลงบนโรงเรียนจำลอง และนำไปทดสอบ                                                             

4.6 สรุปผล และนำเสนอโครงงาน 

        ผลการดำเนินงานของการทำงานโครงงานเรื่อง ระบบ AI ผู้ช่วยรักษาความปลอดภัย พบว่า อุปกรณ์

สามารถใช้งานได้ในพื้นท่ีจำลองได้ โดยการเขียนคำส่ังให้บอร์ด Arduino  ควบคุมเซอร์โวมอร์เตอร์ในการเปิด

ปิดประตู  และใช้กล้อง HuskyLens ในการสแกนใบหน้าบุคคลท่ีเข้าพื้นท่ี เพื่อให้ประตูเปิดอัตโนมัติได้     

 

บทท่ี 5 

สรุป และอภิปรายผลการวิจัย (Conclusion and Discussion) 

5.1 สรุป และอภิปรายผลการวิจัย 

        สรุปผลการดำเนินงานของการทำงานโครงงานเรื่อง ระบบ AI ผู้ช่วยรักษาความปลอดภัย พบว่า 

อุปกรณ์สามารถใช้งานได้ในพื้นท่ีจำลองได้ โดยการเขียนคำส่ังให้บอร์ด Arduino  ควบคุมเซอร์โวมอร์เตอร์ใน

การเปิดปิดประตู  และใช้กล้อง HuskyLens ในการสแกนใบหน้าบุคคลท่ีเข้าพื้นท่ี เพื่อให้ประตูเปิดอัตโนมัติได้  

สามารถนำหลักการทำงานดังกล่าวไปประยุกต์ใช้เพื่อเพิ่มประสิทธิภาพในช่วยรักกษาความปลอดภัยในพื้นท่ี

ต่างๆ ได้เพิ่มขึ้น เช่นในพื้นท่ีหอนอน ในห้องท่ีเป็นพื้นท่ีส่วนบุคคล      

5.2  ข้อเสนอแนะ 

1. มีการแจ้งเติมเพิ่มเติมสำหรับบุคคลท่ีกล้อง Huskylens ไม่เคยตรวจจับใบหน้าบุคคลแปลกหน้าและยัง

ไม่มีข้อมูลของบุคคลดังกล่าว  
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2. เพิ่มระบบการเปิด-ปิดประตูอัตโนมัต ิแยก เพื่อสำหรับบุคคลอื่นท่ีไม่ได้อยู่ในฐานข้อมูล และต้องการ

เข้ามาในพื้นท่ี แต่ต้องได้รับการอนุญาตจากพนักงานรักษาความปลอดภัย 

ภาพการทำโครงงาน 
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