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โครงงานเรื่อง ระบบให้อาหารปลาอัตโนมัติ 
จัดท ำโดย 

1. นำงสำว อเมเลีย เบรททัน 
2. นำย กฤษณ์ดนัย พรมปัญญำ 
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ครูที่ปรึกษำ 
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2. นำงสำว วรำภรณ์ ทะนันไชย 

 
  



            ข 
บทคัดย่อ 

 

  ปัจจุบันเทคโนโลยีทำงคอมพิวเตอร์และเทคโนโลยีของ Smart Phone ได้ก้ำวข้ำมไปไกล และรวดเร็ว
เป็น อย่ำงมำกท ำให้กำรควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้ำต่ำง ๆ ท ำได้อย่ำงสะดวกและง่ำยต่อกำรใช้งำน ยกตัวอย่ำง
“ปัญหำกำร เลี้ยงปลำ คือ กำรใช้แรงงำนคนในกำรเลี้ยงปลำ เพรำะปริมำณกำรให้อำหำรปลำที่มำกหรือน้อย
จนเกินไปท ำให้ ปลำกินอำหำรไม่พอดีหรือไม่หมด จึงท ำให้ปลำมีกำรเจริญเติบโตที่ไม่เท่ำกัน อีกทั้งน้ ำอำจจะ
เกิดกำรเน่ำเสียจำก กำรที่ให้อำหำรปลำในปริมำณท่ีมำกเกินไป จนปลำนั้นกินอำหำรไม่หมด ปัญหำเหล่ำนี้
สำมำรถน ำเทคโนโลยีทำง คอมพิวเตอร์และเทคโนโลยีของ Smart Phone มำช่วยแก้ปัญหำได้ดังนั้นจึงคิด
ผลงำนสิ่งประดิษฐ์สมองกลฝังตัว เรื่อง ระบบให้อำหำรปลำอัตโนมัติด้วย Pictobloxขึ้นมำ โดยมีจุดประสงค์ 
1.) ออกแบบและสร้ำง โปรแกรมควบคุมกำรท ำงำนเครื่องช่วยให้อำหำรปลำด้วยโปรแกรม pictoblox2.) 
ประเมินผลกำรใช้งำนของ เครื่องช่วยให้อำหำรปลำด้วยโปรแกรม Pictoblox ด้วยวิธีกำร ดังต่อไปนี้ 2.1) กำร
ท ำงำนของระบบเครื่องช่วยให้ อำหำรปลำ 2.2) ปริมำณของอำหำรปลำในแต่ละมื้อที่ควบคุมด้วยระบบ
โปรแกรม Pictobloxซึ่งมีส่วนประกอบ ทั้งหมด 2 ส่วนคือ 1.) ส่วนของ Software 2.) ส่วนของ Hardware 
บอร์ด Pictobloxเป็นส่วนควบคุมกำรท ำงำน โดยรับค ำสั่งในกำรควบคุมกำรท ำงำนมำจำก Smart Phone 
ส่วน Software จะใช้ภำษำในชุดค ำสั่ง Pictoblox ในกำรเขียนโปรแกรมควบคุมกำรท ำงำนของระบบให้
อำหำรปลำอัตโนมัติด้วย Pictobloxหลักกำรท ำงำนโดยรวมของเครื่องให้อำหำรปลำอัตโนมัติด้วย Pictoblox
ซึ่งกำรควบคุมกำรท ำงำนจะรับข้อมูล จำกผู้ใช้ระบบควบคุมผ่ำน Smart Phone เมื่อรับข้อมูลแล้วระบบจะส่ง
ค ำสั่งข้อมูลให้กับ Pictobloxเพ่ือท ำกำรส่ง ค ำสั่งข้อมูลผ่ำนไปยังตัวรับสัญญำณ Wireless แล้วก็จะท ำกำรส่ง
ค ำสั่งข้อมูลผ่ำนไปยัง Pictobloxเพ่ือควบคุมกำร ท ำงำนของ Relay ที่เป็นสวิตช์อัตโนมัติในกำรควบคุม
เครื่องใช้ไฟฟ้ำให้สำมำรถเปิด - ปิด มอเตอร์กับไฟ LED ซึ่ง ควบคุมผ่ำนระบบ Smart Phone เช่นกัน 
 

                                                                                                               
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



            ค 
กิตติกรรมประกาศ 

โครงงำนสิ่งประดิษฐ์สมองกลฝังตัว เรื่อง ระบบให้อำหำรปลำดุกอัจฉริยะ นี้ส ำเร็จได้อย่ำงดีโดยได้รับ
ค ำแนะน ำและค ำปรึกษำจำกครูศศิธร รัตนชมพู และครู วรำภรณ์ ทะนันไชยที่เป็นครูที่ปรึกษำโครงงำน และ 
เพ่ือน ๆที่แนะน ำหนังสือที่ใช้ในกำรท ำโครงงำนชิ้นนี้ คณะผู้จัดท ำโครงงำนรู้สึกซำบซึ้งในควำมอนุเครำะห์จำก
คุณครูและขอขอบพระคุณเป็นอย่ำงสูงที่ได้ ประสิทธิ์ประสำทวิชำให้ตลอดจนกำรเอ้ือเฟ้ือสถำนที่ และช่วย
แก้ไขปัญหำต่ำงๆเก่ียวกับกำรออกแบบและ ประดิษฐ์อุปกรณ์ 

สุดท้ำยนี้คณะผู้จัดท ำโครงงำนขอกรำบ ขอบพระคุณคุณครูทุกท่ำน ที่เป็นก ำลังใจ และให้กำร 
สนับสนุนในทุกเรื่อง ๆ ท ำให้คณะผู้จัดท ำโครงงำนสำมำรถท ำโครงงำนชิ้นนี้ส ำเร็จลุล่วงด้วยดีคุณค่ำและ 
คุณประโยชน์อันพึงมำจำกโครงงำนชิ้นนี้คณะผู้จัดท ำโครงงำนขอมอบแด่ผู้มีพระคุณทุกท่ำน 

 
 

คณะผู้จัดท ำโครงงำน 
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   1 
บทที่ 1 
บทน า 

ที่มาและความส าคัญ 
ปัจจุบันกำรเลี้ยงสัตว์เป็นที่นิยมอย่ำงแพร่หลำย โดยสัตว์เลี้ยงมีหลำกหลำยชนิด ยกตัวอย่ำงเช่น ปลำ

เป็นสัตว์ทีส่วยงำมที่นิยมเลี้ยงในตู้ปลำเป็นจ ำนวนมำก ซึ่งปัญหำส่วนใหญ่ที่พบของคนเลี้ยงคือไม่มีเวลำหรือลืม
ให้อำหำรปลำ ท ำให้ปลำอำจล้มป่วยเป็นโรคขำดสำรอำหำร และตำยได้ ในปัจจุบันเทคโนโลยีและ
โทรคมนำคมได้พัฒนำมำกข้ึน จึงเป็นเรื่องง่ำยในกำรให้อำหำรปลำระยะไกลผ่ำนสมำร์ตโฟน จึงได้คิดค้นพัฒนำ
ระบบให้อำหำรปลำอัตโนมัติผ่ำนแอปพลิเคชันบนสมำร์ทโฟน โดยกำรน ำบอร์ด pictoblox ที่มีควำมสำมำรถ
หลำกหลำยน ำมำใช้ในกำรควบคุมกำรท ำงำนของบอร์ด pictoblox ผ่ำนแอปพลิเคชันส ำหรับสั่งกำรระยะไกล
ขึ้นเพ่ือปลำจะได้กินอำหำรตรงตำมเวลำ 
 
วัตถุประสงค์ 

1. ออกแบบและสร้ำงโปรแกรมควบคุมกำรท ำงำนเครื่องช่วยให้อำหำรปลำด้วยโปรแกรม pictoblox 
2. ประเมินผลกำรใช้งำนของเครื่องช่วยให้อำหำรปลำด้วยโปรแกรม pictoblox ด้วยวิธีกำรดังต่อไปนี้ 

2.1 ประสิทธิภำพกำรท ำงำนของระบบเครื่องช่วยให้อำหำรปลำ 
2.2 ปริมำณของอำหำรปลำในแต่ละมื้อที่ควบคุมด้วยระบบโปรแกรม pictoblox 

 
สมมุติฐาน 

1. เครื่องให้อำหำรปลำอัตโนมัติที่ประดิษฐ์ขึ้น สำมำรถให้อำหำรปลำได้ตำมเวลำที่ก ำหนด 
 

ระยะเวลาด าเนินงาน 1 พฤศจิกำยน 2566 ถึง 30 พฤศจิกำยน 2566 
 
สถานที่ในการทดลอง 

ห้อง ICT3 โรงเรียนรำชประชำนุเครำะห์ ๒๕ จังหวัดแพร่ 
 
ประโยชน์ที่คาดว่าจะได้รับ 

1. สำมำรถต่อยอดและพัฒนำผลิตภัณฑ์สู่วิชำชีพได้ 
2. ใช้ควำมรู้ที่ได้เรียนมำประยุกต์ใช้ให้เกิดประโยชน์แก่สังคมและชุมชน 

 
 
 
 
 
 
 
 
 



2 
บทที่ 2 

เอกสารอ้างอิง 
 

เครื่องให้อำหำรปลำดุกอัตโนมัติด้วย pictobloxมีส่วนประกอบทั้งหมด 2 ส่วนคือ ส่วนของ 
Software และส่วนของ Hardware ซึ่งแบ่งกำรท ำงำนออกเป็น 2 ส่วนหลัก คือ  

1. ระบบกำรท ำงำนในส่วนของมอเตอร์ให้อำหำรปลำ  
2. ระบบกำรตรวจสอบและแจ้งเตือนระดับควำมจุของอำหำรปลำ 
1. ระบบกำรท ำงำนในส่วนของมอเตอร์ให้ ส่วนของ Hardware จะใช้ Arduino เป็นส่วนควบคุม 

กำรท ำงำนของเครื่องให้อำหำรปลำอัตโนมัติ โดยรับค ำสั่งในกำรควบคุมกำรท ำงำนจำกส่วน Softwareจะใช้
ชุดค ำสั่งจำกโปรแกรม Pictobloxในกำรเขียนโปรแกรมควบคุมกำรท ำงำนของเครื่องให้อำหำรปลำอัตโนมัติ 
หลักกำรท ำงำนโดยรวมของเครื่องให้อำหำรปลำอัตโนมัติ คือ เมื่อเปิดใช้งำนเครื่องช่วยให้อำหำรปลำ ซึ่งกำร
ควบคุมกำรท ำงำนจะรับข้อมูลจำก pictobloxเมื่อรับข้อมูลแล้วระบบจะส่งค ำสั่งข้อมูลต่อไปเพ่ือท ำกำรส่ง
ค ำสั่งเปิดหรือปิดกำรท ำงำนของมอเตอร์เพื่อท ำกำรจ่ำยอำหำร 

2. ระบบกำรตรวจสอบและแจ้งเตือนระดับควำมจุของอำหำรปลำ โดยส่วนของ Hardware จะ
ประยุกต์ใช้ชุดเซนเซอร์กำรวัดค่ำระยะทำงจำกบอร์ด Arduino  เป็นส่วนในกำรวัดค่ำระยะทำง เพ่ือท ำกำร
แจ้งเตือนในกรณีที่อำหำรในถังบรรจุหมดให้ Software ท ำกำรออกค ำสั่งไปที่บอร์ด ให้ท ำกำรแจ้งเตือนไปยัง
ธงสัญญำณ โดยใช้หลักกำรท ำงำนดังนี้ คือ 

2.1 “เมื่อมีค่ำระยะห่ำงที่มำกกว่ำหรือเท่ำกับ 4 ซม.ให้ท ำกำร เปิด - ส่งกำรแจ้งเตือนพร้อมเปิดไฟ
แจ้งเตือน” 

2.2 เมื่อควำมชื้นในถังบรรจุอำหำรปลำมีค่ำค่ำควำมชื้นสัมพัทธ์เกิน 56 Software จะท ำกำรยกธง
แจ้งเตือนเพ่ือป้องกันควำมชื้นในอำหำรปลำ ซึ่งเป็นแหล่งสะสมเชื้อแบคทีเรีย และอำจจะส่งผลท ำให้ปลำตำย
ได”้ ซึ่งส่วนประกอบทั้งหมดมีดังต่อไปนี้ 

1. Program Pictoblox  
PictoBlox เป็นซอฟต์แวร์กำรเขียนโปรแกรมกรำฟิกท่ีใช้ Scratch 3.0 ซึ่งเป็นโปรแกรมท่ี 
เหมำะส ำหรับมือใหม่ ขั้นตอนแรกในโลกของกำรเขียนโปรแกรม อินเทอร์เฟซที่ใช้งำนง่ำยและฟังก์ 
ชั่นลำกและวำงไม่จ ำเป็นต้องจดจ ำไวยำกรณ์และกฎที่เป็นกรณีในภำษำกำรเขียนโปรแกรมแบบดั้ง 
เดิม และ บ่อยครั้งที่ท ำให้เด็กกลัวและท ำให้พวกเขำลังเล ด้วยเหตุนี้พวกเขำจึงต้องให้ควำม ส ำคัญ 
กับปัญหำในมือและพัฒนำทักษะเช่นเหตุผลเชิงตรรกะและกำรแก้ปัญหำซึ่งเป็นทักษะที่ต้องมีในโลก 
ที่ขับเคลื่อนด้วยเทคโนโลยีในปัจจุบัน 
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2. บอร์ด Arduino เป็นไมโครคอนโทรลเลอร์ ที่สำมำรถอ่ำนอินพุตจำกตัวตรวจจับแสง, ใช้นิ้วกดบนปุ่ม 
หรือส่งข้อควำมไปยัง Twitter และเปลี่ยนเป็นเอำต์พุตเปิดใช้งำนมอเตอร์, เปิดไฟ LED หรือเผยแพร่
ข้อมูลไปยังระบบอินเทอร์เน็ตได้อีกด้วย ซึ่งผู้ใช้งำนสำมำรถควบคุมบอร์ดว่ำต้องท ำอะไร โดยส่ง
ชุดค ำสั่งไปยังไมโครคอนโทรลเลอร์บนบอร์ด ในกำรท ำเช่นนั้นคุณต้องใช้ภำษำ Arduino ซึ่งมีค ำสั่ง
เพ่ิมข้ึนมำเพ่ือเขียนในรูปแบบภำษำ C++ และใช้ซอฟต์แวร์ Arduino IDE เป็นหลักในกำร
ประมวลผล 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
3. เซ็นเซอร์ที่ใช้ส ำหรับตรวจจับวัดถุต่ำงๆ โดยอำศัยหลักกำรสะท้อนของคลื่นควำมถี่เสียง และ ค ำนวณหำค่ำ
ระยะทำงได้จำกกำรเดินทำงของคลื่นและน ำมำเทียบกับเวลำ ด้วยกลไกดังกล่ำวท ำให้เรำสำมำรถน ำมำ
ประยุกต์ใช้งำนในรูปแบบต่ำงๆได้อย่ำงมำกมำย  เช่น งำนวัดระดับน้ ำ งำนตรวจจับชิ้นงำน งำนตรวจจับควำม
หนำของวัตถุ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
4. Servo Motor เป็นอุปกรณ์ที่สำมำรถควบคุมเครื่องจักรกล หรือระบบกำรท ำงำนนั้นๆ ให้เป็นไปตำมควำม
ต้องกำร เช่น ควบคุมควำมเร็ว (Speed) ,ควบคุมแรงบิด (Torque) ,ควบคุมแรงต ำแหน่ง (Position) โดยให้
ผลลัพธ์ตำมควำมต้องกำรที่มีควำมแม่นย ำสูง 
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5. Webcam 
 Webcam (เว็บแคม) หรือที่เรียกว่ำ กล้องเว็บแคม เป็นอุปกรณ์ดิจิทัลที่จับภำพวิดีโอ/เสียงเพ่ืออ ำนวยควำม
สะดวกในกำรสื่อสำรแบบเรียลไทม์ ที่ใช้ในกำรบันทึกวิดีโอ หรือใช้เป็นวิดีโอคอล บนคอมพิวเตอร์ หรือบน
อุปกรณ์อ่ืนๆได้ ไม่ว่ำจะเป็นโน๊ตบุ๊คหรือคอมพิวเตอร์ตั้งโต๊ะเป็นต้น. 

 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
7.ท่อพีวีซี คือท่อที่ท ำมำจำกเม็ดพลำสติก PVC (โพลิไวนิลคลอไรด์) เป็นท่อที่นิยมใช้ในระบบประปำ และ
กำรเกษตร และใช้แทนท่อเหล็กที่ข้ึนสนิมง่ำยและมีรำคำแพง ท่อพีวีซีทั่วไปมีขนำด ½” ถึง 12” และยำว 4 
เมตร 
 
 
 
 
 
                                                      
 
                                              3 
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บทที่ 3 

วิธีด าเนินการ 
 

วัสดุอุปกรณ์ 
1. บอร์ดArduino  1 บอร์ด 
2.  Ultrasonic Sensor 1 อัน 
3.  อำหำรปลำ 1 ถุง 
4. Mini  Servo Motor 1 อัน 
5.  ปืนกำว 1 ตัว 
6.  แท่งกำว   
7. กระบะใส่ถ่ำน 1 อัน  
8. ถ่ำน AA 4 ก้อน 
9.  แผงโครงงำน 1 แผง  
10.  ท่อ PVC 
11. Webcam 

 
วิธีด ำเนินกำร 

1. ศึกษำข้อมูล คิดหัวข้อโครงงำน 
2. ศึกษำข้อมูล และแหล่งเรียนรู้ 
3. จัดเตรียมอุปกรณ์ท ำเครื่องให้อำหำรปลำ 
4. เขียนโปรแกรมค ำสั่งกำรท ำงำนของบอดไบร์ท 
5. ทดสอบประสิทธิภำพกำรท ำงำนของบอดไบร์ท 

 
กำรด ำเนินผลงำนสิ่งประดิษฐ์สมองกลฝังตัว เรื่อง ระบบให้อำหำรปลำอัตโนมัติโดยเริ่มจำก 

1. ศึกษำ และค้นคว้ำเกี่ยวกับเครื่องให้อำหำรปลำอัตโนมัติที่สำมำรถน ำมำประยุกต์ใช้งำนได้ในแบบ
ต่ำงๆ และสำมำรถใช้งำนได้จริง 

2. ท ำกำรสั่งซื้อวัสดุอุปกรณ์ต่ำง ๆ ที่จ ำเป็นในกำรท ำงำนตำมท่ีได้ออกแบบไว้เรียบร้อยแล้ว 
3. ลงมือสร้ำงชิ้นงำนที่ได้ท ำกำรออกแบบไว้ 
4. บันทึกผลกำรทดลองระบบให้อำหำรปลำอัตโนมัติและสรุปผลกำรทดลอง 
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บทที่ 4  

ผลการทดลอง 
 

ผลกำรทดลอง ระบบให้อำหำรปลำดุกอัตโนมัต 
ระบบให้อำหำรปลำดุกอัตโนมัติ สำมำรถน ำควำมรู้ทำงด้ำนเทคโนโลยีสำรสนเทศมำประยุกต์ใช้ในกำร 

ควบคุมเครื่องให้อำหำรปลำอัตโนมัติให้ผู้ใช้งำนมีควำมสะดวกต่อกำรด ำรงชีวิต ผลงำนที่เกิดข้ึนสำมำรถน ำไป 
ทดลองใช้งำนจริง กำรน ำเอำเครื่องผู้ช่วยให้อำหำรปลำดุกอัตโนมัติ ไปใช้งำนจริงนั้น โดยได้ออกแบบและท ำ
กำรติดตั้งอุปกรณ์เซนเซอร์pictoblox เรียบร้อยแล้วจะน ำไปจะมีกำรใช้เซ็นเซอร์วัดค่ำของควำมชื่นเพ่ือให้รู้ว่ำ
อำหำรหมดเวลำไหนถ้ำเวลำอำหำรหมดเซ็นเซอร์ก็จะท ำงำนเป็นตัวบอกว่ำอำหำรปลำหมดแล้วเพรำะเวลำ
อำหำรหมด จะมีแสงเข้ำมำเซ็นเซอร์จะวัดค่ำ ควำมชื่นให้เรำรู้ว่ำอำหำรหมดในส่วนของระบบเครื่องผู้ช่วยให้
อำหำรปลำดุกอัตโนมัตินั้นก็จะท ำงำนโดยกำรตั้งเวลำในกำรให้อำหำรปลำ 
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บทที่ 5 

สรุปผลการด าเนินการ อภิปรายผลการด าเนินการและข้อเสนอแนะ 
 

กำรสร้ำงโครงงำนสิ่งประดิษฐ์สองกลฝังตัว ระบบให้อำหำรปลำดุกอัตโนมัติ มีวัตถุประสงค์ดังนี้ 
1. ออกแบบและสร้ำงโปรแกรมควบคุมกำรท ำงำนเครื่องช่วยให้อำหำรปลำด้วยโปรแกรม Pictoblox 
2. ประเมินผลกำรใช้งำนของเครื่องช่วยให้อำหำรปลำด้วยโปรแกรม Pictobloxด้วยวิธีกำร ดังต่อไปนี้ 

2.1 ประสิทธิภำพกำรท ำงำนของระบบเครื่องช่วยให้อำหำรปลำ 
2.2 ปริมำณของอำหำรปลำในแต่ละมื้อที่ควบคุมด้วยระบบโปรแกรม Pictoblox 

สรุปผล 
1. สำมำรถสร้ำงเครื่องให้อำหำรปลำอัตโนมัติได้และน ำควำมรู้ทำงด้ำนเทคโนโลยีสำรสนเทศมำ

ประยุกต์ใช้ในกำรเขียนโปรแกรมสั่งงำนผ่ำน Pictobloxเพ่ือควบคุมกำรท ำงำนของเครื่องให้อำหำรปลำ
อัตโนมัติด้วยโปรแกรม Pictoblox เพ่ือให้ผู้ใช้งำนมีควำมสะดวกต่อกำรด ำรงชีวิต 

2. กำรศึกษำประสิทธิภำพของเครื่องให้อำหำรปลำอัตโนมัติ เมื่อได้ออกแบบและท ำกำรติดตั้งอุปกรณ์ 
ชุดกลไกกำรท ำงำนของเครื่องให้อำหำรปลำอัตโนมัติแล้วน ำไปทดลองให้อำหำรปลำ ผลที่ได้จำกกำร 
ทดลองสำมำรถท ำงำนได้จริงตรงตำมวัตถุประสงค์ที่ต้องกำร ทั้งนี้ยังช่วยเพิ่มควำมสะดวกสบำยต่อกำร 
เลี้ยงปลำ สำมำรถสั่งควบคุมกำรท ำงำนได้ทุกท่ีทุกเวลำตำมควำมต้องกำร โดยอำศัยระบบกำรสื่อสำรไร้ 
สำยเป็นสื่อกลำงในกำรควบคุมกำรท ำงำนด้วยระบบโปรแกรม Pictoblox 
อภิปรายผลการด าเนินการ 

กำรออกแบบสร้ำงเครื่องให้อำหำรปลำดุกอัตโนมัติท ำให้สำมำรถน ำควำมรู้ทำงด้ำนเทคโนโลยี
สำรสนเทศมำประยุกต์ใช้ในควบคุมเครื่องให้อำหำรปลำดุกอัตโนมัติเพ่ือให้ผู้ใช้งำนมีควำมสะดวกต่อกำร
ด ำรงชีวิตโดยผู้จัดท ำได้ออกแบบกำรจ ำลองเครื่องให้อำหำรปลำอัตโนมัติสำมำรถแก้ปัญหำและกำรด ำเนิน
โครงงำนได้อย่ำงมีประสิทธิภำพเพ่ิมควำมสะดวกสบำยให้มีควำมสะดวกต่อกำรเลี้ยงปลำ สำมำรถสั่งควบคุม
กำรท ำงำนได้ทุกท่ีทุกเวลำตำมควำมต้องกำร โดยอำศัยระบบกำรสื่อสำรไร้สำยเป็นสื่อกลำงในกำรควบคุมกำร
ท ำงำนด้วยระบบโปรแกรม Pictoblox 
ข้อเสนอแนะส ำหรับระบบกำรท ำงำนของโปรแกรม Pictobloxสำมำรถน ำไปประยุกต์ใช้งำนให้อำหำรสัตว์ได้
หลำยชนิดอำจจะน ำไปพฒันำต่อยอดในกำรให้อำหำรสัตว์หลำย ๆ ตัวพร้อมกันได้ เหมำะแก่กำรใช้ในฟำร์ม
เลี้ยงสัตว์ซึ่งท ำให้ประหยัดเวลำในกำรให้อำหำรสัตว์เป็นอย่ำงมำก นอกจำกนี้อำจจะเพ่ิมกำรท ำงำนอ่ืน ๆ ลง
ไปด้วยตำมควำมเหมำะสมของผู้พัฒนำ 
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การเขียนโค้ดค าสั่งและการต่อวงจรระบบให้อาหารปลาอัตโนมัติ 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 
 
 

 


