
 
 

 
  

 

 

โครงงาน บ่อกุ้งอัจฉริยะ (smart prawn tank) 
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บทรคัดย่อ 

     โครงงานนี้ เป็นระบบการเลี้ยงกุ้งแบบอัตโนมัติ มีวัตถุประสงค์เพื่อยกระดบัสินค้าเพื่อเพิ่มอัตรารอดของกุ้ง 
และเพื่อเพิม่ผลผลติและลดความเสีย่งดว้ยเทคโนโลยไีด ้ระบบนี้สามารถตรวจวดัคุณภาพน ้าแบบเรยีลไทม ์เช่น 
วดัค่าอุณหภูม ิค่าพเีอช ปรมิาณ การใหอ้าหาร แจง้เตอืนผ่านแอปพลเิคชัน่ เมื่อค่าไม่เหมาะสม คุณภาพได้
ตามทีต่ลาดตอ้งการเพื่อช่วยในการควบคุมดแูล  และไดผ้ลผลติทีด่ขี ึน้ 
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โครงงานนีส้ำเร็จลงได้ด้วยดี ทางผู้จัดทำขอขอบพระคุณท่านเป็นอย่างสงู 
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บทที่ 1 บทนำ 

1.1ท่ีมาและความสำคัญของโครงงาน 

กุ้งก้ามกรามคอืกุ้งทีไ่ดจ้ากการเพาะเลี้ยงในบ่อหรอืเลี้ยงในกระชงั น ้าทีใ่ชใ้นการเลี้ยงกค็อืน ้าจดื โดยมกีารให้
หวัอาหารกุ้งก้ามกราม ดงันัน้ จงึท าใหกุ้้งก้ามกรามมลีกัษณะหวัและล าตวัทีไ่ม่ใหญ่เท่ากบักุ้งแม่น ้า ในขณะเดยีวกนั 
เนื้อกุ้งก้ามกรามกจ็ะไม่แน่นเท่ากบัเนื้อของกุ้งแม่น ้าเพราะเนื้อมีความยุ่ย สาเหตุหลกักค็อืกุ้งก้ามกรามไม่ไดอ้อกก าลงั
กายหรอืหาอาหารกนิเองในแหล่งน ้าธรรมชาตเิหมอืนกบักุ้งแม่น ้านัน่เอง อกีกรณีหนึ่งคอืกระชงับางรายทีเ่ลี้ยงกุ้ง
ก้ามกรามอาจไม่ได้ดูแลใหด้เีป็นพเิศษ ปล่อยปละเลยท าใหกุ้้งก้ามกรามไม่ไดร้บัสารอาหารทีค่รบถ้วนเตม็ที ่หรอืกระชงั
บางรายกป็ล่อยใหกุ้้งก้ามกรามหาอาหารกนิเองในกระชงั จงึเป็นสาเหตุทีท่ าใหกุ้้งก้ามกรามมเีนื้อยุ่ยเพราะไม่ไดร้บั
สารอาหารอย่างเพยีงพอ กุ้งทีถู่กเลี้ยงไม่มสีญัชาตญิาณในการหาอาหารกนิเอง บวกกับแหล่งน ้าทีเ่ลี้ยงไม่มสีารอาหาร
ครบถ้วนเหมอืนแหล่งน ้าในธรรมชาต ิในส่วนของมนักุ้งก้ามกรามจะมเีพยีงแค่สเีดยีวนัน่ก็คอื สเีหลอืงอมสสีม้ ถามว่า 
แล้วจะสามารถเลี้ยงกุ้งก้ามกรามใหม้ตีวัโตเท่ากบักุ้งแม่น ้าไดห้รือไม่ ค าตอบคอืไดแ้น่นอน แต่ชาวประมงส่วนใหญ่จะ
ไม่นิยมเลี้ยงในลกัษณะนี้เพราะอาจท าใหม้ค่ีาใชจ้่ายสูงหรอืไม่คุม้ทุน โดยเฉพาะต้นทุนค่าอาหารและค่าเลี้ยงดูทีสู่งมาก 
อกีทัง้ยงัต้องใชร้ะยะเวลานานหลายปีกว่าทีกุ้่งก้ามกรามจะมขีนาดใหญ่เท่ากับกุ้งแม่น ้า อย่างไรกต็าม ในตลาดขายกุ้ง 
ทุกวนันี้กม็กัจะขายกุ้งก้ามกรามแต่ก็ใชช้ื่อเรยีกว่ากุ้งแม่น ้า เพื่อยกระดบัเกรดสินคา้ 

              ภายในชุมชนของเราเองกม็ผีูป้ระกอบอาชพีเกษตรกรและส่วนน้อยทีจ่ะเลี้ยงกุ้งอยู่ไม่กี่แห่ง จากเดมิ
มกัจะประสบปัญหา   ต่างๆในการท าบ่อเลี้ยงกุ้ง เช่น ประสบปัญหาการควบคุมสภาพแวดลอ้มในบ่อใหอ้ยู่
ในช่วงทีเ่หมาะสมเป็นไปดว้ยความ    ยากล าบาก ไม่ทนัตอ่การเปลีย่นแปลงของสภาพอากาศส่งผลใหกุ้้งมี
ขนาดเลก็ประสบปัญหาการเปลีย่นน ้าใหอ้าหาร ใสส่าร แสง  สว่าง และการควบคุมอุณหภูม ิในทุกวนัต้องใช้
บุคคลเขา้ไปควบคุมดูแล 

          ดงันัน้ทางคณะผูจ้ดัท าจงึคดิท าโครงงาน Smart shrimp tank เพือ่ช่วยในการควบคุม
สภาพแวดลอ้มและมรีะบบสมารท์ฟาร์มทีส่ามารถตรวจวดัคุณภาพน ้า 24 ชัว่โมงและระบบหมุนเวยีนน ้าทีจ่ะ
ช่วยท าใหน้ ้าเสยียากขึน้ เพือ่เพิม่ผลผลติและลดความเสีย่งดว้ยเทคโนโลยไีด ้ระบบนี้สามารถตรวจวดัคุณภาพ
น ้าแบบเรยีลไทม ์เช่น วดัค่าอุณหภูม ิค่าพเีอช ปรมิาณ การใหอ้าหาร แจง้เตอืนผ่านแอปพลเิคชัน่ เมื่อค่าไม่
เหมาะสม คุณภาพไดต้ามทีต่ลาดต้องการเพื่อช่วยในการควบคุมดูแล  และไดผ้ลผลติทีด่ขี ึน้ เช่น ต้นทุนลดลง
ไดผ้ลผลติดขีึน้ ลดค่าใชจ่้ายในการจา้งคนดูแลและสะดวก แม่นย าในการควบคุมดแูลบ่อเลี้ยงกุ้งอกีทัง้โครงงาน
ของเรานี้สามารถน าไปพฒันาใหด้ยีิง่ขึน้ไปอกี และยงัสามารถน าไปต่อยอดอกีดว้ย 
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1.2 วัตถุประสงค ์

1.เพื่อสรา้งระบบควบคุมบ่ออตัโนมตั ท างานตามเงื่อนไขทีก่ าหนด 
2.เพื่อทดสอบประสทิธภิาพระบบควบคุมบ่อเลี้ยงกุ้งอตัโนมตัิ 
3.เพื่อน าเอาเทคโนโลยขีองคดิไบร์ทสมองกลฝังตวัมาประยุกต์ใช้ในการสร้างระบบบ่อเลี้ยงกุ้งอตัโนมตัิ 
  

      4.เพื่อเพิม่อตัราการรอดชวีติของกุ้ง 
      5.เพื่อลดปัญหาการควบคุมสภาพเเวดล้อมในบ่อ 

1.3 จุดมุ่งหมายของการศึกษาค้นคว้า 

    1.3.1 เพื่อเพิ่มประสิทธิภาพของบอ่และเพิ่มอัตราการรอดชีวิตของกุ้ง 

1.4 ประโยชน์ที่คาดว่าจะได้รบั 

   1.4.1 ทราบถึงวิธีการเขียนโปรแกรมบอร์ด kidbright 

   1.4.2 สามารถนำความรู้ที่ได้มาประยกุต์ใช้ในการใช้การจริง 

1.5 ขอบเขตการทำโครงงาน 

ขอบเขตการทำโครงงาน       :  ศึกษาการเลี้ยงกุ้งแบบปิด และระบบหมุนเวียนน้ำ 

ขอบเขตดา้นเนื้อหา             :  การเขียนโปรแกรมด้วยภาษา C และคิดไบร์ท 

ขอบเขตกลุ่มเปา่หมาย           : เกษตรกรหรือชาวประมงที่มีพื้นทีจ่ำกัด 

ขอบเขตดา้นสถานท่ีศึกษา        : โรงรียนสมบรูณ์ศาสน์ ยะหา ยะลา   ขอบเขตระยะเวลาที่ศึกษา  : เดือน

กรกฎาคม 2565 - ธันวาคม 2565 
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                                            บทท่ี2 เอกสารอ้างอิง 

กุ้งก้ามกราม หรือ กุ้งก้ามคราม (ช่ือวิทยาศาสตร์: Macrobrachium rosenbergii) 

กุง้น ้าจืดชนิดหน่ึง อยูใ่นวงศ ์Palaemonidae 

 

 

 

 

 

 
 

ลักษณะของกุ้งก้ามกราม 

 กุง้กา้มกรามจดัอยู่ในจ าพวกสัตวน์ ้าท่ีไม่มีกระดกูสันหลงั แต่มีเปลือกหุ้มอยู่ภายนอก ล าตวัแบ่งออกเป็น 3 

ส่วนคือ ส่วนหัว ส่วนล าตวั และส่วนหาง ส่วนหัวประกอบดว้ยขาเดน 3 คู่ และขาท่ีมีลกัษณะเป็นกา้มอีก 

2 คู่ อยู่ทางส่วนหนา้ ขาคู่ที่ 1ใชใ้นการป้อนอาหารเขา้ปากและท าความสะอาดร่างกาย ขาคู่ที่ 2 มคีวาม

ยาวและใหญ่กว่าคู่ที่ 1 ซ่ึงใชป้ระโยชน์ในการต่อสู้และจบัเหยื่อ ส่วนปลายสุดของกุง้กา้มกราม
ประกอบดว้ยกรีมีลกัษณะแบนขา้ง ส่วนโคนของกรีหนาและนูนเรียวแหลมไปทางส่วนปลาย ตรงกลางกรี
โคง้ แอ่นลง ส่วนปลายงอนขึ้น ท่ีสันกรีดา้นบนและล่างมีหลกัหนามคลา้ยฟันเล่ือย จ านวนหนามบนสันกรี

ล่าง 8-14ซ่ี  สันกรีบนมี 12-15 ซ่ี ตาอยู่ส่วนใตโ้คนกรี อยู่บนกา้นซ่ึงยาวยื่นออกมาและเคล่ือนไหวได ้

ส่วนล าตวัแบ่งออกเป็นปลอ้งๆ รวม 6 ปลอ้ง ดา้นล่างของส่วนล าตวัมีขาว่ายน ้า 5 คู่ ระหว่างปลอ้งท่ี 1 ถึง
ปลอ้งท่ี 5 ส่วนหางประกอบดว้ยแพนหางขา้งละ 1 คู่ ตรงส่วนกลางเป็นปลายหางแหลม 

อาหารการกิน 

กุง้ชนิดน้ีมีนิสัยการกนิอาหารไดทุ้กประเภทโดยไม่เลือก ทั้งอาหารมีชีวิตและซากเน่าสลาย แลว้ทั้งพืชและ
สัตว ์ไดแ้ก่ เน้ือปลา พนัธุไมน้ ้า เมล็ดขา้ว ถัว่ เน้ือมะพร้าว ตวัอ่อนแมลง หนอน ฯลฯ นอกจากนั้นยงักิน

กนัเอง โดยเฉพาะเวลาลอกคราบ กุง้ท่ีอ่อนแอกว่าจะตกเป็นเหยื่อของตวัที่แข็งแรงกว่า 

3 

https://th.wikipedia.org/wiki/%E0%B8%8A%E0%B8%B7%E0%B9%88%E0%B8%AD%E0%B8%A7%E0%B8%B4%E0%B8%97%E0%B8%A2%E0%B8%B2%E0%B8%A8%E0%B8%B2%E0%B8%AA%E0%B8%95%E0%B8%A3%E0%B9%8C
https://th.wikipedia.org/wiki/%E0%B8%81%E0%B8%B8%E0%B9%89%E0%B8%87
https://th.wikipedia.org/wiki/%E0%B8%99%E0%B9%89%E0%B8%B3%E0%B8%88%E0%B8%B7%E0%B8%94
https://th.wikipedia.org/wiki/Species
https://th.wikipedia.org/wiki/%E0%B8%A7%E0%B8%87%E0%B8%A8%E0%B9%8C_(%E0%B8%8A%E0%B8%B5%E0%B8%A7%E0%B8%A7%E0%B8%B4%E0%B8%97%E0%B8%A2%E0%B8%B2)
https://th.wikipedia.org/wiki/Palaemonidae


 
 

 

 

สภาวะน้ำท่ีเหมาะสมสำหรับกุ้งกา้มกราม 

pH ของการเล้ียงกุง้คือ 7.5-8 แต่เราตอ้งรู้ไวอี้กนิดว่า pH มนัคืออะไร 

ค่า pH เป็นค่าท่ีแสดงความเป็นกรด-เบส ของสารที่อยู่ในผลิตภณัฑต์่างๆ โดยค่า pH จะอยู่ในช่วง 1-

14 ถา้ค่า pH นอ้ยกว่า 7 สารชนิดนั้นก็จะมีฤทธ์ิเป็นกรด และถา้ค่า pH มากกว่า 7 สารชนิดนั้นก็จะมี

ฤทธ์ิเป็นเบสหรือด่าง แต่ถา้ค่า pH นั้นมีค่าเท่ากบั 7 แสดงว่าสารชนิดนั้นเป็นกลางหรือท่ีเรียกว่า pH 

balance หรือไม่เป็นกรดหรือเบสไม่ท าให้เกิดการระคายเคืองต่อผิวหนงั ผลของกรด-ด่างในบ่อเล้ียง
สัตวน์ ้าเม่ือเทียบตามค่าพีเอช ท่ีไม่เหมาะสมจะท าให้ปลาและกุง้รวมไปถึงแพลงคต์อนในน ้ามีความอ่อนแอ

เจริญชา้ ขยายพนัธ์ุชา้ขาดอาหารธรรมชาติ เมื่อจดัแบ่งอย่างหยาบจะได ้

พีเอช 4-5 เป็นระดบักรดสูงจนกุง้ – ปลาตายได ้, ไม่ขยายพนัธ์ุ โตชา้ 

พีเอช 6 โตชา้ 

พีเอช 7-8-9 พอเหมาะกบัการเติบโตของปลาและกุง้เล้ียง 

พีเอช 10 เร่ิมจะเป็นอนัตราย 
พีเอช 11 กุง้-ปลาเร่ิมตายได ้

ฉะนั้นเราควรหมัน่ตรวจเช็คอยู่เสมอ 

 

การเลีย้งกุ้งโดยระบบหมุนเวียนน้ำ 

การเลี้ยงสัตว์น้ำโดยระบบน้ำหมุนเวียน (RAS) เป็นเทคนิค การเลี้ยงสัตว์น้ำในพื้นที่ทีจ่ำกัด (Land-Base 

Aquaculture) ร่วมกับการควบคุมคุณภาพน้ำด้วยระบบหมนุเวียน (Recirculation Aquaculture System) 

ภายใต้โดมความร้อน (Green House)ซึง่ จะทำให้สามารถเลี้ยงปลาในความหนาแน่นทีสู่งไดจึงถูกนำมาเลี้ยง

ในระบบน้ำจืดภายใต้เทคนิคการเพาะเลี้ยงในระบบ ปิดที่มีการหมุนเวียนน้ำที่ผ่านการบำบัดใหม้ีคุณภาพดีแล้ว

กลับมา ใช้ใหม ่
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บทที่ 3วัสดุอุปกรณ์ 

3.1.วัสดุอุปกรณ ์

 

 

 

 

ลำดับ ชื่ออุปกรณ ์ จำนวน 

1 บอร์ดkidbrithg 1 

2 บอร์ด KB Chain Infrared Thermometer  1 

3 อัลตร้าโซนิค 1 

4 โมดูล step up 1 

5 สายไฟจัมเปอร์  1 

6 อินเวอรเตอร์ 300w 1 

7 แบตเตอรี ่ 1 

8 มอเตอร ์ 1 
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KidBright 

 เป็นบอร์ดที่พฒันาข้ึนเพื่อกระตุ้นศักยภาพการคิดเชิงระบบและการคิดเชิงสร้างสรรค์ในเด็กวัยเรียน

ผ่านการเรียนรู้แบบ Learn and Play บอร์ดถูกออกแบบใหม้ีการแสดงผลและเซนเซอร์แบบง่าย ซึ่งจะทำงาน

สอดคล้องกบัชุดคำสั่งควบคุมการทำงาน โดยผู้เรียนสามารถออกแบบและสร้างชุดคำสั่งแบบ Block-

structured Programming ผ่านแอปพลเิคชันบนสมาร์ทโฟน 

 

 

 

 

 

  

 

 

                                               Module esp 32 

  wifi microcontroller ทีถู่กพฒันาต่อจาก ESP8266 โดยเพิม่ CPU เป็น 2 core, Wi-Fi ทีเ่รว็
ขึน้, มขีา GPIO ใหใ้ชง้านมากขึน้ และรองรบั Bluetooth อกีดว้ย นอกจากนี้ ESP32 ยงัมาพรอ้มtouch-
sensitive pins ทีส่ามารถใชป้ลุก ESP32 จากโหมด deep sleep และยงัม ีhall effect sensor และ 
temperature sensor ในตวั  
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โมดูลวัดระยะทางด้วยคลื่นอัลตร้าโซนิค 

  เป็นโมดลูตรวจจบัวัดระยะทางที่ใช้หลักการสะท้อนของคลื่นอัลตร้าโซนิค ระยะตรวจจบั 2 เซนติเมตร 

ถึง 4 เมตร ใช้แรงดัน 5V สง่สญัญาณสัง่งานไป Trig และรับสัญญาณ Echo กลบัเข้ามาประมวลผล โดย

สื่อสารผ่านขาต่อใช้งาน 4 ขา คือ Vcc, Trig, Echo และ Gnd  

 

 

 

 

                                                         

 

 

 

                                                    ปัม้น ้ำ DC12V 

ปัมํน ้าไดอะแฟรม DC12V (9-14V) 2.5L/min แรงดนั 3 บาร ์หรอื 30 เมตร อตัราการไหลของ
น ้า 2.5 ลติร/นาท ีหรอื 150 ลติรต่อชัว่โมง ใชพ้ลงังาน 24 วตัต์ 2 แอมป์ ต่อไฟกระแสตรง 12v จาก
แบตเตอรร์ีร่ถ โซล่าเซลล์ หรอืแปลงเขา้ไฟบา้น 
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                                 โซลินอยดว์ำลว์ 4หนุ 12VDC 

โซลนิอยด์วาล์ว ควบคุม วาล์วน ้าดว้ย ไฟฟ้า สามารถต่อกบั Relay เพื่อให ้Arduino ควบคุมสัง่
การเปิดปิดวาล์วน ้าไดอ้กีอกีดว้ย ส าหรบัโซลนิอยด์วาล์ว รุ่นน้ีมีขนำดของเกลี่ยว 4 หุ่น ใช้
แรงดนัไฟฟ้ำ DC 12V กระแส ประมำณ 0.3A สัง่การเปิดปิดดว้ย ไฟฟ้า ท าจากพลาสตดิแขง็แรง ป้ัม
นี้แบบทนแรงดนัน่ะครบั จะต้องมแีรงดนัน ้าถงึวาล์วน ้าจะท างานสมบูรณ์ 

 

 

 

 

 

 

 

 

                         หม้อแปลง 220V-12V 5A 

สวทิชิง่แปลงไฟ 220V-12V 5Aแปลงไฟจาก 220V เป็น 12V  ขนาด 5A วสัดุท าจาก
เหลก็ขนาด 7.2x11x3.5 cm. 
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                Analog pH Meter ( pH Sensor ) เซนเซอร์วัดกรด-เบส 

     Analog pH Meter (pH Sensor) เป็นเซ็นเซอร์ส าหรับวดัความเป็น กรด-เบส ของ

สารละลายโดยค่าท่ีวดัไดจ้ะอยู่ในชว่ง 0 - 14pH output เป็นแบบ Analog (0-1023) ใช้

ไฟเล้ียง 5V  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

                                  เซอร์โวมอเตอร์ SG92R 

เป็นเซอร์โวมอเตอร์ขนาดเล็กที่เหมาะกบังานหุ่นยนต ์ควบคุมการท างานดว้ยสัญญาณ PWM สามารถ

ส่ังงานผ่านไมโครคอนโทรลเลอร์ เพ่ือควบคุมต าแหน่งได ้ใชก้บัไฟเล้ียง +3V ได ้
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3.2.ขั้นตอนและวิธีการดำเนินงาน 
 

  
บทที่ 4 ผลการดำเนินงาน 
1. ด้านบุคลากร ( ข้อมลูกลุ่มหรือชมรมของโรงเรียน การทำงานเป็นทีม ความคิดสร้างสรรค์ ความรู้ 
ความสามารถในการพัฒนาโครงงาน) 
1.1 ผู้บรหิารให้ความสนับสนุนส่งเสริม โดยอำนวยนความสะดวกจัดหาห้องสำหรับการจัด 
 กิจกรรมฝึกทกัษะ 
1.2 นักเรียนให้ความสนใจให้ความร่วมมือฝึกปฏิบัติงาน 
1.3 ครูผู้สอนให้ความเอาใจใส่ในงาน มีความตั้งใจ มุ่งมั่นในการทีจ่ะถ่ายทอดความรู้ให้กับ 
 นักเรียน 

ลำดับ ขั้นตอนการดำเนินงาน ปัญหา/อุปสรรค   แนวทางแก้ไข 
1 ขั้นวางแผน   

1ศึกษาและหาข้อมลู 
2นำเสนออหัวข้อโครงงาน 
 

-ปัญหา/อปุสรรค 
สมาชิกในกลุ่มตกลงทีจ่ะทำโครงงานที่แตกต่างกัน 
-แนวทางแก้ไข 
ร่วมกันคิดถึงความยากง่ายของโครงงานทีจ่ะทำและ
ตกลงกันได้ว่าจะทำโครงงานอะไรดี จึงเกิดมาเป็น
โครงงานนี้ได ้

2 ขั้นเตรียม 
1 จัดหาวัสดุอุปกรณ์ 
2ทดลองการทำโครงงาน 
3ออกแบบโครง 
 

-ปัญหา/อปุสรรค 
การทำงานไมเ่ป็นตามที่คาด 
-แนวทางแก้ไข 
พยายามแก้ไขในจุดที่ผิดพลาด 

3 ขั้นดำเนินงาน 
1 เริ่มปฏิบัติและลงมอืทำ 
2 ทดลองโปรแกรมและโค้ดทีจ่ะนำมาใช้
กับโครงงาน 
3 จัดทำรูปเลม่โครงงาน 

-ปัญหา/อปุสรรค 
 
-แนวทางแก้ไข 

4 ขั้นประเมินผล -ปัญหา/อปุสรรค 
 
-แนวทางแก้ไข 
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บทที่5สรุปผลการดำเนินงาน 
ผลการดำเนินงานสรปุได้ ดังนี้  

      โครงงานนีส้ามารถประหยัดน้ำ โดยใช้น้ำเป็นระบบหมนุเวียน ในการเลี้ยงกุง้ 

    จุดเด่นของโครงงานและนวัตกรรม    

       การนาํเทคโนโลยีที่ทันสมัยในยุคปจัจบุันมาใช้นั้น ก็เพือ่เพิ่มประสิทธิภาพในการทํางานให้ดีย่ิงข้ึน และ 

ง่ายต่อการทํางาน สามารถลดเวลา และทําให้การทํางานเกดิความถูกต้อง แม่นยํา เช่ือถือได้ อีกทั้งอาจจะ

สามารถสร้างผลประโยชน์ใหก้ับบริษัทในรูปแบบต่าง ๆ ได ้

ประโยชน์ที่ได้รับ 

     1.2.3   เพื่อศึกษาการเขียนโค้ด และการใช้เซ็นเซอร์ต่างๆ 

     1.2.4   ประหยัดเวลา สามารถใหม้ันทำงานเองได้ 
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          ภาคผนวก  
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