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บทคัดย่อ 

  การศึกษาในครั้งนี้มีจุดประสงค์เพื่อ สร้างต้นแบบพัดลมอัจฉริยะที่ควบคุมด้วยอาดูโน ให้สามารถ
ควบคุมการท างานของพัดลมไฟฟ้าให้สามารถ เปิด–ปิด โดยการใช้ระบบเซ็นเซอร์ตรวจจับ และสามารถปรับ
ความเร็วตามอุณหภูมิได้โดยอัตโนมัติ หลักการท างานของพัดลมอัจฉริยะ ใช้ Ultrasonic ในการตรวจจับการ
นับจ านวนคนเข้า-ออก พัดลมจะเปิดและปรับความแรงลมให้สอดคล้องกับอุณหภูมิโดยอัตโนมัติ  ซึ่งระบบจะ
ท างานเมื่ออุณหภูมิสูงกว่า 26 องศาเซลเซียส โดยความแรงลมจะเพ่ิมความแรงขึ้นเมื่ออุณหภูมิสูงขึ้นตามล าดับ 
และตัดการท างานของระบบเมื่ออุณหภูมิต ่ากว่า 26 องศาเซลเซียส ผู้ใช้งาน ทดสอบ ทดลองใช้งานแล้ว
ประเมินผล สรุปได้ว่า ผลการท างานตามฟังก์ชันของระบบสามารถท างานได้ตามหลักการ 
 

ค าส าคัญ : อาดูโน่, พัดลมอัจฉริยะ 
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บทที่ 1 

บทน า 

 

1. ความเป็นมาและความส าคัญ 
เนื่องด้วยประเทศไทยตั้งอยู่ในเขตร้อนใกล้เส้นศูนย์สูตร โดยอ้างอิงภูมิอากาศไทย จากหนังสือ 

อุตุนิยมวิทยา ท าให้ภูมิอากาศของประเทศมีลักษณะเป็นแบบร้อนชื้น ทั่วประเทศมีอุณหภูมิเฉลี่ยระหว่าง 19-
38 องศาเซลเซียส การผ่อนคลายจากความร้อนในบ้านท าได้โดยการติดตั้งเครื่องปรับอากาศ และการใช้พัดลม 
โดยการใช้การติดตั้งเครื่องปรับอากาศจะอยู่ในกลุ่มผู้ใช้ที่มีฐานะทางการเงินค่อนข้างดี ส่วนการใช้พัดลม กลุ่ม
ผู ้ใช้จะอยู ่ในกลุ ่มชาวบ้านที ่อาศัยในชนบท ซึ ่งมีราคาที ่ถูก หาซื ้อได้ง ่าย  และบริโภคไฟฟ้าน้อยกว่า
เครื่องปรับอากาศ ผู้จัดท าเล็งเห็นความต้องการของพัดลมมีมากจึงได้พัฒนาพัดลมเพื่อให้สะดวกและง่ายต่อ
การใช้งาน  
  เทคโนโลยีในปัจจุบันมีการพัฒนามาอย่างก้าวไกล ซึ่งระบบเซนเซอร์มีหลายระบบให้เลือกใช้ 
ให้เกิดประโยชน์ และเพ่ิมความสะดวกในการใช้งานอุปกรณ์เครื่องใช้ไฟฟ้า หรืออุปกรณ์ท่ีใช้ในชีวิตประจ าวันได้
ไม่ว่าจะเป็น เซนเซอร์วัดอุณหภูมิ เซนเซอร์วัดระยะทาง เซนเซอร์ความไวแสง เซนเซอร์วัดค่าความเป็นกรด – 
ด่างในน ้า เป็นต้น พัดลมที่มีใช้งานอยู่ในปัจจุบันจะเป็นการควบคุมแบบปุ่มกดสวิตซ์ (manual) ปัญหาที่เกิดขึ้น 
คือการเปิด – ปิด พัดลม หรือการปรับความแรงลมในบางครั้งไม่สอดคล้องกับอุณหภูมิที่ควร เปิด - ปิด ที่ต้อง
ควบคุมท่ีตัวเครื่อง ซึ่งอาจอยู่ไกลและไม่สะดวกในการใช้งาน  
  ดังนั้นผู้เขียนจึงได้จัดท าโครงงานพัดลมอัจฉริยะ เพ่ือให้สามารถควบคุมการท างานของพัดลม
ให้สามารถ เปิด–ปิด โดยการใช้ระบบเซ็นเซอร์ตรวจจับและสามารถปรับความเร็วตามอุณหภูมิได้โดยอตัโนมัติ  
โดยพัดลมอัจฉริยะนี้ จะมีขนาดเท่ากับพัดลมทั่วไป โดยผู้เขียนท าการดัดแปลงและเพิ่มอุปกรณ์ ควบคุมต่างๆ 
เข้าไปในตัวของพัดลม อัจฉริยะได้โดยจะมีเซนเซอร์ (sensor) เป็นตัววัดอุณหภูมิและควบคุมความแรงมอเตอร์
ของพัดลม 
2. วัตถุประสงค์ของโครงงาน 

1) เพ่ือสร้างต้นแบบพัดลมอัจฉริยะ  
2) เพ่ือหาความแม่นย าในการสั่ง เปิด-ปิด พัดลมอัจฉริยะโดยใช้โหมดอัตโนมัติ 
3) เพ่ือหาความแม่นย าในการปรับความแรงลมของพัดลมอัจฉริยะโดยใช้โหมดอัตโนมัติ 

3. ขอบเขตการวิจัย  

 เพ่ือให้บรรลุตามจุดประสงค์ของโครงงาน ผู้ศึกษาจึงได้ท าการก าหนดขอบเขตการศึกษาไว้ดังนี้ 

 3.1 นิยามเชิงปฏิบัติการ  
   - บอร์ด Arduino เป็นไมโครคอนโทรลเลอร์ ที่สามารถอ่านอินพุตจากตัวตรวจจับแสง , ใช้นิ้ว
กดบนปุ่ม หรือส่งข้อความไปยัง Twitter และเปลี่ยนเป็นเอาต์พุตเปิดใช้งานมอเตอร์, เปิดไฟ LED หรือเผยแพร่



ข้อมูลไปยังระบบอินเทอร์เน็ตได้อีกด้วย ซึ่งผู้ใช้งานสามารถควบคุมบอร์ดว่าต้องท าอะไร โดยส่งชุดค าสั่งไปยัง
ไมโครคอนโทรลเลอร์บนบอร์ด ในการท าเช่นนั้นคุณต้องใช้ภาษา Arduino ซึ่งมีค าสั่งเพิ่มขึ้นมาเพื่อเขียนใน
รูปแบบภาษา C++ และใช้ซอฟต์แวร์ Arduino IDE เป็นหลักในการประมวลผล 
 3.2 เนื้อหา 

 3.2.1 การออกแบบระบบศึกษาการท างานของเซ็นเซอร์และอุปกรณ์ต่างๆ ที่ใช้วงจรไฟฟ้า 
และอิเล็กทรอนิกส์ 
  3.2.2 การเขียนโปรแกรมให้สามารถท างานได้โดยควบคุมระบบการท างานผ่านบอร์ด 
Arduino และการใช้ซอฟต์แวร์ Arduino IDE 

 3.3 ตัวแปร 
3.3.1 ตัวแปรต้น 

 - บอร์ด Arduino และการใช้ซอฟต์แวร์ Arduino IDE 

   3.3.2 ตัวแปรตาม  
  - พัดลมไฟฟ้าสามารถ เปิด–ปิด และปรับความเร็วตามอุณหภูมิได้โดยอัตโนมัติ 

3.4. กลุ่มเป้าหมาย   
 - นักเรียน โรงเรียนราชประชานุเคราะห์ 56 จังหวัดน่าน 

3.5. สถานที่   
- โรงเรียนราชประชานุเคราะห์ 56 จังหวัดน่าน 

3.6. ระยะเวลา  
 - ปีการศึกษา 2566  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



บทที่ 2 

ทวนวรรณกรรม 

 

  การจัดท าโครงงาน พัดลมอัจฉริยะ : Smart Fan คณะผู้ศึกษาได้ค้นคว้า รวบรวม ข้อมูล
จากเอกสารที่เกี่ยวข้องและจากเว็บไซต์บนเครือข่ายอินเตอร์เน็ตเพ่ือใช้เป็นแนวทางในการจัดท าโครงงาน ดังนี้ 
 

เอกสารและงานวิจัยที่เกี่ยวข้อง  
   พัดลมอัจฉริยะ เป็นการพัฒนาขึ้นเพื่อแก้ปัญหาพัดลมที่ใช้งานอยู่ในปัจจุบันจะเป็นการ
ควบคุมแบบปุ่มกดสวิตซ์ โดยผู้ใช้งานจะต้องกดสวิตซ์เพื่อ เปิด-ปิด และเปลี่ยนความแรงของพัดลมด้วยตนเอง 
โดยมีส่วนของ Software ที่ใช้ในการพัฒนา ประกอบด้วย การเขียนค าสั่งโปรแกรมเพื่อควบคุมตรวจสอบดว้ย
ซอฟต์แวร์ คือ Arduino software เป็นเครื่องมือในการพัฒนาส่วนของระบบการเขียนโปรแกรม ซึ่งจะช่วยให้
เราฝังค าสั่งลงในบอร์ด Arduino ชนิดต่าง ๆ ได้  
  ส าหรับ Hardware ที่ใช้ในการพัฒนาจะประกอบไปด้วย  

1. Arduino uno esp8266 wifi คือ Wifi ไมโครชิปขนาดเล็ก หรือจะเรียกว่าเป็นสมอง 
กลแบบฝังตัวชนิดต่อ wifi ได้ 
 
 
 
   2. Ultrasonic sensor ใช้หลักการ ส่งคลื่นเสียงความถี่ต ่า Ultrasonic ไปเมื่อคลื่นเสียง 
กระทบกับวัตถุจะมีการสะท้อนกลับมา เซนเซอร์จับเวลาที่ส่งคลื่นเสียงออกไปจนถึงคลื่นเสียงสะท้อนกลับมา 
เมื่อน ามา ค านวนกับเวลาที่เสียงเดินทางในอากาศ ก็จะได้ระยะทางออกมาโมดูล Ultrasonic ตรวจจับวัตถุ 
ค านวนระยะทางโดยใช้คลื่น มีลักษณะเป็นกรวยและไม่ใช่เส้นตรง จึงเหมาะส าหรับใช้ตรวจจับสิ่งกีดขวางด้วย 
 
 

 

 

3. โพรโทบอร์ด (protoboard) เป็นอุปกรณ์ที่จะช่วยให้สามารถเชื่อมต่อวงจรเพื่อทดลอง 
ง่ายขึ้น ลักษระของบอร์ดจะเป็นพลาสติกมีรูจ านวนมาก ภายใต้รูเหล่านั้นจะมีการเชื่อมต่อถึงกันอย่างมีรูปแบบ  
เมื่อน าอุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์มาเสียบ จะท าให้พลังงานไฟฟ้าสามารถไหลจากอุปกรณ์หนึ่งไปยังอุปกรณ์หนึ่งได้ 
ผ่านรูที่มีการเชื่อมต่อกันด้านล่าง พ้ืนที่การเชื่อมต่อกันของโพรโต้บอร์ด 
 
 
 



4. สายต่อจัมเปอร์ (Jumpers) คือสายไฟที่มีหัวเสียบกับเข้ากับบอร์ดทดลอง บอร์ด  
Arduino Nodemcu ใช้ส าหรับเสียบหรือต่อวงจรเชื่อมต่อวงจร ให้วงจรเชื่อมต่อเข้าหากัน เพื่อน าสัญญาณ 
หรือแรงดันป้อนไปยังบอร์ด Arduino 
 
 

5. โมดูลรีเลย์ 4 ช่อง 5V Optocoupler (4 Channel Relay Module)  เป็นโมดูลที่ใช้
ควบคุมโหลดได้ทั ้งแรงดันไฟฟ้า DC และ AC ซึ ่งโหลดสูงสุด (Maximum Load) คือ AC 250V/10A, DC 
30V/10A โดยใช้สัญญาณในการควบคุมการท างานด้วยสัญญาณโลจิก TTL ท างานด้วยสัญญาณแบบ Active 
Low, กระแสขับรีเลย์ (Drive Current) 15-20mA., มีการออกแบบให้เป็น Isolate ด้วย Optocoupler,       
มี LED แสดงสถานะ Relay สามารถน าไปประยุกต์ใช ้งาน PLC Control, บ้านอัจฉริยะ, ใช้ในโรงงาน
อุตสาหกรรม หรืองานอ่ืนๆ ขึ้นอยู่กับการเขียนโปรแกรมและการต่อใช้งานภายนอก สามารถเชื่อมต่อใช้งานกับ
บอร์ด Rasberry Pi, Arduino, ARM, MCS-51, AVR, PIC, 8051, DSP, MSP430, TTL logic  

 

 

 

6. DHT22 Module โมดูลวัดอุณหภูมและความชื้น กับ Arduino เป็นโมดูลวัดอุณหภูมิ 
และความชื้นที่ความละเอียดและช่วงการวัดที่สูงกว่า DHT11 ใช้ไฟได้ 3-5V สามารถวัดอุณหภูมิได้ตั้งแต่ -40 
ถึง 80°C ที่ความแม่นย า ±0.5°C และความชื้น 0-100% คลาดเคลื่อน 2-5% อัตราการอ่านค่าอุณหภูมิและ
ความชื้นสูงสุด 0.5Hz โมดูล DHT22    ใช้งานง่าย มีไลบลารี่พร้อมใช้ 
 
 
 
 
   7. RG1602 Display 16x2 (BLUE) เทคโนโลยีมอนิเตอร์ LCD ย่อมาจาก Liquid Crystal 
Display ซึ่งเป็นจอแสดงผล แบบ (Digital ) โดยภาพที่ปรากฏขึ้นเกิดจากแสงที่ถูกปล่อยออกมาจากหลอดไฟ
ด้านหลังของจอภาพ (Black Light) ผ่านชั้นกรองแสง (Polarized filter) แล้ววิ่งไปยัง คริสตัลเหลวที่เรียงตัว
ด้วยกัน 3 เซลล์คือ แสงสีแดง แสงสีเขียวและแสงสีน ้าเงิน กลายเป็นพิกเ:ซล (Pixel) ที่สว่างสดใสเกิดขึ้น 

 
 

 



บทที ่3 

วิธีการด าเนินการวิจัย 

 

วิธีด าเนินงาน 
 ขั้นตอนการด าเนินการวิจัยประกอบด้วย 4 ขั้นตอน ดังนี้ 
   1. ศึกษาข้อมูลรายละเอียดเกี่ยวกับฮาร์ดแวร์และซอฟต์แวร์วิธีการออกแบบและพัฒนาพัดลม
อัจฉริยะที่ควบคุมด้วยอาดูโน่ หลักการท างานของไมโครคอนโทรลเลอร์เซนเซอร์วัดอุณหภูมิ  เซนเซอร์วัด
ระยะทาง และการท างานกลไกของพัดลม จากเอกสาร หนังสือ และงานวิจัยที่เกี่ยวข้อง 
  2. วิเคราะห์ระบบเป็นขั้นตอน การน าระบบงานที่ได้ศึกษามาวิเคราะห์ขอบเขตของการ
ออกแบบและพัฒนาพัดลมอัจฉริยะที่ควบคุมด้วยอาดูโน่ การรับค่าอุณหภูมิ การรับค่าจากการวัดระยะห่างของ
ผู้ใช้ การท างานของกลไกของพัดลมในการก าหนดความแรงลม เพื่อลดปัญหาการปรับเปลี่ยนความแรงลม ให้
เหมาะสมกับผู้ใช้และเพ่ือความสะดวกสบายแก่ผู้ใช้งาน  
  3. การออกแบบพัดลมอัจฉริยะ เริ่มจากการใช้เซนเซอร์วัดระยะทาง เมื่อรับค่าจากการเข้า
ไกล้ของมนุษย์ที่อยู่ในรัศมีของเซนเซอร์ จะส่งผลไปยังเซนเซอร์วัดอุณหภูมิ และส่งข้อมูลไปยังบอร์ดควบคุม 
บอร์ดจะท าการประมวลผลตามที่เราได้เขียนค าสั่งลงไป เมื่อบอร์ดประมวลเสร็จจะสั่งให้ หน้าจอ LCD แสดง
อุณหภูมิที่วัดได้และจ านวนคน และจะสั่งให้รีเลย์ท างานจ่ายไฟไปตามเบอร์ของพัดลมที่เขียนค าสั่งไว้ โดยแต่ละ
โหมดการท างานใช้หลักการเงื่อนไขการตัดสินใจ แบบ Temp set และ Temp read โดยจะท างานตามที่ตั้งค่า
อุณภูมิไว้ ซึ่งก าหนดค่าและเขียนค าสั่งโดยใช้โปรแกรม Arduino IDE ซึ่งใช้ภาษา C++ ในการเขียนค าสั่งเพ่ือ
ก าหนดค่าควบคุมต่างๆ ดังนี้  
ตารางผลการท างานของโหมดออโต้ (Auto) 

ระดับความเร็ว การประมวลผล เงื่อนไข ผลการท างาน 

0 Count If (count  0) หยุดท างาน 

0 Temp Read – Temp Set If (temperature  26) หยุดท างาน 

1 Temp Read – Temp Set If (temperature = 26) 

&& (temperature  30) 

&& (count = 1) 

ท างานที่เบอร์ 1 

2 Temp Read – Temp Set else If (temperature = 30) 

&& (temperature  35) 

&& (count = 1) 

ท างานที่เบอร์ 2 

3 Temp Read – Temp Set else If (temperature = 35) 

&& (count = 1) 

ท างานที่เบอร์ 3 



บทที่4 

ผลการวิจัย 

 
ผลการทดลอง 

1. การติดตั้งชุดอุปกรณ์พัดลมอัจฉริยะ ระบบพัดลมอัจฉริยะที่ควบคุมด้วยอาดูโน่ ซึ่งมีองค์ประกอบ
ได้แก่ (1) เซนเซอร์วัดค่าอุณหภูมิ (2) บอร์ดอาดูโน่ เป็นตัวกลางควบคุมระบบ และ (3) เซนเซอร์วัดระยะทาง 
(Ultrasonic sensor) รับค่าระยะห่างของมนุษย์ 
 2. องค์ประกอบหลักในการท างานของระบบ คือ วงจรการปรับความแรงลม ใช้ในการรับค่าอุณหภูมิ
เพื่อมาปรับเปลี่ยนแรงลมให้สอดคล้องกับอุณหภูมิโดยมีส่วนประกอบในการท างาน คือเซนเซอร์วัดอุณภูมิ ต่อ
เข้ากับบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ รับค่า และท าเงื่อนไข เพื่อส่งค าสั่งไปควบคุม Relay ในการปรับความแรง 
ซึ่งได้ต่อกับวงจรเดิมของพัดลม ในส่วนของหน้าจอแสดงผลได้แสดงผลอุณหภูมิ และจ านวนคน  

3. การทดสอบระบบ  

 3.1 ทดสอบชุดค าสั่งโดยการ compile ผ่านโปรแกรม NodeMCU ESP8266 เพ่ือ ตรวจสอบ 
ความถูกต้องของโค้ดโปรแกรม หาก compile ผ่านแล้วให้ท าการ Upload ลงบนตัวอุปกรณ์ NodeMCU 
ESP8266 
 3.2 การทดสอบการท างานพัดลมอัจฉริยะ การทดสอบพัดลมในงานวิจัยนี้เริ่มจากการตรวจสอบ
อุณภูมิและส่งไปยังบอร์ด NodeMCU ESP8266 แล้วเมื่อเข้าสู่การเมื่อเปิดสวิตช์ ON เซนเซอร์วัดอุณภูมิท า
การประมวลผลข้อมูลและส่งข้อมูลไปยังจอแสดงผลเพ่ือท าการประมวลผลตามโหมดการท างานในโหมด Auto 
ซึ่งในแต่ละโหมดการท างานใช้หลักการ เงื่อนไขการตัดสินใจแบบ Temp set และTemp read ซึ่งจะท างาน
ตามท่ีตั้งค่าอุณภูมิไว้โดยมอเตอร์พัดลมจะท างานต่อเนื่องจนกว่าจะถึงอุณภูมิที่ตั้งค่าไว้ ถ้าหากอุณภูมิถึงที่ตั้งค่า
ไว้ พัดลมหยุดการท างาน และโหมด Manual จะท างานก็ต่อเมื่อปุ่มสวิตช์ถูกกดพัดลมจะท างานตามปุ่มที่ถูก
กด และถ้าหากปุ่มกดถูกกดปิดพัดลมจะหยุดการท างาน 

4. ผลการทดสอบพัดลมในงานวิจัยนี้เมื่อ sensor รับค่าและส่งไปยังบอร์ด NodeMCU ESP8266 แล้ว 
บอร์ดท าการประมวลผลตามเงื่อนไขที่ก าหนดไว้ได้อย่างถูกต้อง ท าให้การท างานของระบบท างานได้ปกติ 

5. ผลการทดสอบของระบบ ผู้วิจัยได้ท าการทดสอบโดยการตั้งค่าอุณภูมิที่ต้องการจ านวน 10 ครั้ง 
ต่อเนื่องกัน พบว่าระบบสามารถท างานได้ทั้งหมด 10 แสดงดังตารางการทดสอบ 

 

ตารางท่ี 1 ผลการทดสอบการปรับความแรงลมสอดคล้องกับอุณหภูมิ 
คร้ังที่ Speed 0 Speed 1 Speed 2 Speed 3 สรุป (ร้อยละ) 

1 ✓ ✓ ✓ ✓ 100 
2 ✓ ✓ ✓ ✓ 100 

3 ✓ ✓ ✓ ✓ 100 

4 ✓ ✓ ✓ ✓ 100 



ตารางท่ี 1 ผลการทดสอบการปรับความแรงลมสอดคล้องกับอุณหภูมิ (ต่อ) 
คร้ังที่ Speed 0 Speed 1 Speed 2 Speed 3 สรุป (ร้อยละ) 

5 ✓ ✓ ✓ ✓ 100 

6 ✓ ✓ ✓ ✓ 100 
7 ✓ ✓ ✓ ✓ 100 

8 ✓ ✓ ✓ ✓ 100 
9 ✓ ✓ ✓ ✓ 100 

10 ✓ ✓ ✓ ✓ 100 
 

จากตารางที่ 1 ผลการทดสอบการปรับความแรงลมสอดคล้องกับอุณหภูมิพบว่า Speed ที่ 1 ท างานในช่วง
อุณหภูมิ ที่ 26-30 องศาเซลเซียส Speed ที่ 2 ท างานอยู่ในช่วงอุณหภูมิ 30-35 องศาเซลเซียส Speed ที่ 3 
ท างานที่อุณหภูมิ 35 องศาเซลเซียสขึ้นไป และ Speed ที่ 0 จะตัดการท างานที่อุณหภูมิต ่ากว่า 26 องศา
เซลเซียส สรุปการท างานการปรับความแรงลมสอดคล้องกับอุณหภูมิคิดเป็นร้อยละ 100 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



บทที่ 5 
สรุปผลการศึกษา อภิปรายผลและข้อเสนอแนะ 

 
อภิปรายผล 

ระบบพัดลมอัตโนมัติที่พัฒนาขึ้นนี้ เป็นต้นแบบพัดลมอัจฉริยะที่ควบคุมด้วยอาดูโน่ ให้สามารถควบคุม
การท างานของพัดลมไฟฟ้าให้สามารถ เปิด–ปิด โดยการใช้ระบบเซ็นเซอร์ตรวจจับ และสามารถปรับความเร็ว
ตามอุณหภูมิได้โดยอัตโนมัติ หลักการท างานของพัดลมอัจฉริยะ ใช้ Ultrasonic ในการตรวจจับการนับจ านวน
คนเข้า-ออก พัดลมจะเปิดและปรับความแรงลมให้สอดคล้องกับอุณหภูมิโดยอัตโนมัติ ซึ่งระบบจะท างานเมื่อ
อุณหภูมิสูงกว่า 26 องศาเซลเซียส โดยความแรงลมจะเพิ่มความแรงขึ้นเมื่ออุณหภูมิสูงขึ้นตามล าดับ และตัด
การท างานของระบบเมื่ออุณหภูมิต ่ากว่า 26 องศาเซลเซียส ผู้ใช้งาน ทดสอบ ทดลองใช้งานแล้วประเมินผล 
สรุปได้ว่า ผลการท างานตามฟังก์ชันของระบบสามารถท างานได้ตามหลักการ การทดลองการท างานของระบบ 
งานวิจัยนี้ได้ ทดสอบการท างานของระบบ 10 ครั้งเพ่ือให้การท างาน ของระบบมีประสิทธิภาพ ผลการทดสอบ
พบว่าท างานได้ทุกครั้ง 
 

ข้อเสนอแนะ 
 เนื่องจากการท าพัดลมในงานวิจัยนี้มีค่าใช้จ่ายที่ไม่สูงมากจึงเหมาะส าหรับผู้ใช้งานทั่วไป หากเป็นการ
ประยุกต์ไปใช้ในอตุสาหกรรมโรงงานที่มีการใช้พัดลมในการท างาน เช่น โรงงานผลิตเครื่องมือต่างๆ จะเป็นการ
ใช้งานได้อย่างมีประสิทธิภาพ และเนื่องจากการวิจัยในครั้งนี้ยังไม่ได้มีการหาประสิทธิภาพในเรื่องของการ  
ประหยัดพลังงานไฟฟ้า เทียบกับการใช้งานเปิด-ปิดไฟฟ้าแบบเดิม โดยจะมุ่งศึกษาเฉพาะเรื่องการใช้โหมด
อัตโนมัติ และความพึงพอใจของผู้ใช้งานระบบเท่านั้น ดังนั้นจึงควรมีการพัฒนาระบบให้มีความสามารถเพ่ิมขึ้น
ต่อไปดังต่อไปนี้  

1. พัฒนาระบบให้มีความสามารถในการจัดเก็บข้อมูลสถิตการใช้ไฟฟ้า  
2. พัฒนาส่วนของค านวณการประหยัดค่าไฟฟ้ารวมทั้งรายงานสรุปการใช้งาน และการประหยัดค่า

ไฟฟ้าในแต่ละเดือน  
3. พัฒนาให้ระบบสามารถควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้าอ่ืนๆ ภายในบ้าน ส านักงาน ฯลฯ เพ่ิมข้ึน  
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