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บทท่ี 1 บทนำ 

1. ที่มาและความสำคัญของโครงงาน 

เนื่องจากปัญหาเร่ืองเหตุเพลิงไหม้นั้นเป็นสิ่งเกิดขึ้นอยู่บ่อยครั้งในสังคมไทยและ

การเกิดแต่ละครั้งนั้นมักจะมีผลกระทบหลายๆอย่างที่ตามมา เช่น ทรัพย์สิน อาคาร

บ้านเรือน ร้ายแรงสุดอาจทำให้มีผู้เสียชีวิตขึ้นอุปกรณ์ที่ใช่ในการดับเพลิงทุกวันนี้ก็มี

ข้อจำกัดเร่ืองของขนาดที่ใหญ่โตทำให้การดับเพลิงตามตรอกซอกซอยนั้นเป็นเรื่องที่

ยากลำบากและการขนย้ายในแต่ละครั้งนั้นก็จะมีความล้าช้าทำให้ไม่ทันต่อสถานะการเพลิง

ไหม้และทำให้เกิดการลุกลามเป็นวงกว้างซึ้งก่อให้เกิดความสูญเสียที่ไม่สามมารถประเมิน

ค้าได้ 

จากการศึกษาข้อมูลจากแหล่งเว็ปไซต์ต่างจะเห็นได้ชัดว่าการดับเพลิงในสถานที่ที่มี

ความคับแคบนั้นมีความยากลำบากต่างจากพื้นที่ที่มีความกว้างเพราะเนื่องจากการจะขน

ย้ายอุปกรณ์ในการดับเพลิงนั้นมีความยากลำบากเพราะขนาดอุปกรณ์ที่ใช้ในการดับเพลิง

นั้นมีขนาดใหญ่และการทีจ่ะใช้อุปกรณ์ถังดับเพลิงเข้าไปดับเพลิงในพื้นที่ที่มีความแออัดนั้น

ก็มีความเส่ียงเป็นอย่างมากอาจก่อให้เกิดอันตรายแก้ผู้ที่เข้าไปดับเพลิงเสียงเองได้ 

โครงงานนี้จะนำเสนอการนำเทคโนโลยีAIมาใช้ในการทำรถดับเพลิงที่ใช้ในการ

ดับเพลิงตามพื้นที่แคบและเพ่ือเพิ่มความสะดวกสบายในการทำงานจึงได้มีการนำกล้อง AI 

HuskyLens และเซน็เซอร์ตรวจจับอุณหภูมิมาประยุกต์ใช้เพ่ือให้การประมวลผลการ

ทำงานของรถมีความแม่นยำมากย่ิงขึ้น 

2. วัตถุประสงค์ของโครงงาน 

➢ เพ่ือสร้างหุ่นยนต์ดับเพลิงอัตโนมัติขนาดเล็กด้วยบอร์ดสมองกลฝังตัว 
➢ เพ่ือทดสอบการทำงานของระบบดับเพลิงอเนกประสงค์ของโครงงาน 
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3. ขอบเขตการศึกษา/วิจัย 

3.1 ขอบเขตของข้อมูล 
 3.1.1 อัคคีภัยในโรงเรียน 
 3.1.2 การทำงานของระบบสมองกลฝังตัว 
 
 
 
3.2 ขอบเขตความสามารถของระบบ/เคร่ือง/อุปกรณ ์

3.2.1 หุ่นยนต์มี ความกว้าง 15 เซนติเมตร ความยาว 30 เซนติเมตร ความสูง 15 
เซนติเมตร 

 3.2.2 หุ่นยนต์สามารถตรวจจับเปลวเพลิงด้วยกล้อง AI HuskyLens และตรวจจับ
ความร้อนด้วยเซ็นเซอร์วัดอุณหภูมิ 
 3.2.3 สามารถ เลี้ยวซ้าย เลี้ยวขวา เดินหน้า ถอยหลังได้และจะสั่งการเมื่อตรวจจับ

ได้ว่ามีเพลิงเกิดขึ้น จะเริ่มทำงานเม่ือตรวจจับความร้อนได้ 80 องศาเซลเซียส 
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บทท่ี 2 การทบทวนวรรณกรรม/แนวคิด ทฤษฎี ที่เกี่ยวข้อง 

ในการจัดทำโครงงาน เรื่องรถดับเพลิง คณะผู้จัดทำได้ศึกษาเอกสารงานวิจัยที่

เกี่ยวข้อง บทที่ 2 การทบทวนวรรณกรรม/แนวคิด ทฤษฎี ที่เกี่ยวข้อง 

โครงงาน เร่ือง “รถดับเพลิงอัตโนมัติ” ผู้จัดทำไดร้วบรวมข้อมูลและศึกษาทฤษฎี

และ โครงงานที่เกี่ยวข้องโดยสรุปผังมโนทัศน์ (ดังรูปที่ 2.1) 

        

 

2.1 โครงงานท่ีเกี่ยวข้อง 

เคร่ืองดับเพลิงอัจฉริยะ 

อัคคีภัย เป็นภัยอันตรายอันเกิดจากไฟที่ขาดการควบคุมดูแล ทำให้เกิดการติดต่อ

ลุกลามไปตามบริเวณที่มีเชื้อเพลิงเกิดการลุกไหม้ต่อเนื่อง สภาวะของไฟจะรุนแรงมากขึ้น

ถ้าการลุกไหม้ที่มีเชื้อเพลิงหนุนเนื่อง หรือมีไอของเชื้อเพลิงถูกขับออกมามาก ความ

ร้อนแรงก็จะมากยิ่งขึ้น สร้างความสูญเสียให้แก่ทรัพย์สินและชีวิต 

ในปัจจุบันพบว่ามีอุบัติเหตุที่เกิดจากอัคคีภัยในสถานที่ต่างๆเพิ่มขึ้น เช่น สถานที่

บันเทิง โรงแรม หรือโรงงานอุตสาหกรรม และอาคารบ้านเรือนต่างๆ ซึ่งเป็นผลทำให้เกิด

ความเสียหายต่อทรัพย์สินและสิ่งมีชีวิตรอบข้างรวมไปถึงชื่อเสียงและความน่าเชื่อถือของ
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องค์กรเป็นจำนวนมาก ซึ่งมีสาเหตุของการเกิดอัคคีภัย อันเกิดมาจากการตั้งใจหรือเกิดจาก

การประมาทขาดความระมัดระวังหรือมิได้ตั้งใจนั้น  ทำให้สิ่งที่เป็นเช้ือเพลิง ซึ่งเป็นสารลุก

ไหม้ไฟหรือติดไฟไดแ้พร่กระจาย เมื่อไปสัมผัสกับความร้อนก็จะเป็นสาเหตุของการเกิด

อัคคีภัยได้ เช่น การลอบวางเพลิงหรือการก่อวินาศกรรม ซึ่งเกิดจากการจูงใจอันมีมูล

สาเหตุจูงใจที่ทำให้เกิดการลอบวางเพลิง อาจเนื่องมาจากเป็นพวกโรคจิต  และในบริเวณที่

มีไอของตัวทำละลาย หรือน้ำมันเชื้อเพลิงแพร่กระจาย เมื่อไปสัมผัสกับแหล่งความร้อน 

เช่น บริเวณที่มีจุดสูบบุหรี่ก็จะทำให้เกิดอัคคีภัยได ้ และความร้อน นี้ก็เช่นกันทำให้แหล่ง

ความร้อนซึ่งอาจอยู่ในรูปแบบและลักษณะต่างๆ กนั เช่น ความร้อนจากอุปกรณ์ไฟฟ้า การ

เช่ือมตัด เตาเผา เป็นต้น ทำให้แหล่งกำเนิดความร้อนนั้นไปสัมผัสกับเชื้อเพลิงในสภาพที่

เหมาะสม ก็จะเป็นสาเหตุของอัคคีภัยได้ ตัวอย่างเช่น การที่สะเก็ดไฟจากการเช่ือมติดด้วย

ไฟฟ้า หรือก๊าซไปตกลงในบริเวณที่มีกองเศษไม้หรือผ้าทำให้เกิดการคุกรุ่นลุกไหม้เกิด

อัคคีภัยได ้

เนื่องจากโรงเรียนต้นตันหยงเป็นโรงเรียนหอพักประจำ นักเรียนส่วนใหญ่ประกอบ

อาหารรับประทานเอง บางครั้งอาจลืมปิดแก๊ส หรือเครื่องใช้ไฟฟ้าอ่ืนๆ ด้วย  อาจ

ก่อให้เกิดไฟไหม้ลุกลามได้ ในช่วงที่นักเรียนไปเรียนหรือไม่อยู่หอพัก  ดังนั้นทางทีมกระผม

จึงต้องการสร้างเครื่องดับเพลิงอัจฉริยะขึ้นมา เพ่ือระงับอัคคีภัยและป้องกันการเกิดการ

ติดต่อลุกลามและการแพรก่ระจ่ายของเชื่อเพลิงในหอพัก และห้องอื่นๆด้วยดังนี้   

2.2ความรู้ด้านเทคโนโลยี 

ในการจัดทำโครงงาน เรื่องรถดับเพลิง คณะผู้จัดทำได้ศึกษาเอกสารงานวิจัยที่เกี่ยวข้อง 

ดังนี้ 

1. KidBright 

2. flame sensor 

3. แบตเตอร่ี 
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4. huskylens 

  

1. KidBright  

       KidBright เป็นบอร์ดสมองกลฝังตัวที่สามารถทำงานตามชุดคำสั่ง โดยสามารถสร้าง

ชุดคำสั่งผ่านโปรแกรม KidBright IDE บนคอมพิวเตอร์ ที่ใช้งานง่าย เพียงใช้การลากบล็อก

คำส่ังมาวางต่อกัน (Drag and Drog) ช่วยลดความกังวลเรื่องการพิมพ์ชุดคำสั่งผิด ชุดคำสั่ง

ที่ถูกสร้างดังกล่าวจะถูกส่งไปที่ บอร์ด KidBrigt ให้ทำงานตามโปรแกรมที่กำหนดไว้ เช่น 

รดน้ำต้นไม้ตามระดับความชื้นที่กำหนด หรือ เปิด-ปิดไฟตามเวลาที่ กำหนด 

2. Flame sensor 

       Flame sensor ใช้สำหรับตรวจจับแสง infrared ที่ออกมาจากไฟสามารถใช้

ตรวจจับไฟได้ในมุม 60องศาโมดูลนี้ให้ค่าออกมาทั้งdigital และ analog โดยค่า digital 

สามารถปรับว่าไฟ

ขนาดไหนถึงจะ ขึ้น

สัญญาณ high 

จากการปรับ

potentiometer 
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3.แบตเตอรี ่

แบตเตอร่ีลิเทียมเป็นแหล่งพลังงานที่ใช้ในอุปกรณ์ต่างๆเช่นโทรศัพท์มือถือ,กลอ้ง,และ

รถยนต์ไฟฟ้าเนื่องจากมีความสามารถในการเก็บพลังงานไฟฟ้าได้มากในขนาดเล็กมีอัตรา

การสูญเสียพลังงานต่ำและมีความปลอดภัยสูงแบตเตอรี่ลิเทียมมีลักษณะที่ทนทานและมี

อายุการใช้งานที่ยาวนานเมื่อดูแลรักษาอย่างถูกต้องการใช้งานที่ถูกต้องและการรักษา

แบตเตอร่ีเป็นสิ่งสำคัญเพ่ือประสิทธิภาพและความปลอดภัยของการใช้งานในระยะยาว 

 

 

 

 

 

4 HuskyLens 

HuskyLens เป็น

ระบบสั่งการ AI ที่ใช้ในการติดตามและจดจำวัตถุ มนัสามารถระบุวัตถุที่มีในภาพ แยกแยะ

ระหว่างวัตถุที่แตกต่างกัน และให้การตรวจจับภาพอย่างรวดเร็วและแม่นยำ มันสามารถใช้

ในหลายแอปพลิเคชันต่างๆ เช่น การควบคุมหุ่นยนต์, การทำงานกับสมาร์ทและ IoT 
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อุปกรณ,์ หรือการนำมาใช้ในโปรเจ็กต์ที่ต้องการการจดจำและระบุวัตถุต่างๆ ในภาพได้

อย่างรวดเร็วและง่ายดาย ความสามารถของ HuskyLens อาจรวมถึงการติดตามการ

เคล่ือนไหวของวัตถุ, การระบุส,ี การตรวจจับใบหน้า, และฟังก์ชันการตรวจจับการเข้ามา

ใกล้ของวัตถุด้วยเซนเซอร์อินฟราเรด โดยสามารถสื่อสารผ่านทาง UART, I2C, หรือการใช้

งานผ่านโหมดแสดงผล GUI ในตัวเองได้ด้วยโปรแกรมพื้นฐานที่มาพร้อมกับ HuskyLens 

อีกด้วย สรุปได้ว่า HuskyLens เป็นเคร่ืองมือที่ใช้งานได้หลากหลายและมีความสามารถใน

การจดจำและระบุวัตถุในภาพอย่างมีประสิทธิภาพสูง 

 

 

 

 

ขั้นตอนการดำเนินงาน ระยะเวลาดำเนินงาน 
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บทท่ี 3 วิธีดำเนินการวจิัย 

  3.1 แผนการดำเนินงาน 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 3.2 วัสดุ อุปกรณ์ เครือ่งมือ และโปรแกรมทีใ่ช้ในการพัฒนา 

กรกฎาคม สิงหาคม กันยายน ตุลาคม พฤศจิกายน 
 1.วิเคราะห์สภาพแวดล้อม 
และกำหนดประเด็นปัญหา 

                    

 2. รวบรวมข้อมูล และศึกษา
เอกสารที่เกี่ยวข้อง 

                    

 3. กำหนดสมมติฐาน
การศึกษาและจัดทำโครงร่าง
โครงงาน 

                    

 4. ออกแบบและสร้างชิ้นงาน                     
 5. ทดสอบ ปรับปรุงชิ้นงาน
และสรุปผลการทำโครงงาน 

                    

 6. จัดทำรูปเล่มโครงงานและ
นำเสนอผลงาน 
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  3.3 กรอบแนวคิดการออกแบบ  

ลำดับ รายการ จำนวน จำนวนเงิน 

1 แผ่นอัคคิลิคใสหนา 2 มิล ขนาด 50x30 cm. 2 แผ่น 1000 บาท 
2. ปั้มน้ำ 1 ตัว 300 บาท 
3. สายยาง ขนาด 3x16 นิ้ว ยาว 2 เมตร 1 เส้น 15 บาท 
 4. Relay 3 ตัว 90 บาท 
5. ถังน้ำ  1 ถัง 100 บาท 
6. บอร์ด Kidbright 1 ตัว 700 บาท 
7. บอร์ด IKB 1 ตัว 500 บาท 
8. สายจัมเปอร์ 20 เส้น 100 บาท 
9. Infrared IR  4 ตัว 60 บาท 
10. HuskyLens 1 ตัว 2700 บาท 
12 มอเตอร์ 4 ตัว 316 บาท 
13 อัลตร้าโซนิค 6 ชิ้น 300 บาท 
12 ล้อ Mecanum 4 ล้อ 500บาท 
15 หัวฉีดน้ำ 1 อัน 300บาท 
16 รวม  6981บาท 
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  3.4 วิธีการทดสอบ 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

การ 
ทดลอง 
ครัง้ท ี

เงือ่นไขการท างานของระบบ 

การคับเคลือ่น การสบูน ้าของป้ัมน ้า การตรวจจับไฟ 

ได ้ ไมไ่ด ้ ได ้ ไมไ่ด ้ ได ้ ไมไ่ด ้

1          

2          

3          

4          

5          

6          
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บทท่ี 4 ผลการวิจัย 

4.1 ผลการดำเนินงาน 

จากการดำเนินงานศึกษาค้นคว้า รถดับเพลิงซึ่งมีระบบการเคลื่อนที่ตามเพลิงและสูบ

น้ำขึ้นมาเพ่ือดับเพลิงจากนั้นได้นำผลงานมาทดสอบและปรับปรุงตามเป้าหมายที่ทาง

ผู้จัดทำได้กำหนดไว ้

             4.2 ผลการทดสอบประสิทธิภาพ 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

การ 
ทดลอง 
ครัง้ท ี

เงือ่นไขการท างานของระบบ 

การคับเคลือ่น การสบูน ้าของป้ัมน ้า การตรวจจับไฟ 

ได ้ ไมไ่ด ้ ได ้ ไมไ่ด ้ ได ้ ไมไ่ด ้

1 ✓   ✓  ✓ 

2 ✓   ✓  ✓ 

3 ✓   ✓  ✓ 

4 ✓  ✓   ✓ 

5 ✓  ✓  ✓  

6 ✓  ✓  ✓  
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บทท่ี 5 สรุปและอภิปรายผลการวิจัย 

5.1สรุปผล 

การดำเนินโครงงานรถดับเพลิงได้บรรลุวัตถุประสงค์ที่กำหนดไว้คือออกแบบและ

สร้างรถดับเพลิง,รถดับเพลิงสามารถทำงานได้อย่างมีประสิทธิภาพคือสามารถดับเพลิงตาม

จุดที่เกิดเพลิงไหม้ได้,ทดสอบประสิทธิภาพโดยการจำลองสถานการไฟไหม้โดยการจุดไฟขึ้น

แล้วให้รถทำงานเมื่อเซ็นเซอร์ตรวจพบไฟรถก็เดินทางไปดับได้อย่างแม่นยำ 

              5.2ปัญหาการทำงาน 

-ในตอนแรกมีปัญหาการหาเซ็นเซอร์นำทางรถยังตัดสินใจไม่ได้ว่าจะให้อะไรในการ

นำทาง 

-ปัญหาการออกแบบโครงสร้างรถเราจะออกแบบยังไงให้สามารถบรรทุกน้ำไปได้

เยอะ 

-การทำงานที่ผิดพลาดในบางจุดการทำงานที่รีบเกินไปจบชะล่าใจจึงทำให้งานมี

ช่องโหว่และมีปัญหา 

            5.3แนวทางการพัฒนาต่อ 

จากการดำเนินการการสร้างรถดับเพลิงได้พบแนวโน้มในการต่อยอดคือ 

ในเรื่องของการเพิ่มความแม่นยำขึ้นของเซ็นเซอร์ในการนำทางเราคิดว่ารถของเรา

สามารถทำงานได้อย่างแม่นยำกว่านี้,การออกแบบโครงสร้างที่ดีกว่านี้โดยเฉพะการออกแบ

ลบที่เก็บน้ำและหัวฉีด 
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ข้อเสนอแนะ 

หาท่านได้มีความสนใจที่จะต่อยอดต่อควรหาข้อมูลของเซ็นเซอร์ต่างๆก่อนและ

ความหาความเป็นไปได้ของการทำโครงงานให้สำเร็จโครงงานนี้ค่อนข้างยากและหาข้อมูล

ยาก 

 

 

 

 

 

เอกสารอ้างอิง 

โรงเรียนต้นตันหยง, 2561 ชื่อโครงงานเครื่องดับเพลิงอัจฉริยะ 

https://www.princess-it-foundation.org/project/?p=2205   (เอกสารอ้างอิง)            

Admin หุ่นดับเพลิงฝีมือเด็กไทย เซฟชีวิตเจ้าหน้าที่ผจญเพลิง 

https://www.securitysystems.in.th/2022/02/firefighter-robot-by-thai-

students/    (เอกสารอ้างอิง) 

 

 

 

 

 


