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บทคัดย่อ 

  โครงงานระบบลานจอดรถอัจฉริยะ (Smart Parking) จ าลองการท างานที่จอดรถอัตโนมัติ โดยใช้
บอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino UNO ในการควบคุมการท างาน แบบจ าลองนี้สามารถบรรจุรถได้ทั้งหมด 
5 คัน โดยใช้เซ็นเซอร์วัดระยะทาง Ultrasonic sensor  และการแสดงผลโดยหลอดไฟ LED โดยการเขียน
โปรแกรมลงบนบอร์ด Arduino UNO ท าหน้าที่ประมวลผลการท างาน รับค่าจาก Ultrasonic sensor และส่ง
ข้อมูลไปยังไดโอดเปล่งแสง LED เพ่ือแสดงสัญญาณต าแหน่งว่าง - ไม่ว่าง ของที่จอดรถ 
 

ค าส าคัญ: ระบบแสดงต าแหน่งช่องจอดรถท่ีว่าง; ที่จอดรถ--การออกแบบ 
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บทที่ 1 

บทน า 

 

1. ความเป็นมาและความส าคัญ 
ปัจจุบันรถยนต์นับว่าเป็นปัจจัยที่จ าเป็นต่อมนุษย์ ซึ่งต้องใช้ส าหรับการเดินทางในชีวิตประจ าวัน

ประกอบกับอุตสาหกรรมรถยนต์มีการพัฒนาอย่างต่อเนื่อง ท าให้ปริมาณรถยนต์ใน ปัจจุบันมีจ านวนมากขี้น 
จึงท าให้สถานที่ต่างๆ เช่น ห้างสรรพสินค้า สถานที่ติดต่อราชการ หรือ สถานบันเทิงต่างๆ ท าการสร้างลาน
จอดรถเพ่ือรองรับรถยนต์ที่เข้ามาติดต่อหรือรับบริการ โดยที่ผ่านมาระบบการจัดการลานจอดรถนั้นไม่ค่อยมี
คุณภาพในหลายๆ ด้าน โดยเฉพาะระยะเวลาในการหาที่จอดรถ ซึ่งจะท าให้เสียเวลาเป็นอย่างมากกับปริมาณ
รถทีเ่ข้ามาจอดในลานจอดรถจ านวนมาก  

 

จากสาเหตุดังกล่าวจึงเล็งเห็นประโยชน์ของที่จอดรถอัตโนมัติที่จะมีประโยชน์ ในอนาคตอันใกล้ จึงมี
แนวคิดท่ีจะสร้างแบบจ าลองที่จอดรถอัตโนมัติแบบ โดยใช้บอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino UNO  ในการ
ควบคุมการท างาน ร่วมกับอุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์อื ่น เพ่ือแสดงต าแหน่งของช่องจอดรถที่ว่าง เพื ่อเป็น
แบบจ าลองที่อาจจะน าไปสร้างจริง ในพื้นที่ที่มีประชากรหนาแน่น มีที่จอดรถที่เพียงพอสะดวกสบาย และเพ่ือ
ปรับปรุงระบบลานจอดรถให้มีประสิทธิภาพมากขึน้ 

 

2. วัตถุประสงค์ของโครงงาน 
- เพ่ือออกแบบและสร้างแบบจ าลองท่ีจอดรถอัตโนมัติทีใ่ช้บอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ 

Arduino UNO ในการควบคุมการท างาน 
 

3. ขอบเขตการวิจัย  

 เพ่ือให้บรรลุตามจุดประสงค์ของโครงงาน ผู้ศึกษาจึงได้ท าการก าหนดขอบเขตการศึกษาไว้ดังนี้ 

 3.1 นิยามเชิงปฏิบัติการ  
   - บอร์ด Arduino เป็นไมโครคอนโทรลเลอร์ ที่สามารถอ่านอินพุตจากตัวตรวจจับแสง , ใช้นิ้ว
กดบนปุ่ม หรือส่งข้อความไปยัง Twitter และเปลี่ยนเป็นเอาต์พุตเปิดใช้งานมอเตอร์, เปิดไฟ LED หรือเผยแพร่
ข้อมูลไปยังระบบอินเทอร์เน็ตได้อีกด้วย ซึ่งผู้ใช้งานสามารถควบคุมบอร์ดว่าต้องท าอะไร โดยส่งชุดค าสั่งไปยัง
ไมโครคอนโทรลเลอร์บนบอร์ด ในการท าเช่นนั้นคุณต้องใช้ภาษา Arduino ซึ่งมีค าสั่งเพิ่มขึ้นมาเพื่อเขียนใน
รูปแบบภาษา C++ และใช้ซอฟต์แวร์ Arduino IDE เป็นหลักในการประมวลผล 
 
 
 
 



 3.2 เนื้อหา 
 3.2.1 การออกแบบระบบศึกษาการท างานของเซ็นเซอร์และอุปกรณ์ต่างๆ ที่ใช้วงจรไฟฟ้า 

และอิเล็กทรอนิกส์ 
  3.2.2 การเขียนโปรแกรมให้สามารถท างานได้โดยควบคุมระบบการท างานผ่านบอร์ด 
Arduino และการใช้ซอฟต์แวร์ Arduino IDE 

 3.3 ตัวแปร 
3.3.1 ตัวแปรต้น 

 - บอร์ด Arduino และการใช้ซอฟต์แวร์ Arduino IDE 

   3.3.2 ตัวแปรตาม  
  - ไดโอดเปล่งแสง LED สามารถแสดงสัญญาณต าแหน่งว่าง - ไม่ว่าง ของที่จอดรถ ได ้

3.4. กลุ่มเป้าหมาย   
 - นักเรียน โรงเรียนราชประชานุเคราะห์ 56 จังหวัดน่าน 

3.5. สถานที่   
- โรงเรียนราชประชานุเคราะห์ 56 จังหวัดน่าน 

3.6. ระยะเวลา  
 - ปีการศึกษา 2566  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



บทที่ 2 

ทวนวรรณกรรม 

 

  การจัดท าโครงงาน ระบบลานจอดรถอัจฉริยะ (Smart Parking) คณะผู้ศึกษาได้ค้นคว้า 
รวบรวม ข้อมูลจากเอกสารที่เกี่ยวข้องและจากเว็บไซต์บนเครือข่ายอินเตอร์เน็ตเพ่ือใช้เป็นแนวทางในการจัดท า
โครงงาน ดังนี้ 
 

เอกสารและงานวิจัยที่เกี่ยวข้อง  
   ส าหรับ Hardware ที่ใช้ในการพัฒนาจะประกอบไปด้วย  
  1. Arduino UNO เป็นไมโครคอนโทรลเลอร์ ที่สามารถอ่านอินพุตจากตัวตรวจจับแสง , ใช้
นิ้วกดบนปุ่ม หรือส่งข้อความไปยัง Twitter และเปลี่ยนเป็นเอาต์พุตเปิดใช้งานมอเตอร์ , เปิดไฟ LED หรือ
เผยแพร่ข้อมูลไปยังระบบอินเทอร์เน็ตได้อีกด้วย ซึ่งผู ้ใช้งานสามารถควบคุมบอร์ดว่าต้องท าอะไร โดยส่ง
ชุดค าสั่งไปยังไมโครคอนโทรลเลอร์บนบอร์ด ในการท าเช่นนั้นคุณต้องใช้ภาษา Arduino ซึ่งมีค าสั่งเพิ่มขึ้นมา
เพ่ือเขียนในรูปแบบภาษา C++ และใช้ซอฟต์แวร์ Arduino IDE เป็นหลักในการประมวลผล 
 
 
 
 
   2. Ultrasonic sensor เป็นเซนเซอร์โมดูลส าหรับตรวจจับวัตถุและวัดระยะทางแบบไม่
สัมผัส [1-2] โดยใช้คลื่นอัลตราโซนิก ซึ่งเป็นคลื่นเสียงความถี่สูงเกินกว่าการได้ยินของมนุษย์ วัดระยะได้ตั้งแต่ 
2 – 400 เซนติเมตร หรือ 1 – 156 นิ้ว สามารถต่อใช้งานกับไมโครคอนโทรลเลอร์ได้ง่าย ใช้พลังงานต ่า เหมาะ
กับการน าไปประยุกต์ใช้งานด้านระบบควบคุมอัตโนมัติ หรืองานด้านหุ่นยนต์ 
 
 

   

  3. LED Super bright 5mm/ไดโอดเปล่งแสง LED (light emitting diode) เป็นอุปกรณ์

อิเล็กทรอนิกส์ที่ท าจากสารกึ่งตัวน าและท าหน้าที่เปลี่ยนพลังงานไฟฟ้าเป็นพลังงานแสง โดยเมื่อมีการฉีด

อิเล็กตรอนหรือกระแสไฟฟ้าเข้าไปในตัวแอลอีดีแล้ว อิเล็กตรอนเหล่านั้นก็จะมีการลดพลังงานลง โดยการ

ปลดปล่อยแสงหรืออนุภาคโฟตอนออกมา โดยปรากฏการณ์นี้ในทางวิทยาศาสตร์เรียกว่า อิเล็กโทรลูมิเนส

เซนต์ (electroluminescence) 

 



บทที่ 3 

วิธีการด าเนินการวิจัย 

 

วิธีด าเนินงาน 
 1. ศึกการท างานของระบบจอดรถอัตโนมัติ 
 2. ศึกษาการใช้งานบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino UNO ร่วมกับ โปรแกรม Arduino IDE 
 3. ออกแบบแบบจ าลอง 
 3. ออกแบบฮาร์ดแวร์ 
 4. ออกแบบซอฟต์แวร์ 
 5. ทดสอบแบบจ าลอง 
 6. สรุปผลการทดลอง 
 

หลักการท างาน 
 หลักการท างานของส่วนต่างๆ ในแบบจ าลอง จะเริ่มข้ึนที่ช่องจอดรถซึ่งมี Ultrasonic sensor ท าการ
ตรวจจับรถ ซึ่งจะมีการท างานก็ต่อเมื่อมีรถเคลื่อนที่ไปอยู่ในระยะตรวจจับของ sensor จากนั้นเมื่อ sensor 
สามารถตรวจจับรถที่เข้าไปอยู่ในระยะได้ ไดโอดปล่งแสง LED สีแดงจะติด (ON) ไดโอดปล่งแสง LED สีเขียว
จะดับ (OFF) นั่นหมายความว่าช่องจอดรถดังกล่าวมีรถเคลื่อนที่เข้าไปจอดในช่องจอดแล้ว ส่วนถ้า sensor   
ไม่สามารถตรวจจับรถได้ในระยะของ sensor ไดโอดปล่งแสง LED สีแดงจะดับ (OFF) ไดโอดปล่งแสง LED    
สีเขียวจะติด (ON) นั่นหมายความว่าช่องจอดรถดังกล่าวไมม่ีรถเคลื่อนที่เข้าไปจอดในช่องจอดรถ  
  
 
 
 
 

แผนภาพการท างานของระบบ 
 

การติดตั้งอุปกรณ์และทดลองระบบกับแบบจ าลอง 
 
 
 
 
 
   
 

Ultrasonic sensor 

ท าการตรวจจับรถ 

ประมวลผลโดย 

บอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ 

Arduino UNO 

ไดโอดเปล่งแสง LED 

แสงผล 



 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



บทที่4 
ผลการวิจัย 

 
ผลการทดลอง 

1. การติดตั้งชุดอุปกรณ์แบบจ าลองระบบลานจอดรถอัจฉริยะ (Smart Parking) ที่ควบคุมด้วยบอร์ด
ไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino UNO ซึ่งมีองค์ประกอบได้แก่ (1) เซนเซอร์วัดระยะทาง (Ultrasonic sensor) 
รับค่าระยะรถยนต์ (2) บอร์ดอาดูโน่ เป็นตัวกลางควบคุมระบบ และ (3) ไดโอดปล่งแสง LED 
 2. องค์ประกอบหลักในการท างานของระบบ คือ เซนเซอร์วัดระยะทาง (Ultrasonic sensor) ใช้ใน
การตรวจจับรถ ซึ่งจะมีการท างานก็ต่อเมื่อมีรถเคลื่อนที่ไปอยู่ในระยะตรวจจับของ sensor ซึ่งเขียนค าสั่งไว้ที่

ระยะ 30 ซม. (ระยะห่างเซนเซอร์วัดระยะทาง (Ultrasonic sensor)กับตัวรถ) จากนั้นเมื่อ sensor สามารถ
ตรวจจับรถที่เข้าไปอยู่ในระยะได้ ไดโอดเปล่งแสง LED สีแดงจะติด (ON) ไดโอดเปล่งแสง LED สีเขียวจะดับ 
(OFF) นั่นหมายความว่าช่องจอดรถดังกล่าวมีรถเคลื่อนที ่เข้าไปจอดในช่องจอดแล้ว ส่วนถ้า sensor ไม่
สามารถตรวจจับรถได้ในระยะของ sensor ไดโอดเปล่งแสง LED สีแดงจะดับ (OFF) ไดโอดเปล่งแสง LED       
สีเขียวจะติด (ON) นั่นหมายความว่าช่องจอดรถดังกล่าวไม่มีรถเคลื่อนที่เข้าไปจอดในช่องจอดรถ (ควบคุมการ
ท างานของระบบด้วย Arduino UNO 

3. การทดสอบระบบ  
 ระบบตรวจสอบสถานะช่องจอดรถโดยใช้ เซนเซอร์วัดระยะทาง (Ultrasonic sensor) มีหลักการ

ดังต่อไปนี้ 
 - กรณีที่ยังไม่มีรถยนต์เข้ามาจอดในช่องจอดรถ หรือไม่อยู่ในระยะการตรวจจับของ sensor ที่

ก าหนดไว้ ส่งผลท าให้ sensor ในวงจรตรวจสอบสถานะช่องจอดรถช่องนั้นๆ สั่งการไปที่บอร์ดเพื่อส่งค าสั่งไปที่ 
ไดโอดเปล่งแสง LED สีเขียวติด (ON) และไดโอดปล่งแสง LED สีแดงดับ (OFF) 

 - กรณีที่มีรถยนต์เข้ามาจอดในช่องจอดรถ หรืออยู่ในระยะการตรวจจับของ sensor ที่ก าหนดไว้ 
ส่งผลท าให้ sensor ในวงจรตรวจสอบสถานะช่องจอดรถช่องนั้นๆ สั่งการไปที่บอร์ดเพื่อส่งค าสั่งไปที่ ไดโอด
ปล่งแสง LED สีแดงติด (ON) และไดโอดเปล่งแสง LED สีเขียวดับ (OFF) 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



บทที่ 5 
       สรุปผลการศึกษา อภิปรายผลและข้อเสนอแนะ 

 
อภิปรายผล 

 การพัฒนาแบบจ าลองระบบลานจอดรถอัจฉริยะ (Smart Parking) เป็นการพัฒนาเครื่องมือต้นแบบ
เพื่อท าการทดลอง แจ้งสถานะที่จอดรถ ว่าง - ไม่ว่าง โดยใช้บอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino UNO 
ลักษณะเด่นของระบบ คือ การใช้งานง่าย ไม่ซับซ้อน มีส่วนประกอบหลัก 3 ส่วน ดังนี้ 

1. Ultrasonic sensor ท าการตรวจจับรถ 
2. ประมวลผลโดยบอรด์ไมโครคอนโทรลเลอร ์Arduino UNO 
3. ไดโอดเปล่งแสง LED แสงผล 

จากการทดลองระบบการท างานในแบบจ าลองระบบลานจอดรถอัจฉริยะ (Smart Parking) จะเห็นได ้
ว่าท างานได้ตามหลักการและวัตถุประสงค์ที่ได้วางไว้ โดยระบบสามารถตรวจสอบสถานะในปัจจุบันของช่อง
จอดรถนั้นๆ ได้ โดยแสดงผลในทันที ซึ่งเพ่ิมความสะดวกสบายให้กับผู้ใช้รถได้เป็นอย่างด ี
 

ข้อเสนอแนะ 
 - ระบบแจ้งที่จอดรถว่าง ไม่มีระบบจอง อาจเกิดปัญหาการแย่งชิงที่จอดรถได้ ในกรณีที่ผู้ใช้บริการ  
มาถึงที่จอดรถพร้อมกัน 
 

แนวทางการพัฒนา 

 1. โครงงานนี้เป็นการจ าลองต้นแบบการตรวจสอบสถานะของที่จอดรถผ่าน Ultrasonic sensor ซ่ึง
สามารถน าไปประยุกต์ใช้กับระบบต่างๆ ได้ วงจรควบคุมการเปิด - ปิด แผงกั้นรถอัตโนมัติ ระบบจองช่องจอด
รถออนไลน์ ระบบตรวจนับจ านวนรถ ระบบจ ากัดจ านวนรถ เข้า - ออก เป็นต้น  
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