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บทคัดย่อ 

คณะผู้จัดทำได้เล็งเห็นถึงความสำคัญของปัญหาที่เกิดขึ้นจากแมลงศัตรูพืชที่มาเกาะกินต้นข้าว  จึงได้

คิดค้นที่จะทำโครงงานหุ่นไล่กาอัจฉริยะเพื่อช่วยเกษตรกร โดยนำเอาเทคโนโลยี IOT (Internet of things) มา

ประยุกต์เพื่อตอบสนองความต้องการของผู้อุปโภคบริโภค เน่ืองจากจังหวัดกระบ่ี มีพื้นที่ในการทำเกษตรกรรมเป็น

จำนวนมากและทางโรงเรียนราชประชานุเคราะห์ ๓๗ จังหวัดกระบี่  มีการส่งเสริมการมุ่งเน้นการฝึกอาชีพการมี

งานทำของนักเรียนและคนในชุมชน  จึงคิดค้นหาวิธีแก้ปัญหาเพื่อช่วยเพิ่มรายได้ให้แก่คนในชุมชนหรือชาว

เกษตรกรและนักเรียนโรงเรียนราชประชานุเคราะห์ ๓๗ จังหวัดกระบ่ี 

เพื่อให้คลายความกังวลจากผลกระทบของแมลงศัตรูพืชที่มาเกาะกินต้นข้าวของชาวเกษตรกร  จากการ

ทดลองหุ่นไล่กาอัจฉริยะเพื่อช่วยเกษตรกร เห็นได้ว่าหุ่นไล่กาอัจฉริยะเพื่อช่วยเกษตรกร สามารถที่จะช่วยเหลือ

ชาวเกษตรกรให้ได้ผลผลิตตามเป้าหมายที่วางไว้โดยสามารถที่จะเพิ่มรายได้ให้กับเกษตรกร เพิ่มอาชีพให้กับคนใน

ชุมชน และนักเรียนโรงเรียนราชประชานุเคราะห์ ๓๗ จังหวัดกระบี่  โดยการนำความคิดมาประยุกต์ใช้ให้เข้ากับ

เทคโนโลยีในปัจจุบัน  จึงมีผลเกิดเป็นหุ่นไล่กาอัจฉริยะเพื่อช่วยเกษตรกรที่ทำหน้าที่ควบคุมอุณหภูมิ ความชื้น   

การตรวจจับแมลงศัตรูพืช ส่งเสียงและยิงแสงเลเซอร์ออกไปเพื่อไล่ค้างคาว อีกทั้งใช้แผงโซล่าเซลล์ในการเก็บ

พลังงานไฟฟ้า  



คำสำคัญ 

IOT (Internet of things) , หุ่นไล่กา , แมลงศัตรพูืช 
 

บทนำ 

เนื่องจากโรงเรียนราชประชานุเคราะห์ ๓๗ จังหวัดกระบี่  เป็นโรงเรียนประจำที่อยู่ในพระบรมราชูปถัมภ์

ได้ยึดหลักปรัชญาเศรษฐกิจพอเพียงตามพระราชดำริ มาปรับใช้ในสถานศึกษา จึงมีการทำโคกหนองนาโมเดล    

ซึ่งเป็นหนึ่งในปรัชญาการออกแบบพื้นที่ทำเกษตรตามศาสตร์พระราชา ทั้งการทำนาข้าว ปลูกพืช เลี้ยงสัตว์ เพื่อ

นำมาประกอบอาหารให้กับนักเรียนและบุคลากรในโรงเรียน นอกจากจะเป็นการลดต้นทุนที่มีประสิทธิภาพแล้ว

นักเรียนคุณครูรวมถึงบุคลากรในโรงเรียนยังได้รับประทานอาหารที่ปลอดสารพิษถูกสุขลักษณะ  และยังสามารถ

เพิ่มรายได้ให้กับโรงเรียนในการส่งออกผลผลิตทางการเกษตรสู่ชุมชน ซึ่งทางโรงเรียนได้มีการมอบหมายให้กับ

นักเรียนบ้านพักเกษตรดูแลพื้นที่โคกหนองนา  แต่เนื่องด้วยกิจวัตรประจำวันที่นักเรียนบ้านพักยุวเกษตรต้อง

ปฏิบัติเช่นเดียวกับนักเรียนคนอื่น ๆ ในแต่ละวันทำให้ไม่สามารถดูแลได้อย่างเต็มที่ ทั้งการดูแลพืชผักสวนครัว   

ทางการเกษตร และโดยเฉพาะการดูแลนาข้าว ซึ่งหนึ่งในปัจจัยที่ส่งผลเสียต่อพืชผลทางการเกษตรเป็นอันดับต้นๆ 

คงหนีไม่พ้นเรื่องปัญหาของศัตรูพืช  และเมื่อพูดถึงการป้องกันศัตรูพืชในนาข้าว สิ่งแรกที่ทุกคนนึกถึงคือ หุ่นไล่กา 

การทำหุ่นไล่กานั้นเป็นความคิดของชาวนาสมัยก่อนที่ต้องการรักษาพืชผลทางการเกษตรไว้ให้ได้มาก   จึงทำหุ่น

ฟางเลียนแบบท่าทางของมนุษย์แล้วนำหุ่นไปปักไว้ในท้องนา  เวลาที่ฝูงนกกามากัดกินผลผลิต ทำให้ผลผลิตไม่

เสียหายมากนักแต่ทราบหรือไม่ว่าในความเป็นจริงหุ่นไล่กาไม่สามารถป้องกันศัตรูพืชได้เลย และยังมีศัตรูพืช

จำพวก หนู ค้างคาว แมลง ที่ต่อให้กำจัดโดยอุปกรณ์ ก็ยังไม่สามารถแก้ไขปัญหานี้ให้หมดไปได้อย่างสิ้นเชิง จึงทำ

ให้มีการใช้สารเคมีมากำจัดแมลงจึงทำให้เกิดปัญหามากมายต่อสิ่งแวดล้อม 

ดังนั้นทางคณะผู้จัดทำได้เล็งเห็นถึงความสำคัญของปัญหาที่ เกิดขึ้น จากปัญหาข้างต้นผู้จัดทำจึงมีแนวคิด

ที่จะทำโครงงาน หุ่นไล่กาอัจฉริยะ เพื่อใช้ในการไล่ศัตรูพืช เช่น หนู ค้างคาว แมลง โดยใช้เซ็นเซอร์ตรวจจับ     

เมื่อพบสัตว์หรือแมลงระบบจะสั่งให้เครื่องความถี่ปล่อยคลื่นเสียงอัลตร้าโซนิค ซึ่งจะส่งผลให้สัตว์และแมลงนั้นไม่

กล้าเข้าใกล้กับพืชพันธุ์ทางการเกษตรที่ได้ทำการปลูกและจะส่งผลการรายงานไปยังผู้ใช้ให้ทราบผ่าน Blynk และ

ยังเพิ่มการวัดฝน วัดความชื้นในดิน วัดแสงและตรวจจับควันฝุ่นละอองเพื่อที่จะสามารถมาประยุกต์ใช้ได้หลายๆที่ 

โดยหุ่นไล่กาอัจฉริยะเพื่อช่วยเกษตรกร ถูกออกแบบให้สามารถไล่ศัตรูพืช ออกจากพื้นที่การทำเกษตร

อย่างอัตโนมัติโดยใช้เซ็นเซอร์หรือเทคโนโลยีอื่น ๆ ที่ช่วยตรวจจับพืชและส่งสัญญาณให้กับหุ่นที่จะไล่กาออกไป

จากพื้นที่นั้น ๆ หุ่นไล่กาอัจฉริยะอาจมาพร้อมกับเทคโนโลยีเช่นกล้องหรือเซ็นเซอร์ที่ช่วยตรวจจับศัตรูพืชที่อาศัย



อยู่ในพื้นที่ ระบบที่มีความสามารถในการระบุศัตรูพืช โดยแยกจากสัตว์หรือสิ่งของอื่นๆ และตัวหุ่นจะทำการ        

รีบอร์ดพลังงานหรือการกระทำที่เหมาะสมในการไล่ศัตรูพืชออกจากพื้นที่นั้น ๆ ซึ่งหุ่นไล่กาอัจฉริยะอาจมาพร้อม

กับระบบสื่อสารที่ช่วยให้เกษตรกรสามารถควบคุมหรือติดตามการทำงานของหุ่นไล่กา โดยเชื่อมต่อผ่านแอปพลิเค

ชันมือถือหรืออินเตอร์เน็ตเพื่อควบคุมและติดตามการทำงานของหุ่นไล่กา 

วัตถุประสงค์ 

               1. เพื่อสร้างและออกแบบหุ่นไล่กาอัจฉริยะเพื่อช่วยเกษตรกร  โดยเชื่อมต่อผ่านแอปพลิเคชันมือถือ

หรืออินเทอร์เน็ตเพื่อแสดงค่าผ่านแอปพลิดคชันแบบเรียลไทม์ 

               2. เพื่อสร้างและออกหุ่นไล่กาอัจฉริยะ ที่สามารถขับไล่ศัตรูพชื และรายงานสภาพแวดล้อมต่างๆให้กับ

เกษตรกรทราบได ้

               3. เพื่อใ่ห้เกษตรกรได้ทราบปัญหาคุณภาพอากาศ คุณภาพดนิ และคุณภาพน้ำ และจดัการปัญหาได้

ทันท่วงท ี
 

ขอบเขต  

1. ควบคุมการค่าความชืน้ อุณหภูมิ แสง 

2. สามารถตรวจจับวตัถุได้ 

3. ควบคุมการทำงานของเซอร์โวได้ 

4.สามารถแสดงค่าผ่านแอปพลิเคชัน Blynk ได ้
 

ทฤษฎีที่เกี่ยวข้อง 

ข้าว เป็นธัญพืชเศรษฐกจิอีกอย่างหน่ึงของประเทศไทย ซึ่งในปัจจุบันเกษตรกรได้ประกอบอาชพีการทำนา
เป็นอย่างมาก จึงทำให้เกษตรกรส่วนใหญ่นิยมทำนาข้าวกัน พื้นที่สำหรับปลูก หรือนาแบบข้ันบันไดข้าว โดยมีการ
ไถ นาให้ดินอ่อน และขุดคันดินสูงโดยรอบเพื่อกัน้น้ำเอาไว้เลี้ยงต้นข้าว ส่วนคำวา่ "ทุ่งนา" นั้นเป็นคำเรียกกว้างๆ 
หมายถึง บริเวณที่นา หรือรวมถึงพื้นที่ใกล้เคียงด้วยก็ได้ โดยทั่วไปแล้วนาข้าวจะมักลกัษณะตามลักษณะของภูมิ
ประเทศของพื้นที่นั้นๆ วา่จะเป็นที่ราบลุ่ม หรือทีร่าบสูง หรือว่าเป็นหุบเขา ลักษณะของนาข้าวที่พบเห็น โดยทั่วไป
จะมีอยู่ 2 ลักษณะคือ 

 - นาข้าวที่เป็นแบบลานเล็กๆที่สามารถพบเห็นได้ทั่วไปในประเทศไทย 

 - นาข้าวแบบข้ันบันได ก็เนื่องมาจากพื้นทีใ่นการทำนานั้นเป็น เนินเขาจึงต้องทำลักษณะแบบข้ันบันไดเพื่อ 
ชะลอการไหลและการกกัเก็บน้ำ จะเห็นในภาคเหนือของประเทศไทย และหลายประเทศ อเมริกา เป็นต้น 



ชาวไร่ชาวนา เกษตรกร เป็นผู้ประกอบอาชีพเกษตรกรรม คือ เลี้ยงสัตว์เอาอาหารหรือวตัถุดิบ คำนี้ปกติใช้
กับผู้ที่กระทำอยา่งใดอยา่งหนึ่งดังนี้ ปลูกพืชไร่  เลี้ยงสัตว์หรือปศุสัตว์ อื่นๆ ชาวไร่ชาวนาอาจเป็นเจ้าของที่ดิน
เกษตรกรรมหรือทำงานเป็นผู้ใช้แรงงานบนที่ดินของผู้อื่นก็ได้ แตใ่นประเทศเศรษฐกิจก้าวหน้า (advanced 
economy) ปกติชาวไร่ชาวนาเป็นเจ้าของไร่นา ขณะที่ลูกจ้างของไร่นานั้น เรียก คนงานไร่นา (farm workers หรือ 
farmhand) ทว่า เมื่อไมน่านนี้ ชาวนาเป็นบุคคลเพื่อสนับสนุนหรือปรับปรุงการเติบโตของที่ดินหรอืพืชผลหรือเลี้ยง
สัตว์ (เช่น ปศุสัตว์หรือปลา) โดยแรงงานและความใส่ใจ 
 

 

 

ขั้นตอนการดำเนินงาน 

1. ศึกษา สังเกตุปัญหาของของเกษตรกรทีพ่บเจอปัญหาแมลงศัตรูพืช 
2. นำปัญหาที่พบเจอมาจัดทำหัวข้อโครงงานทีจ่ะทำ 
3. ศึกษาหาข้อมูล ทฤษฎีที่เกี่ยวข้อง ความเป็นไปได้ของโครงงาน 
4. ติดต่ออาจารย์ที่ปรกึษาโครงงานเพื่อจดัขอทำโครงงาน 
5. กำหนดขอบเขตความสามารถ กลุ่มเป้าหมายของโครงงานที่จะจดัทำ 
6. ออกแบบร่างโครงสรา้งของโครงงานที่จะพัฒนา 
7. ศึกษารวบรวมข้อมูลเกี่ยวกับราคาและรายละเอียดของอุปกรณ์ 
8. จัดซื้ออุปกรณ ์
9. ลงมือสร้างโครงงาน 
10. ทดสอบการทำงานของโครงงาน และทำการเก็บข้อมูลจากกลุ่มเป้าหมาย 
11. วิเคราะห์และปรับปรุงงานให้เหมาะสมกับกลุ่มเป้าหมาย 
12. จัดรูปทำโครงงาน และคู่มือการใช้งาน 
13. เสนออาจารย์ที่ปรกึษาโครงงานเพื่อตรวจสอบความถูกต้อง 
14. แก้ไขข้อบกพร่อง 
15. เผยแพร่ผลงานจากโครงงานที่จัดทำ 

 

 

 

 

  



โครงสร้างและการออกแบบ 
  



หลักการทำงาน 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ผลการทดลอง  

การทดสอบการทำงานของครั้งแรกของหุ่นไล่กาอัจฉริยะเพื่อช่วยเกษตรกร  พบว่า หุ่นไล่การสามารถใช้

งานได้ โดยค่าของเซนเซอร์ ที่ได้ทำการทดสอบแล้วเป็นค่าที่สามารถนำมาใช้ในการทำงานได้ พร้อมทั ้งมี

ข้อผิดพลาดบางครั้งในกรณีที่อินเตอร์เน็ตเกิดความล้าช้า ส่งผลให้การทำงานบางส่วนไม่สามารถใช้งานได้ปกติ 

ตารางที่ 1 การทำงานของเซ็นเซอร์รีเลย์เครื่องปั๊มน้ำ   

ครั้งที่ รีเลย์เปิด รีเลย์ปิด 
1 ไม่ติด ไม่ติด 
2 ไม่ติด ไม่ติด 
3 ไม่ติด ไม่ติด 
4 ติด ติด 
5 ติด ติด 
6 ติด ติด 



2.ค่าอุณหภูมิ ความชื้น DHT22 

 
 

 

 

 

2.ค่าความชื้นในดิน 

 

3.อัลตรา้โซนิค 
 

 
4.ค่าของวัดฝน 
 
 

 



5.ค่าของฝุ่นที่วัดได ้
 
 

 
 
6.ค่าความเข้มของแสง 
 
 
 

 
 

 

 

 

 

ข้อเสนอแนะในการพัฒนาโครงงาน 

  1. ควรที่จะใช้อุปกรณ ์ sensor ทีก่ารวัดความชื้นและอุณหภูมิที่คงที่ และแม่นยำถึงแม้จะมีอุณหภูมิที่

เปลี่ยนไปก็ตาม  

  2.  ลดเซ็นเซอร์ให้น้อยลงเพื่อเพิ่มประสิทธิภาพในการทำงาน 
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