
 

 

 

 

 

โครงงาน ไมก้ันเปด – ปดอัตโนมัติ โดยใช้ระบบสแกนใบหนา 
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โรงเรียนสบเมยวิทยาคม 

อำเภอสบเมย จังหวัดแมฮองสอน 

 

 



บทคัดยอ 

 โรงเรียนสบเมยวิทยาคม ในแตละวันมีนักเรียนนำรถจักรยานยนตขับขี่มาโรงเรียนเปนจำนวนมาก       

ซึ่งปญหาที่พบสวนใหญก็คือ นักเรียนบางสวนแอบขับรถจักรยานยนตออกนอกบริเวณโรงเรียนโดยไมไดขอ

อนุญาต หรือเกิดการคลาดสายตาของครูเวรรักษาการณบริเวณหนาโรงเรียน ทำใหเกิดปญหาตามมาภายหลัง 

คณะผูจัดทำจึงคิดที่จะหาแนวทางในการจัดการกับเหตุการณดังกลาวเบื้องตน โดยการออกแบบและทดสอบ

ระบบสแกนใบหนา เปด –ปด ไมก้ันอัตโนมัติ ในรูปแบบโมเดลจำลอง 

 

คำสำคัญ 

 Facial Verification 

 Artificial Intelligence 

 Machine Learning Environment  

 

บทนำ 

ป2จจุบันโรงเร ียนสบเมยวิทยาคม ถือเปHนโรงเร ียนขนาดใหญN ซึ ่งในแตNละวัน มีนักเร ียนนำ

รถจักรยานยนตXขับขี่มาโรงเรียนเปHนจำนวนมาก ดYวยลักษณะพื้นที่บริเวณของโรงเรียนนั้น ตำแหนNงโรงจอดรถ

ของนักเรียนอยูNดYานหนYาสุดของบริเวณโรงเรียน ติดกับประตูทางเขYาและป_อมยาม ซึ่งป2ญหาที่พบสNวนใหญNก็คือ 

นักเรียนบางสNวนแอบขับรถจักรยานยนตXออกนอกบริเวณโรงเรียนโดยไมNไดYขออนุญาต หรือเกิดการคลาด

สายตาของครูเวรรักษาการณXบริเวณหนYาโรงเรียน ทำใหYเกิดป2ญหาตามมาภายหลัง นอกจากนี้ยังเปHนการ

ป_องกันบุคคลภายนอกเขYามาในบริเวณโรงเรียนโดยไมNไดYรับอนุญาตอีกดYวย 

ดังนั้น ผูYจัดทำจึงไดYเล็งเห็นป2ญหาที่เกิดขึ้น จากที่กลNาวมาขYางตYนนั้นมักจะมีป2ญหาการแอบออกนอก

บริเวณโรงเรียนของนักเรียน และการที ่ครูผู YสอนตYองใชYเวลาในการรักษาการณXบริเวณหนYาโรงเรียน              

ซึ่งในบางครั้งอาจทำใหYเกิดการคลาดสายตาจากนักเรียนหรือบุคคลภายนอก จากป2ญหาดังกลNาวจึงอยากนำ

เทคโนโลยี AI มาชNวยพัฒนาระบบสแกนใบหนYา เปfด – ปfด ไมYกั้นหนYาโรงเรียน โดยนำเทคนิคการรูYจำใบหนYา

มาประยุกตXใชYเปHนการอำนวยความสะดวกใหYกับครูเวรรักษาการณX ซึ่งจะมีเพียงใบหนYาของครูและบุคลากร      

ที่เกี่ยวขYองในโรงเรียนเทNานั้น ที่สามารถสแกนใบหนYา เปfด – ปfด ไมYกั้นหนYาโรงเรียนไดY และสNงเสริมการใชY

เทคโนโลยีสมัยใหมNอีกดYวย 

 

วัตถุประสงค์ของการวิจัย 

1) เพ่ือออกแบบและสรางแบบจำลองไมก้ันเปด – ปดอัตโนมัติ โดยใช้ระบบสแกนใบหนา  

2) เพ่ือศึกษาวิธีการทำงานของระบบตรวจจับใบหนาโดยใช้ AI  

 

 



ขอบเขตการวิจัย 

1. ขอบเขตประชากร 

ครู บุคลากร และนักเรียนโรงเรียนสบเมยวิทยาคม อำเภอสบเมย จังหวัดแมฮองสอน 

2. ขอบเขตตัวแปร 

 ตัวแปรตYน : ระบบสแกนใบหนYา 

 ตัวแปรตาม : ไมYก้ันบริเวณทางเขYาสามารถเปfด – ปfดไดYโดยอัตโนมัติ เม่ือมีการสแกนใบหนYา 

 ตัวแปรควบคุม : ลักษณะใบหนYาของผูYสแกน 

3. ขอบเขตเวลา 

 

การทบทวนวรรณกรรม (Literature Review) 

 1. Facial Verification คือ ระบบสแกนใบหนYาที่จะทำการประมวลผลเพื่อเปรียบเทียบภาพสองภาพ                  

ในขั้นตอนการตรวจจับใบหนYาเพื่อยืนยันตัวบุคคล เชNน การสแกนภาพในวีซNากับภาพใบหนYาป2จจุบันเพื่อยืนยัน

ตัวตนเขYาระบบ หรือ การสแกนภาพในบัตรประชาชนกับภาพใบหนYาป2จจุบัน เพื่อเขYาระบบบัญชีธนาคาร หรือ

ภาพในฐานขYอมูลกับภาพถNายจากกลYองหนYาประตูเพ่ือทำการอนุญาตใหYเขYาถึงพ้ืนท่ีในอาคาร เปHนตYน 

 

ท่ี ข้ันตอนการดำเนินงาน 
ระยะเวลาการดำเนินงาน 

ตุลาคม พฤศจิกายน ธันวาคม 

1 วิเคราะหสภาพแวดลอม และ การกำหนด

ประเด็นปญหา 

            

2 รวบรวมข้อมูล และศึกษา เอกสารท่ีเก่ียวข้อง             

3 กำหนดสมมติฐานการศึกษา และจัดทำโครง

รางโครงงาน 

            

4 ออกแบบและสรางช้ินงาน             

5 ทดสอบ ปรับปรุงช้ินงานและ สรุปผลการทำ

โครงงาน 

            

6 จัดทำรูปเลมโครงงานและ 

นำเสนอผลงาน 

            



 2. บอรXด Arduino เปHนไมโครคอนโทรลเลอรX ที่สามารถอNานอินพุตจากตัวตรวจจับแสง, ใชYนิ้วกดบน

ปุqม หรือสNงขYอความไปยัง Twitter และเปลี่ยนเปHนเอาตXพุตเปfดใชYงานมอเตอรX, เปfดไฟ LED หรือเผยแพรN

ขYอมูลไปยังระบบอินเทอรXเน็ตไดYอีกดYวย ซึ่งผูYใชYงานสามารถควบคุมบอรXดวNาตYองทำอะไร โดยสNงชุดคำสั่งไปยัง

ไมโครคอนโทรลเลอรXบนบอรXด ในการทำเชNนนั้นคุณตYองใชYภาษา Arduino ซึ่งมีคำสั่งเพิ่มขึ้นมาเพื่อเขียนใน

รูปแบบภาษา C++ และใชYซอฟตXแวรX Arduino IDE เปHนหลักในการประมวลผล 

 3. เซอรXโวมอเตอรX (Servo Motor) คือ มอเตอรXไฟฟ_ากระแสตรงที่มักถูกนำมาใชYในการควบคุมมุม

หรือตำแหนNงเชิงเสYนที่มีความละเอียดสูง โดยเซอรXโวมอเตอรXจะประกอบดYวยมอเตอรX ชุดเกียรX และบอรXด

ควบคุม รวมไวYเปHนโมดูลเดียวกัน และจะรับสัญญาณควบคุม (signal, S) เพียง 1 เสYน ไฟเลี้ยง VCC และ

กราวดX GND อีกอยNางละ 1 เสYน รวมเปHน 3 เสYน โดยทั่วไปเราสามารถควบคุมใหYเซอรXโวมอเตอรXหมุนในทิศ

ตามเข็มนา�ิกา (หมุนขวา) หรือ ทวนเข็มนา�ิกา (หมุนซYาย) ไดY 

 4. เทคโนโลยีป2ญญาประดิษฐX (Artificial Intelligence: AI) หมายถึง เทคโนโลยีการสรYางเครื่องจักร                      

ใหYมีคุณลักษณะทางดYานสติป2ญญาและความฉลาดเหมือนมนุษยX ไมNวNาจะเปHน การคิดไดYแบบมนุษยX การกระทำ

ไดYแบบมนุษยX การคิดอยNางมีเหตุผล และการกระทำอยNางมีเหตุผล โดยศาสตรXที่เปHนหัวใจสำคัญที่ทำใหY

เทคโนโลยี AI มีความสามารถทางสติป2ญญาและการเรียนรูYเหมือนมนุษยX คือ การเรียนรูYของเครื ่องจักร 

(Machine Learning: ML) ซึ่งหมายถึง ศาสตรXที่ทำใหYคอมพิวเตอรXหรือเครื่องจักรสามารถเรียนรูYที่จะทำความ

เขYาใจความสัมพันธXของขYอมูลที่ถูกป_อนเขYา (Input) และสรYางผลลัพธXการตอบสนองตNอขYอมูล (Output) ขึ้นมา

ไดYเองโดยไมNตYองถูกโปรแกรมหรือไดYรับการป_อนคำสั่งเขYาไปใหมNทุกครั้งที่คอมพิวเตอรXหรือเครื่องจักรไดYรับ

ขYอมูลใหมN เปHนการนำศาสตรXดYานคณิตศาสตรXและสถิติขั้นสูงมาประยุกตXเขYากับความรูYดYานการจัดการขYอมูล 

และการเขียนโปรแกรม            

 

วิธีดำเนินการวิจัย 

 ในการศึกษาการเปfด – ปfดไมYกั้นธรรมดาบริเวณทางเขYาออกหนYาประตู ใหYสามารถเปHนการเปfด - ปfด

อัตโนมัติ โดยใชYระบบสแกนใบหนYา โดยการออกแบบและศึกษาการทำงานของระบบผNานรูปแบบการทำ

โครงงาน เรื่อง การเปfด – ปfด ไมYกั้นหนYาโรงเรียนอัตโนมัติ โดยใชYระบบสแกนใบหนYา ไดYดำเนินการจัดทำ

โครงงานตามข้ันตอน ดังตNอไปน้ี 

 1. วางแผนแบงหนาท่ีสืบค้นข้อมูล และการออกแบบระบบการทำงานและโครงสรางไมก้ันอัตโนมัติ 

 2. ค้นควาข้อมูลทางอินเทอรเน็ต สอบถามผูรู และศึกษาเอกสารที่เกี่ยวข้อง เกี่ยวกับตรวจจับใบหนา

โดยใช้การตรวจจับของ AI และศึกษาการเขียนโปรแกรมดวย PictoBlox และการควบคุมอุปกรณผานบอรด 

Arduino  

 

 

 



 3. ออกแบบ โครงสรางโมเดลแบบจำลองไมกั ้นเปด – ปดอัตโนมัติ โดยใช้ระบบสแกนใบหนาให

เหมาะสม สะดวกตอการใช้งาน  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 4. เขียนโค้ดคำสั่งควบคุมบอรด Arduino และอุปกรณผานการใช้โปรแกรม PictoBlox มีการควบคุม

ให AI เรียนรูในการตรวจจับวิเคราะหใบหนาในการสั่งเปด - ปดไมกั้น ผานการใช้ฟงก์ชัน Machine Learning 

Environment ประเภท Image Classifier 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

ภาพ การควบคุมให AI เรียนรู ในการตรวจจับวิเคราะหใบหนาผานการใช้ฟงก์ชัน Machine Learning 

Environment ประเภท Image Classifier 



 4. ทดสอบระบบสแกนใบหนา สามารถทำงานไดYปกติหรือไมN 

 

 

 

  

 

 

 

 

 

  

 5. ตรวจสอบ / ทดลองการทำงานของการเปด – ปด ไมก้ันผานระบบสแกนใบหนา  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



ผลการวิจัย 

 จากการทดลองการเปfด – ปfด ไมYก้ันหนYาโรงเรียนอัตโนมัติ โดยใชYระบบสแกนใบหนYา โดยประเมินผล            

การเปfด - ปfด ไมYก้ันอัตโนมัติ ดYวยวิธีการ ดังตNอไปน้ี 

 

การทดลอง ผลการทดลอง 

1. ทดลองวNาการเปfด - ปfดไมYก้ันอัตโนมัติ สามารถทำงานไดY

ปกติหรือไมN 

คร้ังท่ี 1 สแกนใบหนYาแลYวระบบเปfด 

– ปfด ไมNก้ันไมNทำงาน 

คร้ังท่ี 2 แกYไขโคYดคำส่ังในการ

ควบคุม   

2. ทดลองวNาระบบสแกนใบหนYา สามารถทำงานไดYปกติ

หรือไมN 

คร้ังท่ี 1 ระบบไมNสามารถตรวจจับ

ใบหนYาไดY หรือสแกนใบหนYา

ผิดพลาด 

คร้ังท่ี 2 แกYไขใหY AI เรียนรูYและ

จดจำใบหนYาใหYมากข้ึน และสแกน

ใบหนYาไดYถูกตYองมากข้ึน   

3. ทดลองวNาระบบสามารถนับจำนวนการยกไมYก้ันไดYหรือไมN ระบบสามารถนับจำนวนการยกไมY

ก้ันไดYทุกคร้ัง เม่ือมีการสแกนใบหนYา

ผNาน 

 

อภิปรายผลการวิจัย 

 จากการทดสอบโครงงาน เรื่อง ไมกั้นเปด – ปดอัตโนมัติ โดยใช้ระบบสแกนใบหนา เมื่อระบบ AI 

ตรวจสอบลักษณะใบหนาที ่สแกน ถาใบหนาตรงกับในระบบที ่ AI บันทึกไว ไมกั ้นก็จะทำการเปดข้ึน              

โดยกำหนดใหเซอรโวยกไมกั้นขึ้น แตถาระบบ AI ตรวจสอบลักษณะใบหนาที่สแกน ถาใบหนาไมตรงกับใน

ระบบที่ AI บันทึกไว ไมกั้นก็จะไมทำการเปดขึ้น โดยกำหนดใหเซอรโวหยุดยกไมกั้นขึ้น และระบบจะทำการ

บันทึกขYอมูลการเขYา - ออก โดยนับจำนวนครั้งไปเรื่อย ๆ เมื่อมีการสแกนใบหนYาผNาน โดยการเขียนโค้ดสั่งงาน

ผานบอรด Arduino และโมดูลเสริม สามารถใช้งานได ตามวัตถุประสงค์ของการศึกษา  

ข้อเสนอแนะ 

 1. ทดสอบระบบ AI สแกนใบหนาอัตโนมัติในโปรแกรมอ่ืน ๆ ท่ีเสถียรมากกวาโปรแกรมท่ีใช้อยู  

 2. พัฒนาตอยอด เพ่ิมฟงก์ชันการใช้งานไดมากข้ึน เช่น สรางฐานข้อมูลเพ่ือเก็บบันทึกข้อมูลการเข้า - 

ออก ในแตละวัน 
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