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บทคัดย่อ 

ระบบเคร่ืองให้อาหารปลาอัตโนมัติด้วยโปรแกรม Arduno ระบบ AI ขึน้มา โดยมีจุดประสงค์ ๑.) 

ออกแบบและสร้างโปรแกรมควบคมุการท างานของระบบเคร่ืองให้อาหารปลาอตัโนมตัิด้วยโปรแกรม Arduno 

ระบบ AI ๒.) ประเมินผลการใช้งานของ ระบบเคร่ืองให้อาหารปลาอตัโนมตัิด้วยโปรแกรม Arduno ระบบ AI 

ด้วยวิธีการ ดงัตอ่ไปนี ้๒.๑)การท างานของระบบเคร่ืองให้อาหารปลาคือ ให้อาหารตรงต่อเวลา ๒.๒ ปริมาณ

ของอาหารปลาในแตล่ะมือ้ท่ีควบคมุด้วยระบบโปรแกรม Arduno ระบบ AI คือ ให้เพียงพอกบัปริมาณของ ซึง่

หลักการท างานระบบเคร่ืองให้อาหารปลาอัตโนมัติโดยโปรแกรม Arduno ระบบ AI โดยการน าเอาระบบ

เคร่ืองให้อาหารปลาอัตโนมัติ ไปใช้งานจริงนัน้ โดยได้ออกแบบและท าการติดตัง้อุปกรณ์บอร์ด Arduno 

เช่ือมตอ่กบั servo และกล้องเพ่ือจบัภาพและได้มีการติดตัง้โปรแกรมโดยใช้ระบบ AI เรียบร้อยแล้วน าไปใช้ 

โดยท่ีถ้าปลาขึน้มาบนผิวน า้แสดงว่าปลาหิวอาหารและกล้องจะจับภาพปลาท าให้ระบบประมวลผลแล้ว 

Servo จะท างานโดยการหมุนแล้วปล่อยอาหารปลาออกมาจากเคร่ือง ถ้าปลามีจ านวนน้อยเคร่ืองจะปล่อย

อาหารปลา ๑ วินาที แตถ้่าปลามีจ านวนมาก เคร่ืองจะปลอ่ยอาหารปลา ๕ วินาที แตถ้่าไมมี่ปลาเคร่ืองจะไม่

ท างาน 
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กิตตกิรรมประกาศ 

การจดัท าโครงงานสิ่งประดษิฐ์ ระบบเคร่ืองให้อาหารปลาอตัโนมตัด้ิวย  โปรแกรม Arduino ระบบ AI  
นีส้ าเร็จได้ด้วยความร่วมมือจากสมาชิกทกุคนในกลุ่ม รวมไปถึงการได้รับความช่วยเหลือ และสนบัสนนุจาก
หลายๆทา่น 

อนัดบัแรกต้องขอขอบคณุอาจารย์นรุฮนันะห์  อมุา และอาจารย์คอรีเย๊าะ  วามะ อาจารย์ท่ีปรึกษา
โครงงาน และคณะผู้จดัท ามีความรู้ความสามารถ และท าให้เกิดโครงงานนีข้ึน้ 

ขอขอบคณุผู้ปกครอง ท่ีให้ความสนบัสนนุสถานท่ีในการจดัท าโครงงาน และบคุคลกรในโรงเรียนท่ีให้

ความชว่ยเหลือในด้านอปุกรณ์ 

คณะผู้จดัท าจึงขอขอบพระคณุทุกท่านท่ีได้สนบัสนุนการท างาน และให้ก าลงัใจเสมอมา จนท าให้

การจดัท าโครงงานครัง้นีส้ าเร็จลลุว่งได้ด้วยดี และความดีอนัเกิดจากการศกึษาค้นคว้าครัง้นี ้คณะผู้จดัท าขอ

มอบแคผู่้ มีพระคณุทกุทา่น และขอกราบขอบคณุมา ณ โอกาสนี ้
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เดก็หญิงอาฟนาญ ตาเย๊ะ     

เดก็หญิงอิบตีซาม ยโูซ๊ะปลกูา 

เดก็หญิงนซัมี  เวซีลา 

 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 



บทที่ ๑ 
บทน า 

๑.๑ ที่มาและความส าคัญของโครงงาน 

ปัจจุบนัการเลีย้งสตัว์เป็นท่ีนิยมอย่างแพร่หลาย โดยสตัว์เลีย้งมีหลากหลายชนิด เช่น ปลา ซึ่งปลาเป็น
สตัว์ท่ีคนน ามาเลีย้งเพื่อน ามาบริโภคเป็นอาหารและปลาท่ีสวยงามสามาถน ามาเลีย้งในตู้เพ่ือประดบับ้านให้
สวยงาม  ในการดแูลปลานัน้เราต้องเอาดแุลใจใส่ให้อาหารอย่างสม ่าเสมอ และเน่ืองจากความก้าวหน้าของ
โลกท่ีพฒันาไปอย่างรวดเร็ว ท าให้การพฒันาของมนษุย์มีความเร่งรีบอยู่ตลอดเวลา ก่อให้เกิดปัญหาในการ
ดูแลเอาใจใส่ และให้อาหารปลาไม่ตรงเวลา ท าให้ปลาอาจล้มป่วยเป็นโรคขาดสารอาหาร และตายได้ 
เน่ืองจากปัจจบุนัเทคโนโลยีมีความทนัสมยั  จงึเป็นเร่ืองง่ายในการให้อาหารปลา  

ดงันัน้คณะผู้จดัท าจึงได้คิดค้นพฒันาระบบเคร่ืองให้อาหารปลาอตัโนมตัิโดยการน าบอร์ด Arduino ใน
การเขียนโปรแกรมควบคุมการท างานของบอร์ด Arduino เพ่ือสั่งงานให้บอร์ด Arduino  สามารถควบคุม
อปุกรณ์ตา่งๆท่ีตอ่กบับอร์ด  
๑.๒ วัตถุประสงค์ของโครงงาน 

 ๑.๒.๑. เพ่ือออกแบบและสร้างโปรแกรมควบคมุการท างานของระบบเคร่ืองให้อาหารปลาอตัโนมตัิด้วย  
โปรแกรม Arduino ระบบ AI      

 ๑.๒.๒. ประเมินผลการใช้งานของระบบเคร่ืองให้อาหารปลาอตัโนมตัิด้วยโปรแกรม Arduino ระบบ AI  
ด้วยวิธีการ ดงัตอ่ไปนี ้ 

  ๑.๒.๒.๑ ประสิทธิภาพการท างานของระบบเคร่ืองให้อาหารปลาอตัโนมตัิ คือ ให้อาหารตรงตอ่เวลา 

๑.๒.๒.๒ ปริมาณของอาหารปลาในแต่ละมือ้ท่ีควบคุมด้วยระบบโปรแกรม คือ ให้เพียงพอกับ

ปริมาณของปลา 
๑.๓ ขอบเขตของการศึกษาค้นคว้า 
     ๑.๓.๑ ศกึษาลกัษณะการท างานของระบบเคร่ืองให้อาหารปลาอตัโนมตัิด้วยโปรแกรม Arduino ระบบ AI 

     ๑.๓.๒. ศกึษาระบบการท างานของ Servo และการออกแบบ 

     ๑.๓.๓. ทดสอบการท างานในสถานท่ี พร้อมทัง้แก้ไขปรับปรุงข้อผิดพลาท่ีเกิดจากอุปกรณ์ในระบบว่า

ท างานเตม็ท่ีหรือไม ่
๑.๔ ค าส าคัญ 

 ๑.๔.๑ บอร์ดควบคมุค าสัง่  (Arduino bord) 
๑.๕.ประโยชน์ที่ได้รับ 

๑.๔.๑ เพิ่มความสะดวกสบายตอ่ผู้ใช้งาน 

๑.๔.๒ ใช้ความรู้ท่ีได้เรียนมาประยกุต์ใช้ให้เกิดประโยชน์แก่สงัคมและชมุชน 

 



บทที่ ๒ 
เอกสาร ทฤษฎี และงานวิจัยท่ีเก่ียวข้อง 

๒.๑ บอร์ด Arduino 

บอร์ด Arduino เป็นไมโครคอนโทรลเลอร์ ท่ีสามารถอ่านอินพตุจากตวัตรวจจบัแสง, ใช้นิว้กดบนปุ่ ม 

หรือส่งข้อความไปยงั Twitter และเปล่ียนเป็นเอาต์พตุเปิดใช้งานมอเตอร์, เปิดไฟ LED หรือเผยแพร่ข้อมลูไป

ยังระบบอินเทอร์เน็ตได้อีกด้วย ซึ่งผู้ ใช้งานสามารถควบคุมบอร์ดว่าต้องท าอะไร โดยส่งชุดค าสั่งไปยัง

ไมโครคอนโทรลเลอร์บนบอร์ด ในการท าเช่นนัน้คณุต้องใช้ภาษา Arduino ซึ่งมีค าสัง่เพิ่มขึน้มาเพ่ือเขียนใน

รูปแบบภาษา C++ และใช้ซอฟต์แวร์ Arduino IDE เป็นหลกัในการประมวลผล 

 
รูปท่ี ๒.๑ บอร์ด Arduino 

 
๒.๒ Servo 

เซอร์โวมอเตอร์ (Servo Motor) เป็นมอเตอร์ท่ีมีการควบคมุการเคล่ือนท่ีของมนั (State) ไม่ว่าจะเป็น

ระยะ ความเร็ว มุมการหมุน โดยใช้การควบคมุแบบป้อนกลบั (Feedback control) เป็นอุปกรณ์ท่ีสามารถ

ควบคุม เคร่ืองจักรกล หรือระบบการท างานนัน้ๆ ให้เป็นไปตามความต้องการ เช่น ควบคุมความเร็ว 

(Speed), ควบคุม แรงบิด (Torque), ควบคุมแรงต าแหน่ง (Position), ระยะทางในการเคล่ือนท่ี(หมุน) 

(Position Control) ของตวัมอเตอร์ได้  

 

 

 

 
 

รูปท่ี 2.1.2 Servo 
 



๒.๓ อาหารปลา 
เป็นอาหารส าเร็จรูปท่ีแปรรูปจากวตัถดบิประเภทตา่ง ๆ ส าหรับการเลีย้งปลาสวยงาม ซึง่ไมน่บัรวมถึง

อาหารสด อนัได้แก่ ไรทะเล ไรแดง ลกูน า้ กุ้งฝอย ปลาเหย่ือขนาดเล็กชนิดตา่ง ๆ หรือแมลง 
 

 
 
 
 
 

รูปท่ี ๒.๓ อาหารปลา 
๒.๔ กล้องจับภาพ 

เว็บแคม (webcam) หรือ เว็บแคเมรา  (web camera) เป็นกล้องท่ีส่งสัญญาณภาพผ่านทาง
คอมพิวเตอร์ส าหรับใช้งานผา่นทางเวิลด์ไวด์เว็บ ทางเมสเซนเจอร์หรือทางซอฟต์แวร์อ่ืน 

 
                                                     รูปท่ี ๒.๔ กล้อง 
๒.๕ สายไฟจัมเปอร์ 

สายไฟจมัเปอร์ คือ สายไฟ หรือ เทอร์มินอล ท่ีเช่ือมตอ่ระหว่างวงจรอิเล็กทรอนิกส์ระยะไกลและแผง 

อปุกรณ์ควบคมุเรียกอีกอย่างว่าข้ามเส้นซึ่งแตกต่างจากการอุปกรณ์สายไฟ ธรรมดาเป็นการสร้างทางลัดท่ี

สามารถกระโดดบนวงจรได้ชัว่คราวด้วยการใสส่ายไฟจมัเปอร์ ท าให้สามารถหยดุการท างานของวงจรปกต ิ 

 

 

 
 
 

รูปท่ี ๒.๕ สายไฟจัมเปอร์  

https://th.wikipedia.org/wiki/%E0%B8%AD%E0%B8%B2%E0%B8%AB%E0%B8%B2%E0%B8%A3
https://th.wikipedia.org/wiki/%E0%B8%9B%E0%B8%A5%E0%B8%B2%E0%B8%AA%E0%B8%A7%E0%B8%A2%E0%B8%87%E0%B8%B2%E0%B8%A1
https://th.wikipedia.org/wiki/%E0%B9%84%E0%B8%A3%E0%B8%97%E0%B8%B0%E0%B9%80%E0%B8%A5
https://th.wikipedia.org/wiki/%E0%B9%84%E0%B8%A3%E0%B9%81%E0%B8%94%E0%B8%87
https://th.wikipedia.org/wiki/%E0%B8%A5%E0%B8%B9%E0%B8%81%E0%B8%99%E0%B9%89%E0%B8%B3
https://th.wikipedia.org/wiki/%E0%B8%81%E0%B8%B8%E0%B9%89%E0%B8%87
https://th.wikipedia.org/wiki/%E0%B8%9B%E0%B8%A5%E0%B8%B2
https://th.wikipedia.org/wiki/%E0%B9%81%E0%B8%A1%E0%B8%A5%E0%B8%87
https://th.wikipedia.org/wiki/%E0%B8%81%E0%B8%A5%E0%B9%89%E0%B8%AD%E0%B8%87
https://th.wikipedia.org/wiki/%E0%B9%80%E0%B8%A7%E0%B8%B4%E0%B8%A5%E0%B8%94%E0%B9%8C%E0%B9%84%E0%B8%A7%E0%B8%94%E0%B9%8C%E0%B9%80%E0%B8%A7%E0%B9%87%E0%B8%9A
https://th.wikipedia.org/wiki/%E0%B9%80%E0%B8%A1%E0%B8%AA%E0%B9%80%E0%B8%8B%E0%B8%99%E0%B9%80%E0%B8%88%E0%B8%AD%E0%B8%A3%E0%B9%8C


๒.๖ ท่อพีวีซี 

ท่อ PVC คือ ท่อท่ีท าขึน้จากโพลิไวนิลคลอไรด์ โดยไม่ผสมพลาสติกไซเซอร์ ซึ่งช่ืออย่างเป็นทางการ
ท่ีได้ระบใุน มอก. คือ ทอ่พีวีซีแข็ง แตค่นทัว่ไปนัน้จะรู้จกัมกัคุ้นกนัในช่ือท่อ PVC กนัมากกว่า  โดยในปัจจุบนั
ท่อชนิดนีเ้ป็นท่ีนิยมอย่างมากในวงการก่อสร้าง  เพราะด้วยคณุสมบตัิท่ีดีหลายอย่างไม่ว่าจะเป็น คณุสมบตัิ
ท่ีมีความเหนียวยืดหยุน่ตวัได้ดี  ทนตอ่แรงดนัน า้  ทนตอ่การกดักร่อน เป็นต้น 

 
 
 
 
 
 
 

รูปท่ี ๒.๖ ท่อพีวีซี 
๒.๗ กาวประสานท่อพีวีซี  

 กาวประสานท่อ หรือ กาวเช่ือมท่อ PVC เป็นวัสดุชัน้เย่ียมท่ีคุณสามารถใช้ส าหรับแก้ไขรอยร่ัวท่ี

เกิดขึน้ตรงจุดเช่ือมต่อแบบเกลียวระหว่างท่อของคุณ การร่ัวไหลท่ีน่าร าคาญเหล่านีส้ามารถสร้างความ

เสียหายได้ ซึง่อาจน าไปสูค่า่ใช้จา่ยในการซอ่มแซมจ านวนมากหากไมไ่ด้รับการแก้ไขอยา่งทนัทว่งที  

 
 
 
 
 
 

       รูปท่ี ๒.๗ กาวประสานท่อพีวีซี 
 
 
 
 
 

 
 

 



บทที่ ๓ 
วิธีการด าเนินงาน 

๓.๑ วสัดแุละอปุกรณ์ 

๓.๑.๑ บอร์ด Arduino ๓.๑.๒ Servo ๓.๑.๓ อาหารปลา ๓.๑.๔ กล้อง 

๓.๑.๕ สายจัม๊      ๓.๑.๖ ทอ่พีวีซีขนาด 4 นิว้ ๓.๑.๗ กาวประสานท่อพีวีซี  

๓.๒ แผนผงัการด าเนินงาน 

           

        

  
 

 

 

 

 

 

 

รูปภาพท่ี ๓.๒ รูปภาพแสดงการออกแบบโครงสร้าง 

 

            
รูปภาพประกอบการท าโครงงาน 

 

 

 

 

 



บทที่ ๔ 
ผลการทดลอง 

๔.๑ ผลการทดลอง 

จากผลการทดลองระบบเคร่ืองให้อาหารปลาอตัโนมตัด้วยโปรแกรม Arduino ระบบ AI สามารถน า

ความรู้ทางด้านเทคโนโลยีสารสนเทศมาประยกุต์ใช้ในการควบคมุเคร่ืองให้อาหารปลาอตัโนมตัิให้ผู้ ใช้งานมี

ความสะดวกต่อการด ารงชีวิต ผลงานท่ีเกิดขึน้สามารถน าไปทดลองใช้งานจริง การน าเอาเคร่ืองให้อาหาร

ปลาอตัโนมตัิ ไปใช้งานจริงนัน้ โดยได้ออกแบบและท าการติด ตัง้อปุกรณ์บอร์ด Arduno เช่ือมตอ่กบั servo 

และกล้องเพ่ือจบัภาพและได้มีการติดตัง้โปรแกรมโดยใช้ระบบ AI เรียบร้อยแล้วน าไปใช้ โดยท่ีถ้าปลาขึน้มา

บนผิวน า้แสดงว่าปลาหิวอาหารและกล้องจะจบัภาพปลาท าให้ระบบประมวลผลแล้ว Servo จะท างานโดย

การหมนุแล้วปล่อยอาหารปลาออกมาจากเคร่ือง ถ้าปลามีจ านวนน้อยเคร่ืองจะปล่อยอาหารปลา ๑ วินาที 

แตถ้่าปลามีจ านวนมาก เคร่ืองจะปลอ่ยอาหารปลา ๕ วินาที แตถ้่าไมมี่ปลาเคร่ืองจะไมท่ างาน 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



บทที่ ๕ 
สรุปผลการด าเนินงาน 

 
๕.๑ สรุปผล  

๕.๑.๑ สามารถสร้างระบบเคร่ืองให้อาหารปลาอัตโนมัติได้และน าความรู้ทางด้านเทคโนโลยี

สารสนเทศมาประยกุต์ใช้ ในการเขียนโปรแกรมสัง่งานผ่านบอร์ด Arduno เพ่ือควบคมุการท างานของเคร่ือง

ให้อาหารปลาอตัโนมตัด้ิวยโปรแกรม Arduino ระบบ AI เพ่ือให้ผู้ใช้งานมีความสะดวกตอ่การด ารงชีวิต  

๕.๑.๒ การศกึษาประสิทธิภาพของระบบเคร่ืองให้อาหารปลาอตัโนมตัิ เม่ือได้ออกแบบและท าการ

ตดิตัง้อปุกรณ์ ชดุกลไกการท างานของระบบเคร่ืองให้อาหารปลาอตัโนมตัิแล้วน าไปทดลองให้อาหารปลา ผล

ท่ีได้จากการทดลองสามารถท างานได้จริงตรงตามวตัถปุระสงค์ท่ีต้องการ ทัง้นีย้งัชว่ยเพิ่มความสะดวกสบาย

ตอ่การเลีย้งปลาในการควบคมุการท างานด้วยโปรแกรม Arduino ระบบ AI 

๕.๒ อภปิรายผลการด าเนินการ  

การออกแบบสร้างระบบเคร่ืองให้อาหารปลาอัตโนมัติท าให้สามารถน าความรู้ทางด้านเทคโนโลยี

สารสนเทศมาประยกุต์ใช้ในการควบคมุระบบเคร่ืองให้อาหารปลาอตัโนมตัิเพ่ือให้ผู้ใช้งานมีความสะดวกตอ่

การด ารงชีวิตโดยผู้จดัท าได้ออกแบบการจ าลองระบบเคร่ืองให้อาหารปลาอตัโนมตัิสามารถแก้ปัญหาและ

การด าเนินโครงงานได้อย่างมีประสิทธิภาพ เพิ่มความสะดวกสบายต่อการเลีย้งปลา โดยอาศยัการควบคมุ

การท างานด้วยโปรแกรม Arduino ระบบ AI 

๕.๓ ข้อเสนอแนะ  

ส าหรับระบบการท างานของโปรแกรม Arduino ระบบ AI สามารถน าไปประยุกต์ใช้งานให้อาหาร

สตัว์ได้หลายชนิด อาจจะน าไปพฒันาต่อยอดในการให้อาหารสตัว์หลาย ๆ ตวัพร้อมกนัได้ เหมาะแก่การใช้

ในฟาร์มเลีย้งสตัว์ซึง่ท าให้ ประหยดัเวลาในการให้อาหารสตัว์เป็นอย่างมาก นอกจากนีอ้าจจะเพิ่มการท างาน

อ่ืนลงไปด้วยตามความเหมาะสมของผู้พฒันา 
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