
โครงงาน เครื่องผสมปุ๋ยส าหรับผักไฮโดรโปนิกส์อัจฉริยะ 
โรงเรียน วัดไผด่ า แผนกสามัญศึกษา จังหวัด สิงห์บุร ี

ประเภท : โครงงานส่ิงประดิษฐเ์พ่ือการเกษตรอัจฉรยิะ    
ระดับ : มัธยมศกึษาตอนปลาย VDO การท างาน 

Scan QR Code  

Show & Share 2023 
วันที ่1-2 ธันวาคม 2566 
ณ ศูนยป์ระชุมอุทยานวิทยาศาสตรป์ระเทศไทย จ.ปทมุธาน ี
 

ส.ณ.นนทกร ประเสริฐก้านตรง ชั้น ม.6    

ส.ณ.ธนากร เลานามสิงห์ ชั้น ม.6.   

ส.ณ.ธนภัทร พงษ์บรรเทา  ชั้น ม.6 

  ครูที่ปรึกษา    นางสาวปวีณา  จันทร์เพ็ง 

นางสาวปวีณา จันทร์เพ็ง 

คณะผู้จัดทำ 

กลุ่มเป้าหมายหรือผู้ใช้งาน 

สรุปผลการทดลอง เป้าหมายของการท าโครงงานหรือปัญหาที่ตอ้งการแกไ้ข 

บทคัดย่อ 

เอกสารอ้างอิง 

ผลการทดสอบตามวัตถุประสงค์/เป้าหมาย 

ปัจจุบันการปลูกผักได้รับความนิยมอย่างแพร่หลาย แต่ผลผลิตกลับได้น้อย
เนื่องจาก ขาดปัจจัยในหลายๆอย่าง ปัญหาหนึ่งท่ีคณะผู้จัดท าได้มองเห็นและ
คิดว่าเป็นปัญหาท่ีค่อนข้างส าคัญเลยนั้นก็คือการให้ปุ๋ย ยังขาดการให้ปุ๋ยใน
ปริมาณท่ีพอดีในการให้ปุ๋ยเพื่อหลีกเลี่ยงการให้ปุ๋ยท่ีมากและน้อยเกินไปท่ี
อาจจะท าให้ผักเน่าเสียได้ ทางผู้จัดท าจึงคิดค้นเครื่องผสมปุ๋ยส าหรับผักไฮโดร
โปรนิกส์อัจฉริยะ ฉบับทดลองเป็นตัวเคร่ืองทดลองสามารถผสมปุ๋ยคนปุ๋ยได้
อัตโนมัติ น าปัญญาประดิษฐ์เข้ามาใช้โดยจะมีรูปภาพผัก3ชนิดในการทดลอง 

อยากแก้ปัญหาเรื่องความแม่นย าในเร่ืองปริมาณการให้ปุ๋ยน้ า A B 
ในการผสมปุ๋ยในปริมาณท่ีพอดีกับผักและอยากทดลองความแม่นย าของกล้อง  
Huskylen ในการเรื่องชนิดของผักแต่ละชนิด 

กลุ่มเกษตรกรท่ีปลูกผักไฮโดรโปนิกส์ต้องการน า
เทคโนโลยีเข้าไปในการช่วยในการท าไฮโดรโปนิกส์ 
 

 
 
(Kru.Patchara, 2527)   ,  (inex, 2566) ,  (วกิพิเีดีย, 2562) 

 
 

1. ปั้มน้ าสามารถดูดสารละลาย A และ B ได้ตรงตามเงื่อนไข 
และมอเตอร์ปั่นท างานได้ แต่การท างานของกล้อง  
huskylen ยังเรียนรู้ได้ไม่แม่นย า 
2. เพื่อท่ีจะได้รับปริมาณปุ๋ยท่ีพอดีกับผักและท า
ให้ได้เครื่องท่ีมีประสิทธิภาพ  

ปั้มน้ าสามารถดูดสารละลาย  A และ B ได้ตรงตาม 
เงื่อนไขและมอเตอร์ปั่นท างานได้ แต่การท างานของ 
กล้อง  huskylen ยังเรียนรู้ได้ไม่แม่นย า 

https://www.princess-it-foundation.org/project/?p=10134

