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บทคัดยอ 

 การทำโครงงานครั้งนี้มีวัตถุประสงคเพื่อ 1) ฝกใหนักเรียนนำกระบวนการดานวิทยาศาสตร
มาออกแบบสรางนวัตกรรมสิ่งประดิษฐ เพื่อแกปญหาในชีวิตประจำวัน 2) สรางนวัตกรรมสิ่งประดิษฐคัดแยก
ขยะรีไซเคิล ใหสามารถนำไปใชประโยชนไดอยางเต็มประสิทธิภาพ 3) สรางแรงจูงใจและปลูกฝงนิสัยในการคัด
แยกขยะใหกับนักเรียนโดยการลงมีปฏิบัติอยางสม่ำเสมอ โดยการคัดแยกขยะรีไซเคิล 2 ประเภท ไดแก ขวด
พลาสติก กระปองอลูมิเนียม ดวยการรับภาพผานกลองแมชชีนวิชั่น(Machine Vision) รวมกับระบบบอรดคิด
ไบรท AI ดวยชุดขอมูลภาพ 50 ภาพ 2 ชนิด โดยเชื่อมตอกับเซอรโวมอเตอรหมุนพลิกเพื่อเทขยะไดถูกตองตาม
ประเภทขยะ มีคาเฉลี่ยความถูกตอง 95%  ผลลัพธคาความเชื่อมั่นอยูที่ 0.8 ผลทดสอบประสิทธิภาพการ
ทำงานของเครื่องคัดแยกขยะไปยังถังรับขยะสามารถใชงานดวยเซอรโวมอเตอรถูกตอง 100%  

คำสำคัญ 
เครื่องคัดแยกขยะ, การคัดแยกวัตถุ 

บทนำ 
ปญหาขยะในประเทศไทยมีความรุนแรงขึ้นโดยเฉพาะปญหาขยะตกคางในสิ่งแวดลอม กอใหเกิด

ปญหาตามมาอยางมาก ทั้งเรื่องการเกิดแหลงเชื้อโรคสะสม การรั่วไหลของขยะออกสูขยะกลายเปนขยะ
ทะเล หรือแมกระทั่งการสะสมของไมโครพลาสติกในอาหารทะเล  

รัฐบาลไดกำหนดนโยบายการขับเคลื่อน BCG (Bio-Circular-Green Economy) เปนวาระแหงชาติ 
เพื ่อขับเคลื่อนเศรษฐกิจสู ความยั่งยืน และการแกปญหาสภาวะโลกรอน ขยะเปนปญหาที ่กระทบตอ
สิ ่งแวดลอม ปญหาที ่เกิดจากขยะมีมากขึ ้นในยุคปจจุบัน ในการอนุรักษพลังงานและ สิ ่งแวดลอมจึง
จำเปนตองมีการนำหลักการจัดการขยะ 5 R มาใช ไดแก Reduce Reuse Repair Reject Recycle เพื่อนำ

mailto:nakhon.ttech@gmail.com
mailto:nann.hatthayaporn@gmail.com


กลับมาเปนผลิตภัณฑที่มีประโยชนตางๆ และลดปญหาเรื่องสิ่งแวดลอม การสรางทัศนคติที่ดีในการจัดการ
ขยะ และฝกใหชินจนเกิดเปนนิสัยทั้งกับเด็กและผูใหญจนเกิดเปนพฤติกรรมจริง เปนวิธีการปลูกฝงการรัก
สิ่งแวดลอมตอบสนองตอการขับเคลื่อน BCG ไดอยางยั่งยืน 

โรงเรียนโสตศึกษาทุงมหาเมฆ เปนโรงเรียนเฉพาะความพิการที่จัดการเรียนการสอนใหกับนักเรียน
พิการ 3 ประเภท ไดแก นักเรียนที่มีความบกพรองทางการไดยิน นักเรียนที่มีความบกพรองทาง และนักเรียน
ออทิสติก พระราชบัญญัติสงเสริมและพัฒนาคุณภาพชีวิตคนพิการ พุทธศักราช 2550 ไดใหความหมายคน
พิการวา เปนบุคคลซึ่งมีขอจำกัดในการปฏิบัติกิจกรรมในชีวิตประจำวันหรือเขาไปมีสวนรวมทางสังคม 
เนื ่องจากมีความบกพรองทางการเห็น การไดยิน การเคลื่อนไหว การสื่อสาร จิตใจ อารมณ พฤติกรรม 
สติปญญา การเรียนรู หรือความบกพรองอื่นใด ประกอบกับมีอุปสรรคในดานตางๆ และมีความจำเปนพิเศษที่
จะตองไดรับความชวยเหลือดานหนึ่งดานใดเพื่อใหสามารถปฏิบัติกิจกรรมในชีวิตประจำวันหรือเขาไปมีสวน
รวมทางสังคมไดอยางบุคคลทั่วไป ทั้งน้ีทำใหในโรงเรียนมีปญหาในการจัดการขยะ นักเรียนไมแยกขยะ ทำให
ขยะในโรงเรียนมีมากและไมเกิดประโยชน ผู จัดทำจึงนำกระบวนการดานวิทยาศาสตรมาออกแบบสราง
นวัตกรรมสิ่งประดิษฐคัดแยกขยะรีไซเคิล ใหสามารถนำขยะรีไซเคิลไปใชประโยชนไดอยางเต็มประสิทธิภาพ
เพื่อแกปญหาขยะ ซึ่งเปนปญหาที่พบในโรงเรียนและในชีวิตประจำวัน  รวมถึงสรางแรงจูงใจและปลูกฝงนิสัย
ในการคัดแยกขยะใหกับนักเรียนโดยการลงมีปฏิบัติอยางสม่ำเสมอ 

ดังน้ัน ผูจัดทำจึงไดมีแนวคิดที่จะจัดทำนวัตกรรม ขยะกูโลก Zero Waste ที่เปนเครื่องคัดแยกขยะ
ประเภทขยะรีไซเคิล ดวยการประมวลผลภาพ โดยใชบอรดคิดไบรทรวมกับ AI ในการคัดแยกวัตถุ ใชเซอรโว
มอเตอรเทวัตถุไปยังถังขยะรีไซเคิลที่ไดจัดเตรียมเอาไวแตละประเภท เพื่อลดเวลาในการคัดแยกขยะดวยมือ
และสามารถนำขยะไปทำการรีไซเคิลไดทันที เริ่มจากการใชนวัตกรรมภายในโรงเรียนเพื่อเปนการปลูกฝงให
นักเรียนมีการจัดการขยะไดอยางยั่งยืนตอไป 

วัตถุประสงคของการวิจัย 
1) ฝกใหนักเรียนนำกระบวนการดานวิทยาศาสตรมาออกแบบสรางนวัตกรรมสิ่งประดิษฐ เพื่อ

แกปญหาในชีวิตประจำวัน  
2) สรางนวัตกรรมสิ ่งประดิษฐคัดแยกขยะรีไซเคิล ใหสามารถนำไปใชประโยชนไดอยางเต็ม

ประสิทธิภาพ  
3) สรางแรงจูงใจและปลูกฝงนิสัยในการคัดแยกขยะใหกับนักเรียนโดยการลงมีปฏิบัติอยางสม่ำเสมอ 

ขอบเขตการวิจัย 

1. ขอบเขตประชากร 

 นักเรียนโรงเรียนโสตศึกษาทุงมหาเมฆ 3 ประเภทความพิการ ไดแก นักเรียนที่มีความบกพรอง
ทางการไดยิน นักเรียนทีม่ีความบกพรองทางสติปญญา และนักเรียนออทิสติก จำนวน 151 คน โดยวิธกีาร
เลอืกกลุมตัวอยางแบบเจาะจง (Purposive sampling) 

2. ขอบเขตตัวแปร 
 
 
 
 

ตัวแปรตน 
นวัตกรรม ขยะกูโลก Zeoro waste 

เพื่อแกปญหาการคัดแยกขยะรีไซเคิล

ในโรงเรียน 

ตัวแปรตาม 
1) นักเรียนไดนำกระบวนการดานวิทยาศาสตรมา

ออกแบบสรางนวัตกรรมสิ่งประดิษฐ 
2) นักเรียนสรางสิ่งประดิษฐ เพื่อนำมาแกไขปญหา

ในชีวิตประจำวันได 
3) นักเรียนมีแรงจูงใจและมีรูจักการคัดแยกขยะ 



3. ขอบเขตเวลา 
 เดือน กันยายน – เดือน พฤศจิกายน 2566 

เพื่อใหเกิดความเขาใจตรงกัน ผูวิจัยไดกำหนดนิยามศัพทเฉพาะที่เกี่ยวของไว ดังน้ี 
1) เครื่องคัดแยกขยะ หมายถึง โครงงาน Zero waste ขยะกูโลก เปนเครื่องคัดแยกขยะที่คัดแยก

ขวดพลาสติกและกระปองอลูมิเนียม 
2) การคดัแยกวัตถุ หมายถึง การคัดแยกภาพขยะทีถ่ายจากมุมตางๆ เพื่อใหระบบ AI จดจำและ

เรียนรูเพื่อนำไปประมวลผลการคดัแยก 

การทบทวนวรรณกรรม (Literature Review) 

 การจดัทำโครงงาน Zero waste ขยะกูโลก ผูจดัทำไดศึกษาทฤษฎีและงานวิจัยที่เกี่ยวของ เพื่อใหใน
การจดัทำโครงงานดังน้ี 

ศูนยเทคโนโลยีอิเล็กทรอนิกสและคอมพิวเตอรแหงชาติ ไดใหกลาวถึง บอรดคิดไบรท AI การใช 
KidBright Al Platform ประกอบดวยองคประกอบหลัก 2 สวน คือ สวน Hardware (ฮารดแวร) กับสวน 
Software (ซอฟตแวร) จะขาดสวนใดสวนหนึ่งไมได สวนฮารดแวร จะเปนสวนที่นำไปประกอบกับอุปกรณ
ตางๆ เพื่อพัฒนาเปนอุปกรณเครื่องใชตาง ๆ ในสวนซอฟตแวรจะเปนสวนที่เกี่ยวกับการสอนให AIเรียนรู และ
สั ่งงานให KidBright ทำงานตามความตองการ หัวใจสำคัญในสวนฮารดแวรค ือ 1) สวนประมวลผล 
(Processor Unit) ที่เปนตัวกลางเชื่อมตอกับอุปกรณภายนอก กับโมดูล A ซึ่งเปนสวนทำหนาที่ประมวลผล
ดาน AI(Neural Network Computing Module) และ 2) สวนรับขอมูล (Input Unit) ซึ่งมีสองชนิดหลักคือ 
กลองดิจิทัลและไมโครโฟน จึงทำให KidBright AI Platform สามารถรับรูสภาพแวดลอมจากการมองเห็นผาน
กลอง และการไดยินเสียงจากไมโครโฟน นอกจากน้ียังสามารถเพิ่มอุปกรณเซนเซอรภายนอกไดในภายหลัง 

กระบวนการคิดไบรท AI  
ใชหลักการปญญาประดิษฐแบบการเรียนรูของเครื่อง (Machine learning: ML) ชนิดการเรียนรูแบบ

มีผูสอน (Supervised learning) โดยผูใชตองนำชุดขอมูลอินพุตและขอมูลเอาตพุตที่ถูกตอง ปอนให A เพื่อ

นำไปสอนให A ไดเรียนรู เมื่อน้ำเขาแลวจะนำชุดขอมูลเหลานั้นไปติดปายกำกับ(Data Labeling) จะไดขอมูล

เรียกวา "ขอมูลที่มีปายกำกับ (Labeled data)" แลวจึงสงขอมูลชุดน้ีไปเทรนหรือสอนผานแบบจำลอง โมเดล) 

เพื่อให AI เรียนรู หลังจากนั้นจะไดโมเดลที่ผานการเรียนรูแลว สงกลับมาใหสวนประมวลผลที่อยูในสวน

ฮารดแวร ซ่ึงผูใชสามารถเขียนโปรแกรมเพื่อประยุกตใชโมเดล AI ที่ไดมาอีกครั้งหน่ึง เชน ใหอานขอมูลที่กลอง

ถายได มาตรวจสอบวาขอมูลนั้นสอดคลองกับขอมูลที่เก็บเขาไปให AI เรียนรูหรือไม ถาใชจะใหดำเนินการ

อยางไรตอไป เปนตน ซึ่งสามารถสรุปเปนหลักการทำงานของ KidBright AI ได 4 ขั้นตอน คือ 1) การเก็บ

ขอมูล 2) การติดปายประกาศ 3) การเรียนรูผานโมเดล AI และ 4) การประยุกตใชโมเดล 

สมเกียรติ อุดมหรรษากุล,2554 ไดกลาวถึงทฤษฎีการประมวลผลภาพ (Image processing) วาเปน

กระบวนการจัดการและ วิเคราะหรูปภาพใหเปนขอมูลในแบบดิจิทัล โดยการใชคอมพิวเตอรเพื่อใหไดขอมูลที่

ตองการทั้งในเชิง คุณภาพและปริมาณ  

บุญธรรม ภัทราจารุกุล,2556 ไดกลาวถึง การกรองขอมูลภาพ (Image filtering) เปนการนำภาพ

ตนฉบับผานตัวกรองสัญญาณเพื่อใหไดภาพผลลัพธออกมาโดยจะใชวิธีการประมวลผลภาพแบบ บริเวณ

เรียกวา การคอนโวลูชัน ซ่ึงคือการกระทำระหวางภาพกับมาสคที่เปนเมทริกซขนาด n x m ของชุดตัวเลขเพื่อ



นำไปซอนทับภาพที่ตำแหนงตางๆ และหาผลลัพธของการคอนโวลูชันไดจากผลรวมของผลคูณระหวางคา

สัมประสิทธิ์ (Coefficients) ในมาสคกับคาระดับความเขมเทาของแตละจุดภาพ ในตำแหนงที่ตรงกันแบบจุด

ตอจุดโดยใหมาสคเคลื่อนผานตลอดทั้งภาพ  

วิธีดำเนินการวิจัย 

ข้ันตอนการวิจัย 
1. ออกแบบโครงสรางของเครื่องคัดแยกขยะรีไซเคิล Zero waste ดวยการประมวลผลภาพดวย

บอรดคิดไบรท AI ซ่ึงวัสดุที่ใชในการสรางโครงสรางเปนโครงโตะหนาขาวเกา มีความกวาง 72 เซนติเมตร ยาว 

170 เซนติเมตร สูง 70 เซนติเมตร และใชแผนฟวเจอรบอรดในการออกแบบภายนอกใหมีความสวยงาม  

ดังภาพที่ 1 

 

 

 

 

 

ภาพท่ี 1 โครงงาน Zero Waste ขยะกูโลก 

การออกแบบโครงสรางภายในเครื่องคัดแยกขยะรีไซเคิล ประกอบดวย ถังเกบ็น้ำ มีความกวาง 36 

เซนติเมตร ยาว 51.5 เซนติเมตร สูง 29 เซนติเมตร ถังรับขยะ มีความกวาง 42 เซนติเมตร ยาว 42 เซนติเมตร 

สูง 44.5 เซนติเมตร 2 กลอง และกลองรับฝา มีความกวาง 11 เซนติเมตร ยาว 11 เซนติเมตร สูง 64.5 

เซนติเมตร 2 กลอง  

การออกแบบสวนกลองระบบควบคุม 1 กลอง มคีวามกวาง 14.5 เซนติเมตร ยาว 23 เซนติเมตร สูง 

7 เซนติเมตร ภายในประกอบดวยบอรดคดิไบรท AI กลองแมชชีนวิชั่น(Machine Vision) เซอรโวมอเตอร โดย

กลองระบบควบคุมจะติดไวทีด่านในโครงเครื่องคัดแยกขยะ 

การออกแบบสวนแทนรับขยะรีไซเคิล มีความกวาง 10 เซนติเมตร ยาว 15 เซนติเมตร และติดตั้ง

กลองแมชชีนวิชั่น(Machine Vision) รับภาพไปประมวลผลที่กลองระบบควบคุม 

การออกแบบการทำงานของระบบ 

เมื่อนักเรียนมายืนอยูบริเวณหนาเครื่องคัดแยกขยะรีไซเคิล กลองแมชชีนวิชั่น(Machine Vision) จะ

ตรวจจับและประมวลผลการเปนสมาชิก โดยการแสดงชื่อและกลาวทักทายตามชื่อของสมาชิก แตหากกลอง

แมชชีนวิชั่น(Machine Vision) ตรวจจับแลวพบวาไมไดเปนสมาชิก ระบบจะกลาวคำเชิญชวนในการคัดแยก

ขยะและแนะนำวิธีการใชเครื่องคัดแยกขยะ โดยนักเรียนจะนำขยะรีไซเคิลไปวางบนแทนรับขยะ น้ำที่คางใน

ขวดจะไหลออกลงสูถังรับน้ำ และสงตอออกไปนอกเครื่องคัดแยก เพื่อใชประโยชนตอไป กลองแมชชีนวิชั่น

(Machine Vision) จะรับภาพเพื่อสงไปประมวลผลภาพยังบอรดคิดไบรท AI  ใหทำการแยกประเภทของขยะ 



เมื่อโปรแกรมตรวจพบวัตถุที่ตรงกับปายชื่อวัตถุ แทนรับขยะจะหมุนพลิกไปยังถังรับขยะตามประเภทที่ตรวจ

พบ ไดแก คลาส Bottles คือ ขวดพลาสติก คลาส Cans คือ กระปองอลูมิเนียม โดยเซอรโวมอเตอรจะหมุน 

45 และ 135 องศาตามลำดับ เพื่อเทขยะแตละประเภทไปยังถังรับขยะ แลวกลับมาตำแหนงเดิมกอนเทที่

จุดเริ่มตน 90 องศา เพื่อรอทำงานในรอบตอไป 

การสรางโมเดลของเครื่องคัดแยกขยะรีไซเคิล Zero waste ขยะกูโลก 

ข้ันตอนที่ 1 รวบรวมขอมูลและจัดเตรียมขอมูล โดยการใชบอรด Kidbright AI ประเภทการแยกแยะ
รูปภาพ (image classification ) เก็บภาพขยะรีไซเคิลจำนวน 2 ชนิด ไดแก ขวดน้ำพลาสตกิ และกระปอง
อลูมิเนียม ชนิดละ 50 ภาพ นำไป Train AI ดังภาพที ่2 

ภาพท่ี 2 การถายภาพวตัถุเพื่อนำไป Train AI 
 

ตารางท่ี 1 แสดงตวัอยางภาพที่นำมา Train AI 

ลำดับท่ี ประเภทขยะ ช่ือคลาส ตัวอยางภาพ 
1 ขวดพลาสติก Bottles 

 
2 กระปองอลูมิเนียม Cans 

 
 



ข้ันตอนที่ 2 ตั้งชื่อปายกำกับรูปภาพใหม ตามชนิดภาพถาย ไดแก คลาส Bottles คือ ขวดพลาสตกิ 
คลาส Cans คือ กระปองอลูมิเนียม ดังภาพที ่3 

ภาพท่ี 3 การตั้งชื่อปายกำกับรูปภาพตามชนิดภาพถาย 
 
ข้ันตอนที่ 3 Train AI เพือ่ให AI ประมวลผล แยกชนิดขยะ และแสดงผลลัพธจากการฝกสอนโมเดล

ทั้ง 2 คลาส 

 
ภาพท่ี 4 การ Train AI เพื่อให AI ประมวลผลภาพ และแสดงผล 
 
 
ตารางท่ี 2 ตารางคาการรทดสอบการคัดแยกขยะรีไซเคิล 

ประเภท ช่ือคลาส จำนวนภาพท่ี
ทดสอบ 

จำนวนภาพท่ี
คัดแยกสำเร็จ 

จำนวนภาพท่ี
คัดแยกไม

สำเร็จ 

ความถูกตอง 
(%) 

ขวดพลาสติก Bottles 50 50 0 100 
กระปอง
อลูมิเนียม 

Cans 50 48 2 96 

 

 

 



ผลการวิจัย 
การทดสอบประสิทธิภาพของเครื่องคัดแยกขยะรีไซเคิล Zero waste ขยะกูโลก ดวยการประมวลผล

ภาพจากบอรดคิดไบรท AI โดยการทดลองใชงานบริเวณอาคารพลอยไพลิน โรงเรียนโสตศึกษาทุงมหาเมฆ โดย
แบงเปนการทดสอบ 2 สวนดังน้ี 

การทดสอบประสิทธิภาพในการคัดแยกขยะของเครื่องคัดแยกขยะรีไซเคิล Zero waste ดวยการ
ประมวลภาพ โดยนำขยะรีไซเคิลมาทดสอบครั้งละ 1 ชิ้น จำนวน 20 ครั้ง พบวาระบบคิดไบรท AI สามารถคัด
แยกขยะไดถูกตองจำนวน 40 ชิ้น จากขยะทั้งสิ้น 38 ชิ้น คาเฉลี่ยความถูกตอง 95%  มีคาความเชื่อมั่นอยูที่ 
0.8   

การทดสอบประสิทธิภาพของเซอรโวมอเตอร โดยการนำขยะรีไซเคิลไปทดสอบ วางบนแทนรับขยะ
เพื่อทดสอบความถูกตองของตำแหนงพลิกหมุนของเซอรโวมอเตอร ผลการทดสอบการพลิกหมุนจากจุดเริ่มตน
เมื่อเครื่องทำงาน คลาส bottles หมุน 45 องศา , คลาส Cans หมุน 135 องศา การเทขยะลงถังทั้งหมด 20
ครั้ง มีคาเฉลี่ยความถูกตองทั้งหมดคิดเปน 100% 

อภิปรายผลการวิจัย 

 งานวิจัยนี้เปนการพัฒนานวัตกรรมเครื่องคัดแยกขยะดวยการประมวลภาพ โดยการรับขอมูลจาก
กลองแมชชีนวิชั่น(Machine Vision)เพื่อประมวลผลภาพโดยการใชบอรดคิดไบรท AI โดยการฝกสอนโมเดล
ดวยภาพ 50 ภาพ 2 ชนิด มีสวนฮารดแวรในการคัดแยกขยะแตละประเภทเพื่อสงตอไปรีไซเคิล ผลการทดสอบ
ประสิทธิภาพของเครื่องคัดแยกขยะรีไซเคิล Zero waste ดวยการประมวลผลภาพ มีคาเฉลี่ยความถูกตอง 
95% สามารถคัดแยกขยะรีไซเคิลได 2 ประเภท ไดแก ขวดพลาสติก และกระปองอลูมิเนียม ตามโมเดลที่
ฝกสอน เซอรโวมอเตอรสามารถหมุนพลิกและเทขยะแตละประเภทไดอยางถูกตอง ชวยลดเวลาในการคัดแยก
ขยะดวยมือและสามารถนำขยะไปทำการรีไซเคิลไดทันที เริ่มจากการใชนวัตกรรมภายในโรงเรียนเพื่อเปน
การปลูกฝงใหนักเรียนมีการจัดการขยะไดอยางยั่งยืนตอไป 

อภิปรายผลการวิจัย 
เครื่องคัดแยกขยะรีไซเคิล Zero waste ดวยการประมวลผลภาพเปนการนำกระบวนการวทิยาศาสตร

และเทคโนโลยีการเขียนโคดดิ้ง ดวยบอรดคิดไบรท AI เพื่อให AI ไดเรียนรูและประมวลภาพขยะรีไซเคิล จาก
การทดสอบพบวายังมีผลการคัดแยกขยะที่ไมถูกตอง อาจเนื่องมาจากความละเอียดของการถายภาพยังไม
เพียงพอ ประกอบกับการสะทอนแสงของวัตถุ ทำใหระบบประมวลผลการคัดแยกขยะผิดพลาด หากมี
สภาพแวดลอมของแสงที่มากหรือนอยเกินไป สงผลกระทบการตรวจจับและคัดแยกวัตถุ ซ่ึงแนวทางการพัฒนา
ปรับปรุงคือเพิ่มสวนควบคุมแสงและความละเอียดภาพจากกลองใหเหมาะสม จะชวยใหการทำงานของเครื่อง
คัดแยกขยะมีประสิทธิภาพมากขึ้น ชวยลดเวลาในการคัดแยกขยะ สามารถนำขยะไปใชประโยชนไดอยาง
เหมาะสม และทำใหนักเรียนมีความสนุกในการคัดแยกขยะ เปนการปลูกฝงใหนักเรียนมีการจัดการขยะได
อยางถูกตอง สามารถชวยแกไขปญหาดานสิ่งแวดลอมไดอยางยั่งยืน 

 

 

 



ขอเสนอแนะ 
ขอเสนอแนะท่ัวไป 

1) เพิ่มชนิดของขยะรีไซเคิลใหหลากหลายประเภทมากข้ึน เพื่อใหครอบคลุมการใชงานที่หลากหลาย  
2) เพิ่มการสะสมแตมของสมาชิก นำไปแลกเปนของรางวัล เพื่อเปนการเสริมแรงใหนักเรียน  

ขอเสนอแนะเพ่ือการวิจัยครั้งตอไป 

1) ควรมสีวนควบคุมแสงและความละเอียดภาพจากกลองใหเหมาะสม จะชวยใหการทำงานของ
เครื่องคัดแยกขยะมีประสิทธิภาพมากข้ึน 
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