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บทคัดย่อ  
          โครงงานสิ่งประดิษฐ์ “ถังขยะอัจฉริยะ” นี  ได้จัดท้าขึ นโดยมีวัตถุประสงค์เพ่ือสร้างถังขยะที่สามารถ แยก
ขยะได้อย่างถูกประเภท เพ่ือลดปัญหาการทิ งขยะผิดประเภท และเพ่ือจัดการกับขยะที่สามารถน้ากลับมารีไซเคิล
ได้อย่างถูกวิธี เพราะในสังคมไทยปัจจุบันเกิดปัญหาขยะล้นเมืองซึ่งยังคงเป็นปัญหาที่ยังแก้ไขได้ยากเนื่องจาก
ประชาชนส่วนใหญ่ยังขาดความเข้าใจเรื่องของการคัดแยกขยะรวมถึงการก้าจัดขยะที่ถูกวิธี หลังจากท่ีทิ งขยะลงไป
ในถังแล้ว ประชาชนกลับไม่รู้เลยว่าขยะเหล่านั นอาจส่งผลกระทบต่อผู้อ่ืนรวมถึงระบบนิเวศได้ ทางคณะผู้จัดท้าจึง
ได้คิดค้นสิ่งประดิษฐ์นี ขึ นมาเพ่ือท้าให้การจัดการกับขยะประเภทต่างๆ มีความ สะดวกและท้าให้การแยกประเภท
ขยะมีประสิทธิภาพมากยิ่งขึ น  
          ถังขยะอัจฉริยะท้างานโดยมี Inductive Proximity Sensor ติดอยู่บริเวณกล่องคัดแยก โดย Inductive 
Proximity Sensor ท้างานโดยใช้หลักการเหนี่ยวน้าของสนามแม่เหล็กไฟฟ้าในการท้างาน โดยที่มาของ
สนามแม่เหล็กไฟฟ้านั น เกิดจากบริเวณส่วนหัวของเซ็นเซอร์ ซึ่งสามารถตรวจจับวัตถุในระยะที่ก้าหนดได้โดยไม่มี
การสัมผัสกับตัวของวัตถุ โดยเมื่อ Inductive Proximity Sensor ตรวจจับได้ว่าวัตถุนั นเป็นโลหะ ช่องส้าหรับใส่
โลหะก็จะเปิดออก จากนั น Servo Motor (SG90) ก็จะหมุนตีขยะนั นลงช่องส้าหรับใส่โลหะ และถ้า Inductive 
Proximity Sensor ตรวจจับได้ว่าวัตถุนั นไม่เป็นโลหะ LDR Photoresistor sensor module โมดูลวัดแสง ก็จะ
ท้างาน เพ่ือตรวจสอบว่าวัตถุนั นเป็นชนิดใสหรือขุ่น โดยหากค่าแสงมีค่ามากกว่า  500 ช่องส้าหรับใส่ขวดใสก็จะ
เปิดออก จากนั น Servo Motor (SG90) ก็จะหมุนตีขยะนั นลงช่องส้าหรับใส่ขวดใส และหากค่าแสงมีค่าน้อยกว่า 
500 ช่องส้าหรับใส่ขวดขุ่นก็จะเปิดออก จากนั น Servo Motor (SG90) ก็จะหมุนตีขยะนั นลงช่องส้าหรับใส่กล่อง 
นม ซึ่งจากการทดสอบพบว่า สามารถตรวจแยกขยะได้ทั ง 3 ประเภท (กระป๋องอะลูมิเนียม , กล่องนม และขวด
พลาสติกใส) และมีผลความพึงพอใจด้านการใช้งาน “ลดปัญหาการทิ งขยะผิดประเภท” มากที่สุดเป็น อันดับหนึ่ง 
และมีผลความพึงพอใจด้านชิ นงาน “ความเหมาะสมของขนาดชิ นงาน” มากที่สุดเป็นอันดับหนึ่ง 
ค้าส้าคัญ:  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



บทน า 
1. ที่มาและความส าคัญของโครงการ  
          ปัญหาขยะล้นเมืองในประเทศไทยยังคงเป็นปัญหาที่ยังแก้ไขได้ยากเนื่องจากประชาชนส่วนใหญ่  ยังไม่มี
ความเข้าใจเรื่องของการคัดแยกขยะรวมถึงการก้าจัดขยะที่ถูกวิธี โดยเฉพาะในเมืองใหญ่ที่มีจ้านวนประชากร
หนาแน่น จะพบปัญหาการถ่ายเทขยะไม่ทัน หลังจากที่เราทิ งขยะลงไปในถังแล้ว เรากลับไม่รู้เลยว่า  ขยะเหล่านั น
อาจจะไป ส่งผลกระทบต่อผู้อ่ืนรวมถึงระบบนิเวศได้ง่าย ๆ เพราะขยะหลากหลายรูปแบบ จะไปกองทับถมกันโดย
ที่ไม่ได้ถูกแยกประเภทตั งแต่แรก สิ่งที่ปะปนอยู่ในกองขยะเหล่านั นก็จะกลายเป็นแหล่งเชื อโรค และแบคทีเรีย
ขนาดใหญ่ที่สามารถแพร่เชื อให้กับผู้ที่สัมผัสกับขยะเหล่านี โดยตรงได้  
          การสร้างขยะเริ่มต้นที่ตัวของเราเอง จึงเป็นสาเหตุว่าท้าไมเราถึงควรคัดแยกขยะตามประเภท ก่อนน้าไป
ทิ งท่ีถังขยะสาธารณะ นอกจากจะเป็นการสร้างจิตส้านึกท่ีดีต่อสาธารณะแล้ว ยังช่วยในเรื่องของการป้องกันปัญหา
กองขยะที่จะไปท้าลายสิ่งแวดล้อมและสิ่งมีชีวิตอ่ืน ๆ  
          ด้วยเหตุนี เองทางคณะผู้จัดท้าจึงได้คิดค้นสิ่งประดิษฐ์นี ขึ นมาเพ่ือท้า ให้การจัดการกับขยะประเภทต่าง ๆ 
มีความสะดวกและท้าให้การแยกประเภทขยะมีประสิทธิภาพมากยิ่งขึ น  
 

2. วัตถุประสงค์ของโครงงาน 
1. เพ่ือสร้างถังขยะที่สามารถแยกขยะได้อย่างถูกประเภท  

 

3. ขอบเขตของโครงงาน 
1. ถังขยะจะคัดแยกวัสดุได้เพียง 3 ประเภทเท่านั น คือ ขวดพลาสติกใส กล่องนม และ กระป๋องอะลูมิเนียม  
2. ประเภทของขยะ อ้างอิงจากขยะท่ีมีพบบ่อยในโรงเรียน  
3. ถังขยะนี ยังเป็นเพียงแบบจ้าลองเท่านั น ยังไม่สามารถใช้งานได้อย่างเต็มประสิทธิภาพ  

 

4. วิธีด าเนินโครงงาน 
ในการท้าโครงงานสิ่งประดิษฐ์ “ถังขยะอัจฉริยะ” คณะผู้จัดท้ามีวิธีการด้าเนินงานดัง ต่อไปนี   
4.1 เครื่องมือและวิธีการด้าเนินงาน  

           4.1.1 เครื่องมือ  
                4.1.1.1 อุปกรณ์  

                    1. Arduino board  
 
 

2. Servo Motor Arduino SG90  
 

3. LED  
 
4. สายไฟจัมเปอร์  

                    6. กล้อง Webcam  
                    7. ไม้ไอติม 

                 
 
 



4.1.1.2 โปรแกรม Pictoblox 

 
          4.2 วิธีการด าเนินงาน  
                     4.2.1 ประชุมสมาชิกในกลุ่มเพ่ือศึกษา และเลือกหัวข้อสนใจในการท้าโครงงาน  
                     4.2.2 น้าเสนอหัวข้อโครงงานที่ ได้จากการเลือกหัวข้อที่สนใจของกลุ่มท้า งานต่อครูที่                 
ปรึกษาโครงงาน 
                     4.2.3 วางแผนการจัดท้าโครงงาน และเขียนโปรแกรมควบคุมการท้างานด้วยโปรแกรม PictoBlox  

 
4.2.4 ท้าการ Learn ภาพผ่านกล้อง Webcam และท้าการ Learning เพ่ือตรวจสอบความ

แม่นย้า แล้วเขียนโค้ด ดังนี  

 
                      



  
 

 
4.2.5 ทดสอบของประสิทธิภาพของชิ นงาน  

                     4.2.6 จัดท้ารูปเล่มโครงงาน  
                     4.2.7 น้าเสนอผลงาน 

 
5. ผลการด าเนินงาน  
         การจัดท้าโครงงานสิ่งประดิษฐ์ “ถังขยะอัจฉริยะ” มีผลการด้าเนินงาน ดังนี   
         5.1 ตารางการทดสอบความสามารถในการคัดแยกขยะของถังขยะอัจฉริยะ 
 

ประเภทของขยะ ความสามารถในการ 
สามารถคัดแยกได้ ไม่สามารถคัดแยกได้ 

1. ขวดใส ✔  
2.กล่องนม ✔  
3.กระป๋องอลูมิเนียม ✔  

 

 
 
 
 
 
 



 
        

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
6. สรุปผลการด าเนินโครงการ  
         จากการเขียนโปรแกรมเพ่ือควบคุมการท้างานของถังขยะโดยใช้โปรแกรม Pictoblox การออกแบบชิ นงาน 
รวมถึงการต่อวงจรอิเล็กทรอนิกส์ เพ่ือให้ถังขยะท้างานอัตโนมัติ โดยท้าการจับภาพขยะและเปิดถังขยะตาม
ประเภทได้ถูกต้อง   
 

7. ปัญหาและอุปสรรคในการทดลอง  
         ถังขยะอัจฉริยะนี ยังเป็นเพียงแบบจ้าลอง ท้าให้ไม่สามารถคัดแยกขยะได้อย่างเต็มประสิทธิภาพ อีกทั งยัง
สามารถคัดแยกขยะได้เพียง 3 ประเภทเท่านั น คือ ขวดพลาสติกใส กล่องนม และ กระป๋องอะลูมิเนียม กรณีที่ถือ
ขยะหลายประเภทพร้อมกัน ถังขยะจับภาพไม่ได้ 
 

8. ข้อเสนอแนะและแนวทางในการพัฒนา   
ควรพัฒนาและปรับปรุงชิ นงานให้เป็นถังขยะที่ใช้ในชีวิตประจ้าวันได้จริง และเพ่ิมชนิดของขยะที่คัดแยก

ให้มากขึ น 
 

9. เอกสารอ้างอิง : https://www.gotoknow.org/posts/6049 
           


