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 บทคัดย่อ 

เนื่องจากทางคณะผู้จัดท าได้เล็งเห็นถึงปัญหาพฤติกรรมการขับขี่รถของผู้คนที่ไม่ลดความเร็วใน

บริเวณท่ีต้องลดความเร็วตามที่กฎหมายก าหนด ส่งผลให้เกิดอุบัติเหตุบนท้องถนน คณะผู้จัดจึงได้ศึกษา

ค้นคว้าและจัดท าโครงงานเรื่อง Road Safer Life Saver ขึ้นมา 

โดยการจัดท าโครงงานนี้มีวัตถุประสงค์เพ่ือลดการเกิดอุบัติเหตุบนท้องถนน และเพ่ิมความปลอดภัย

ให้กับคนเดินเท้ารวมถึงผู้ขับข่ียานพหนะ รวมทั้งเพ่ือศึกษาการท างานของ Radar Sensor และการสั่งการ 

Microcontroller: ESP32 ดว้ยภาษาซี โดยคณะผู้จัดท าได้ใช้ Radar Sensor ในการตรวจจับความเร็วของรถ

ที่วิ่งผ่านพื้นที่ท่ีต้องลดความเร็ว เช่น ทางม้าลาย และส่งข้อมูลไปที่ Microcontroller: ESP32 เพ่ือแสดงค่า

ความเร็วและสั่งการให้ลดอัตราการหมุนของล้อรถยนต์ ท าให้สามารถลดความเร็วของรถเมื่อผ่านสถานีได้ 

ค าส าคัญ : อุบัติเหตุ ความเร็ว ถนน 

 

บทน า 
ที่มาและความส าคัญ 

ปัจจุบันผู้คนในสังคมไทยมักตั้งค าถามถึงพฤติกรรมการขับขี่ยานพาหนะและความปลอดภัยบนท้อง

ถนนอยู่บ่อยครั้ง เนื่องจากมีการเกิดอุบัติเหตุทางถนนกับคนเดินเท้า โดยสาเหตุมาจากผู้ขับข่ีฝ่าฝืนสัญญาณไฟ

จราจรและไม่ชะลอความเร็วก่อนถึงทางม้าลาย ซึ่งสาเหตุเหล่านี้น าไปสู่การบาดเจ็บจนถึงขั้นเสียชีวิต รวมถึง

ภาพจากกล้องวงจรปิดแสดงภาพการขับขี่ยานพาหนะ ขณะที่ก าลังผ่านทางม้าลายด้วยอัตราเร็วสูงเกินกว่าที่

กฎหมายก าหนด จนท าให้เกิดอุบัติเหตุดังกล่าว โดยจากสถิติอุบัติเหตุที่เกิดข้ึนบนถนนของกรมทางหลวง

ในช่วงปีพ .ศ.  2552-2522 อุบัติเหตุรถยนต์ชนคนเดินเท้า มีผู้เสียชีวิตเฉลี่ยสูงถึง 55 รายต่ออุบัติเหตุ 100 ครั้ง 

และร้อยละ 60 มีสาเหตุมาจากการขับรถด้วยอัตราเร็วสูงเกินกว่าที่กฎหมายก าหนด 

จากเหตุผลดังกล่าวคณะผู้จัดท าจึงคิดจัดท าโครงงาน “Road Safer Life Saver” ซึ่งเป็น อุปกรณ์

ส าหรับช่วยลดอุบัติเหตุบนท้องถนน เพ่ือช่วยลดปัญหาการเกิดอุบัติเหตุบนท้องถนน และเพ่ิมความปลอดภัย

ให้กับคนเดินเท้ารวมถึงผู้ขับข่ีด้วยเช่นกัน 

วัตถุประสงค์  

1. เพ่ือลดอัตราการเกิดอุบัติเหตุที่เกิดจากการใช้รถยนต์บนท้องถนน 

2. เพ่ือศกึษาการท างานของ Radar Sensor ในการจับความเร็วของรถยนต์จ าลอง 



2 
 

3. เพ่ือศึกษาการใช้โปรแกรมภาษาซี ในการสั่งการ Microcontroller: ESP32 ให้ลดความเร็วของ

รถยนต์ 

ประโยชน์ที่คาดว่าจะได้รับ 

1. สามารถลดอัตราการเกิดอุบัติเหตุบนท้องถนน เนื่องจากรถที่วิ่งด้วยความเร็วเกินกว่าที่กฎหมาย

ก าหนดได้ 

2. ไดศ้ึกษาการท างานของ Radar Sensor ในการจับความเร็วของรถยนต์จ าลอง 

3. ได้ศึกษาการใช้โปรแกรมภาษาซี ในการสั่งการ Microcontroller: ESP32 ให้ลดความเร็วของรถยนต์ 

ขอบเขตของการศึกษา 

1. ระยะเวลาการศึกษา คือ 22 พฤษภาคม – 15 สิงหาคม 2566 

2. สถานที่ศึกษา ณ โรงเรียนราชินี 

ทวนวรรณกรรม 

1. Radar (Radio Detecting and Ranging)  

หลักการท างานของเรดาร์ในการตรวจจับการเคลื่อนไหว คือ การส่งคลื่นแม่เหล็กไฟฟ้าออกไป

จากแหล่งก าเนิดคลื่น เมื่อคลื่นเรดาร์ไปตกกระทบที่วัตถุ คลื่นจะสะท้อนจากวัตถุกลับคืนสู่เครื่องรับ

เรดาร์ ด้วยความยาวคลื่นและความถี่ของคลื่นที่เปลี่ยนแปลงไป และท าการจับเวลาทั้งหมดที่คลื่น

เรดาร์เดินทางจากแหล่งก าเนิดออกไปจนกระทั่งกลับคืนสู่เครื่องรับเรดาร์อีกครั้ง ท าให้เครื่องเรดาร์

สามารถบอกได้ว่าวัตถุนั้นก าลังอยู่ห่างจากเครื่องเรดาร์เป็นระยะเท่าไหร่ และเคลื่อนที่ด้วยอัตาเร็ว

เท่าไหร่ 

2. Microcontroller: ESP32 

ESP32 เป็นไมโครคอนโทรลเลอร์ที่รองรับการเชื่อมต่อ Wi-Fi, Bluetooth – BLE ในตัว โดยใช้

ภาษาซีในการพัฒนาโปรแกรม การท างานที่แบ่งเป็น 2 Core และ Pin I/O เลือกฟังก์ชันการท างาน

ได้ใน Pin เดียวกัน เช่น การแปลง Analog to Digital หรือ Digital to Analog การเชื่อมต่อ SD 

Card Camera PWD RTC และ Touch เป็นต้น 

โดยการเชื่อมต่อ Wi-Fi ของ ESP32 สามารถท าได้ 3 แบบ คือ 

1. โหมด AP (Access Point)  

เป็นโหมดที่ใช้ ESP 32 เป็นตัวปล่อยสัญญาณ Wi-Fi ออกไป เพื่อให้อุปกรณ์อ่ืนมา

เชื่อมต่อด้วยเพียง 1 ตัวเท่านั้น โดยไม่ต้องใช้งานผ่านอินเทอร์เน็ต 
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2. โหมด STA (Station) 

เป็นโหมดที่ใช้ ESP 32 ไปเชื่อมต่อกับอุปกรณ์ปล่อยสัญญาณอ่ืน ุ เช่น เราเตอร์ 

โทรศัพท์มือถือที่เปิดสอตสปอต สามารถสื่อสารกับอุปกรณ์อ่ืน ุ ใน    LAN ได้  

3. โหมด AP+STA 

เป็นโหมดที่จะให้โมดูล Wi-Fi ภายใน ESP 32 ท างา นทั้งโหมด AP และ STA ร่วมกัน 

ข้อดีของการใช้โหมดนี้คืออุปกรณ์ภายนอกสามารถเชื่อมต่อเข้ามาท่ี ESP 32 ได้ และ 

ESP 32 สามารถไปเชื่อมต่อกับอุปกรณ์อ่ืน ุ ได้ผ่านอินเทอร์เน็ต  

วิธีการด าเนินการวิจัย 

โครงงานเรื่อง Road Safer Life Saver คณะผู้จัดท ามีวิธีการด าเนินงานตามขั้นตอน ดังนี้  

1. วิธีการศึกษาและเก็บรวบรวมข้อมูล 

1.1 ศึกษาข้อมูลและสื่อที่เกี่ยวกับการวิจัยต่างุ จากอินเทอร์เน็ต 

1.2 สอบถามข้อมูลจากผู้เชี่ยวชาญในด้านต่างุ  

2. เครื่องมือที่ใช้ในการศึกษาข้อมูล 

2.1 ค้นหาข้อมูลโดยศึกษาจากเว็บไซต์ใน Google และคลิปวิดีโอใน YouTube 

3. วัสดุอุปกรณ์ 

3.1 ESP32 Node MCU ESP-WROOM-32 Wi-Fi and Bluetooth Module Dual Core 

Consumption CP2102 จ านวน 2 ชิ้น 

3.2 Kestrel Radar Sensors: Vehicle Detection จ านวน 1 ชิ้น 

3.3 L298N Dual H Bridge Stepper Motor Drive Controller Board Module for Arduino 

จ านวน 1 ชิ้น 

3.4 JY-R2T V1.2 RS232 Serial Port Converter จ านวน 1 ชิ้น 

3.5 2WD Smart Car Chassis Kit แบบวงกลม โดยใช้แค่ชั้นเดียว จ านวน 1 ชุด 

3.6 128X64 OLED DISPLAY GND-VCC-SCL-SDA – WHITE จ านวน 2 ชิ้น 

3.7 สาย USB 2.0 Type B to Micro USB Type A จ านวน 2 สาย 

3.8 ถ่าน UltraFire 18650 3.7 โวลต์ 9900 มิลลิแอมแปร์ จ านวน 6 ก้อน 

3.9 ตะกั่วบัดกรีและหัวแร้ง 

3.10 สายไฟอ่อนขนาด 30 AWG 
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4. เขียนโปรแกรมใน Arduino IDE 2.1.1 และประมวลผลผ่าน ESP32 

โดยแบ่งโปรแกรมออกเป็น 2 ส่วน 

1. ESP32 ที่ติดกับสถานี 
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2. ESP32 ที่ติดกับรถยนต์จ าลอง 
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รวมโปรแกรมทั้งสองส่วนให้ท างานร่วมกัน 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

        

      

   

 

 

 

5.  ประกอบรถยนต์จ าลองและสถานี 
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ผลการวิจัย 

 โครงงานเรื่อง Road Safer Life Saver คณะผู้จัดท าได้มีการทดลองอุปกรณ์เพ่ือวัดประสิทธิภาพใน

การลดความเร็วของรถยนต์จ าลอง ดังนี้ 

การทดลองที ่1 

 น าชิ้นงานมาทดสอบการลดความเร็วของรถยนต์จ าลอง เมื่อรถยนต์จ าลองมีค่าความเร็วเกินกว่า

ก าหนดจะลดความเร็วลง โดยก าหนดความเร็วสูงสุดไว้ที่ 255 หน่วย 

ความเร็วของรถยนต์จ าลอง (หน่วย) ผลการทดลอง 

200 รถยนต์จ าลองเคลื่อนที่ด้วยความเร็วเท่าเดิม 

255 รถยนต์จ าลองเคลื่อนที่ด้วยความเร็วเท่าเดิม 

260 รถยนต์จ าลองเคลื่อนที่ด้วยความเร็วที่ลดลง 

 

สรุปผลการทดลองที่ 1 

 จากการทดลองพบว่า รถยนต์จ าลองจะลดความเร็วลงก็ต่อเมื่อเคลื่อนที่ด้วยความเร็วเกินกว่าก าหนด 

การทดลองที่ 2 

 น าชิ้นงานมาทดสอบระยะการตรวจจับการเคลื่อนที่วัตถุของ Radar Sensor โดยให้รถยนต์จ าลอง

เคลื่อนที่ด้วยความเร็วที่เกินกว่าก าหนดและเมื่ออยู่ในระยะที ่Radar Sensor สามารถตรวจจับได้ รถยนต์

จ าลองจะลดความเร็วลง โดย Radar Sensor สามารถตรวจจับวัตถุได้ในระยะ 200 เมตร 

ระยะห่างจาก Radar Sensor (เมตร) ผลการทดลอง 
100 รถยนต์จ าลองเคลื่อนที่ด้วยความเร็วที่ลดลง 

200 รถยนต์จ าลองเคลื่อนที่ด้วยความเร็วที่ลดลง 
300 รถยนต์จ าลองเคลื่อนที่ด้วยความเร็วเท่าเดิม 

 

สรุปผลการทดลองที่ 2 

 จากการทดลองพบว่า รถยนต์จ าลองจะลดความเร็วลงก็ต่อเมื่อเคลื่อนที่ด้วยความเร็วเกินกว่าก าหนด

และอยู่ห่างจาก Radar Sensor ไม่เกิน 200 เมตร 
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สรุป อภิปรายผล และข้อเสนอแนะ 

สรุปผลการศึกษา 

 จากการท าโครงงาน เรื่อง Road Safer Life Saver เพ่ือลดอัตราการเกิดอุบัติเหตุ          บนท้อง

ถนน ซึ่งมีส่วนประกอบที่ส าคัญคือ Radar Sensor ส าหรับตรวจจับความเร็วของรถที่วิ่ง    เกินกว่าก าหนด 

และการใช้โปรแกรมภาษาซี ในการสั่งการ Microcontroller: ESP32 เพ่ือลดอัตรา   การหมุนล้อของรถยนต์ 

จากการทดสอบการท างาน พบว่า Radar Sensor ที่สถานีสามารถตรวจสอบความเร็วของรถและส่งสัญญาณ

ผ่าน Microcontroller: ESP32 และสามารถลดอัตราการหมุนล้อของรถยนต์ที่วิ่งเกินกว่าความเร็วที่ก าหนดได้ 

รวมถึงสามารถแสดงความเร็วที่เปลี่ยนแปลงของรถได้ ผลสรุปว่าจากแนวคิดการท าโครงงาน เรื่อง Road 

Safer Life Saver สามารถลดอัตราการเกิดอุบัติเหตุบนท้องถนน เนื่องมาจากการขับข่ีรถยนต์ซึ่งเร็วกว่าที่

กฎหมายก าหนดไว้ได้ 

อภิปรายผลการศึกษา 

1. รถยนต์จ าลองที่วิ่งเกินกว่าความเร็วที่ก าหนดจะสามารถชะลอตัวได้ก็ต่อเมื่ออยู่ในรัศมีที่ Radar 

Sensor สามารถจับได้ และส่งข้อมูลให้กับ Microcontroller: ESP32 

2. Microcontroller: ESP32 แสดงผล และตรวจสอบความเร็วของรถและลดอัตราการหมุนของล้อ

รถยนต์เพื่อลดความเร็วของรถผ่านการสั่งการด้วยภาษาซี 

ข้อเสนอแนะ 

1. เลือกใช้มอเตอร์ล้อของรถยนต์ที่มีอัตราการหมุนของล้อเท่ากัน 

2. สามารถน าไปพัฒนาต่อเพ่ือใช้งานกับรถยนต์จริง 

 

เอกสารอ้างอิง 

1. ELECTRONICS PROJECT FOCUS.  (ไม่ระบุ .)What is a Radar Sensor : Working & Its 

Applications, สืบค้นเมื่อ 22 มิถุนายน 2522  

 จาก . https://www.elprocus.com/radar-sensor/ 

2. FIERCE Electronics.  (2021). What is a radar sensor?, สืบค้นเมื่อ 22 มิถุนายน 2522  

 จาก . https://www.fierceelectronics.com/sensors/what-a-radar-sensor 
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