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บทคดัย่อ 
 เน่ืองจากในปัจจุบนัน้ี การใหปุ๋้ยสารละลายต่อผกัยงัไมมี่ความแม่นย  าในการใหปุ๋้ยผกัซ่ึงส่ิงท่ี
ส าคญัเป็นอยา่งมากคือการใหปุ๋้ย เพราะผกัในบางชนิดตอ้งการปุ๋ยท่ีมีขนาดไม่เท่ากนั การใหปุ๋้ยผกัจึงตอ้งมี 
ความแม่นย  าในการใหปุ๋้ย เพราะถา้ใหปุ๋้ยนอ้ยหรือมากเกินไปผกัอาจจะเจริญเติบโตเกินก าหนดหรืออาจท า
ให ้ เน่าเสียได ้ ดงันั้นผูจ้ดัท าไดคิ้ดเคร่ืองผสมปุ๋ยน้ีข้ึนมา เพื่อช่วยในการผสมปุ๋ยให้มีความแมนย  าและเพื่อ
ช่วยให ้ เกิดความสะดวกในการผสมปุ๋ยแกชาวไร่ชาวส่วนผูจ้ดัท าโครงงาน ไดท้  าระบบการท างานเป็นแบบ
อตัโนมติัเพื่อสนบัสนุนชาวไร่ชาวสวนในการ ผสมปุ๋ยเกิดความสะดวกและแม่นย  าในการใหปุ๋้ย โดยได้
พฒันาเป็นระบบอตัโนมติัในการผสมปุ๋ย ใหเ้ป็นกลอ้งแลว้น าผกัมาแสกน 
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บทที ่1 บทน า 

1. ที่มาและความส าคญัของโครงงาน 

การปลูกผกัไฮโดรโปนิกส์ได้รับความนิยมอย่างแพร่หลายแต่ผลผลิตกลบัได้น้อยเน่ืองจากขาดปัจจยัใน
หลายๆอย่างส าหรับการท าการเกษตรการปลูกผกัไฮโดรโปนิกส์ สามารถปลูกเพื่อบริโภคภายในครัวเรือน
และปลูกเพื่อการคา้โดยปกติแลว้การท่ีพืชจะเจริญเติบโตไดดี้นั้น ตอ้งอาศยัปัจจยัต่างๆท่ีเหมาะสมหลายอยา่ง 
เช่น แสงแดด อุณหภูมิ น ้า และธาตุอาหารพืช 
 เน่ืองจากการปลุกผกัไฮโดรโปนิกส์เป็นส่ิงท่ีนิยมเป็นอยา่งมากในตอนน้ีแต่ผกัไฮโดรโปนิกส์ก็
มีขอ้เสียอยูเ่ช่นกนั นั้นคือส่วนของการผสมปุ๋ยซ่ึงการผสมปุ๋ยยงัไม่มีความแม่นย  าในการให้ปุ๋ยของผกัไฮโดร
โปนิกส์ นั้นท าให้ถา้ใส่ปุ๋ยนอ้ยหรือเยอะเกินไปอาจจะท าให้ผกัไฮโดรโปนิกส์ โตไม่ตามเวลาท่ีก าหนดและ
อาจท าให้ผกัเน่าเสียได้ ซ่ึงปัญหาท่ีกล่าวมานั้นมีผลต่อการเจริญเติมโตของพืชทั้ งส้ิน โดยผกัจะมีการ
เจริญเติบโตเตม็ท่ีในการใหปุ๋้ยใหมี้ความพอดีแก่ผกั 
 ทางผูจ้ดัท าโครงงานไดพ้บปัญหาปุ๋ยดูดไม่ไดต้ามปริมาณท่ีตอ้งการต่อผกัไฮโดรท่ีตอ้งการและ
บางคร้ังเกิดมีการให้ปุ๋ยเกินความจ าเป็นโดยทางผูจ้ดัท าจึงอยากจะแกไ้ขปัญหาโดยน าส่วนของระบบ เขา้มา
สแกนผกัท่ีสแกนผกั ผูจ้ดัท าจึงอยากท าโครงงานน้ีข้ึนมาเพื่อแกไ้ขปัญหา โดยน าระบบสแกนวตัถุเขา้มาช่วย
ในการท างานแยกอายผุกัท่ีควรใหปุ๋้ยรูปท่ีน าไปสแกนและลดปัญหาผดิพลาดในการใหปุ๋้ย 
 

2. วตัถุประสงค์ของโครงงาน 

1.เพื่อสร้างระบบผสมปุ๋ยไฮโดรโปนิกส์ 
2.เพื่อวดัประสิทธิภาพการท างานของเคร่ืองผสมปุ๋ย 
 

3. ขอบเขตการศึกษา/วจิยั 

1.ศึกษา คน้ควา้ หาขอ้มูลท่ีเก่ียวขอ้งกบัการท าโครงงาน 
2.ออกแบบและสร้างแผนผงัล าดบัการท างานของระบบสั่งการ โดยจะมีหลกัการระบบสั่งการคือ ใชก้ลอ้ง 
สแกนผกั ผกัท่ีสามารถสแกนไดก้็จะยกตวัอยา่งทั้งหมด 3 ชนิดรูปท่ีจะทดลอง เช่น ผกักาดขาว ผกัคะนา้ ผกั 
สลดั  
 
 



         
ห น้ า  | 2 

 

บทที ่2 การทบทวนวรรณกรรม/แนวคดิ ทฤษฎ ีที่เกีย่วข้อง 

โครงงาน เร่ือง ตูผ้สมปุ๋ยอตัโนมติั ผูจ้ดัท าไดศึ้กษาทฤษฎีและงานท่ีเก่ียวขอ้ง ดงัรูปท่ี 
2.1  วทิยาศาสตร์ (กรมส่งเสริมการเกษตกร, 2558) 

1.  การปลูกผกัโดยวธีิน้ีเหมือนการปลูกแบบลอยน ้าซ่ึงสามารถปลูกไดดี้ในท่ีท่ีมีแดดจดั โดยวธีิน้ีจะ
มีช่องวา่งระหวา่งแผน่ปลูกกบัสารละลายธาตุอาหารพืชประมาณ 3-5 เซนติเมตร เพื่อใหร้ากผกับางส่วนถูก
อากาศและบางส่วนอยูใ่นสารละลายธาตุอาหารพืช ผกัท่ีปลูกไดดี้และนิยมปลูกในระบบน้ีไดแ้ก่ ผกัไทย (ผกั
กินใบท่ีมีอายสุั้น ประมาณ 20-30 วนั) เช่น ผกัคะนา้ ผกับุง้ผกัโขม เป็นตน้ 

2.  การปลูกโดยใหส้ารละลายธาตุอาหารไหลผา่นรากผกัเป็นแผน่บาง ๆ อยา่งต่อเน่ือง (Nutrient 
Film Technique : NFT) เป็นการใหส้ารละลายธาตุอาหารพืชไหลผา่นรากพืชท่ีปลูกบนรางตามความลาดชนั
ของรางปลูกอยา่งชา้ ๆ เป็นแผน่ฟิลม์บาง ๆ ประมาณ 1-3 มิลลิเมตร พืชท่ีปลูกไดดี้และนิยมปลูกในระบบน้ี 
ไดแ้ก่ ผกักินใบจ าพวกผกัสลดั มีอายยุาวประมาณ 45-50 วนั 

3.  ขอ้ดีของการปลูกผกัไฮโดรโปนิกส์ คือ สามารถท าการปลูกผกัในบริเวณท่ีพื้นดินไม่เหมาะสม
หรือสภาพแวดลอ้มท่ีไม่เหมาะสมต่อการปลูกผกั ใชพ้ื้นท่ีในการเพาะปลูกนอ้ยและสามารถท าการผลิตได้
อยา่งสม ่าเสมอ ควบคุมสภาพแวดลอ้มต่าง ๆ ท่ีเก่ียวขอ้งกบัการเจริญเติบโตได ้เช่น การควบคุมปริมาณธาตุ
อาหาร pH เป็นการปลูกผกัท่ีใชน้ ้าและธาตุอาหารพืชไดอ้ยา่งมีประสิทธิภาพ อีกทั้งประหยดัเวลา แรงงาน 
และค่าใชจ่้ายในการเตรียมดินและก าจดัวชัพืช แต่การปลูกผกัไฮโดรโปนิกส์ เป็นระบบท่ีมีตน้ทุนการผลิต
ค่อนขา้งสูง เน่ืองจากอุปกรณ์มีราคาแพงและการควบคุมดูแลตอ้งใชผู้ท่ี้มีความรู้และประสบการณ์ 

4.  ธาตุท่ีพืชตอ้งการในปริมาณนอ้ย หรือจุลธาตุ (micronutrientelement) คือ ธาตุอาหารท่ีจ าเป็นต่อ
การเจริญเติบโตของพืช แต่พืชมีความตอ้งการในปริมาณนอ้ยเม่ือเทียบกบัธาตุอ่ืน ๆ แต่เป็นธาตุท่ีขาดไม่ได ้

  รูป 1 การวเิคราะห์แบบ stem 
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ถา้ขาดพืชจะแสดงอาการผิดปกติหรือเจริญเติบโตไม่ครบชีพจกัร มีอยูด่ว้ยกนั 8 ธาตุ ไดแ้ก่เหล็ก (Fe) 
แมงกานีส (Mn) สังกะสี (Zn) ทองแดง (Cu) โบรอน (B) โมลิบดินมั (Mo)คลอรีน (Cl) และนิกเกิล (Ni) 

5.  ลกัษณะอาการขาดธาตุอาหารของพืชเม่ือพืชไดรั้บธาตุอาหารไม่ครบทุกชนิด หรือไม่เพียงพอต่อ
ความตอ้งการพืชจะแสดงอาการผดิปกติออกมา สังเกตได้

 
รูปท่ี 2. 1  ผกัเน่า 

http://www.servicelink.doae.go.th/corner%20book/book%2005/Hydropronic.pdf 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

http://www.servicelink.doae.go.th/corner%20book/book%2005/Hydropronic.pdf
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2.2   ดา้นเทคโนโลยี  (Technology) (inex, 2566) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
1. HuskyLens เป็นแผงวงจรท่ีติดตั้งกลอ้งและหน่วยประมวลผลดา้นปัญญาประดิษฐ์หรือ AI เพื่อ

ช่วยใหไ้มโครคอนโทรลเลอร์สามารถท างานท่ีเก่ียวขอ้งกบัการตรวจจบัภาพ สี เส้น รูปร่างของวตัถุ หนา้
ของมนุษยห์รือส่ิงมีชีวติ และแทก็หรือสัญรูปเขา้รหสัไดอ้ยา่งสะดวกและมีประสิทธิภาพมากข้ึน 

 
2.  อุปกรณ์ในชุด 
1. โมดูล HuskyLens พร้อมสายเช่ือมต่อและอุปกรณ์ติดตั้ง 
2. ปลอกหุม้ยางซิลิโคน 
3. สาย KB5J ส าหรับเช่ือมต่อบอร์ด KidBright 
4. สาย JST4J ส าหรับเช่ือมต่อบอร์ดควบคุม INEX ท่ีจุดต่อบสั I2C ท่ีใชค้อนเน็กเตอร์ NS-1125 

หรือ Grove 4 ขา 
3.   เช่ือมต่อและใชง้านกบัไมโครคอนโทรลเลอร์ร่วมสมยัไดทุ้กตระกูลท่ีมีวงจรเช่ือมต่อ UART 

หรือบสั I2C ไม่วา่จะเป็น Arduino, micro:bit, ESP32, OpenKB และ KidBright32 รวมถึงบอร์ดคอมพิวเตอร์

รูปท่ี 2. 2 กลอ้งHuskylens 
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ขนาดเล็ก Raspberry Pi หรือเทียบเท่าและดีกวา่ โดย HuskyLens ช่วยลดภาระในการเขียนโปรแกรมท่ี
ซบัซอ้นเพื่อการประมวลผล AI ดา้นภาพและการมองเห็นไดอ้ยา่งมาก 

 ชิปประมวลผลหลกัคือ Kendryte K210โมดูลตรวจจบัภาพ OV2640 เป็นโมดูลกลอ้งความละเอียด 
2 ลา้นพิกเซล 

-ใชไ้ฟเล้ียง 3.3 ถึง 5V ตอ้งการกระแสไฟฟ้าในขณะท างานปกติ 320mA ท่ีไฟเล้ียง 3.3V หรือ 
230mA ท่ีไฟเล้ียง 5V เม่ือท างานในโหมดจดจ าหนา้ จอแสดงผลมีความสวา่ง 80%  

-เช่ือมต่อผา่นบสั UART หรือ I2C 
-จอแสดงผลแบบ IPS ขนาด 2 น้ิว มีความละเอียด 320 x 240 จุด 
 อลักอริธ่ึมท่ีมีมาพร้อมใชง้าน ประกอบดว้ย  
1. การจดจ าหนา้ (Face Recognition) 
2. การติดตามวตัถุ (Object Tracking) 
3. การจดจ าวตัถุ (Object Recognition) 
4. การติดตามเส้น (Line Tracking) 
5. การจดจ าสี (Color Recognition) 
6. การจดจ าแทก็หรือสัญลกัษณ์รูปเขา้รหสั (Tag Recognition) 

 
 
 

 

 
รูปท่ี 2. 3 kidbright 
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 2. KidBright เป็นกระดานสมองกลฝังตวัท่ีสามารถท างานไดต้ามค าสั่งโดยผูเ้รียนสามารถสร้าง
ชุดค าสั่งผา่นโปรแกรม KidBright IDE บนคอมพิวเตอร์ท่ีใชง้านง่ายเพียงแค่ใชก้ารลากและวางช่วยกนัวาง
(ลากและวาง) ช่วยลด ความกงัวลเก่ียวกบัการพิมพชุ์ดค าสั่งผดิชุดค าสั่งท่ีถูกสร้างข้ึนดงักล่าวจะถูกส่งไปท่ี
บอร์ด KidBright ใหท้  างานตามท่ีโปรแกรมไวเ้ช่นรดน ้าตน้ไมต้ามระดบัความช้ืนท่ีก าหนดหรือเปิด – ปิดไฟ
ตามเวลาท่ีก าหนด 
 

 
รูปท่ี 2. 4  รีเรีย ์

 

3.เป็นอุปกรณ์ท่ีเปล่ียนพลงังานไฟฟ้าใหเ้ป็นพลงังานแม่เหล็ก เพื่อใชใ้นการดึงดูดหนา้สัมผสัของคอนแทค

ใหเ้ปล่ียนสภาวะ โดยการป้อนกระแสไฟฟ้าใหก้บัขดลวด เพื่อท าการปิดหรือเปิดหนา้สัมผสัคลา้ยกบัสวติช์

อิเล็กทรอนิกส์ ซ่ึงเราสามารถน ารีเลยไ์ปประยกุตใ์ช ้ในการควบคุมวงจรต่าง ๆ ในงานช่างอิเล็กทรอนิกส์

มากมาย 
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 4. Switching Power Supply (สวติช่ิงเพาเวอร์ซพัพลาย) 

คือ อุปกรณ์แปลงแรงดนัไฟฟ้ากระแสสลบัท่ีมีแรงดนัสูง เช่น 220VAC ไปเป็นแรงดนัไฟฟ้าท่ีมีแรงดนัต ่า
โดย Switching PowerSupply จะท างานในลกัษณะเดียวกนักบัหมอ้แปลงแรงดนัทัว่ไป แต่มีประสิทธิภาพท่ี 

 

 

 

 

 
 
 

 
 
 5.ป๊ัมน ้า คือ เคร่ืองมือท่ีช่วยในการส่งน ้า ประกอบดว้ย Mechanic และ Electricity / Engine มี 2 
ส่วนคือ หวัป๊ัม มอเตอร์ และมอเตอร์ท าหนา้ท่ีหมุนใหต้วัป๊ัมเคล่ือนท่ี เพื่อผลกัน ้าจากจุดหน่ึงไปอีกจุดหน่ึง 
โดยแรงดนั และปริมาณน ้าตามการออกแบบของแต่ละการใชง้าน ช่วยเสริมน ้าใหแ้รงข้ึนไปถึงอีกจุดหน่ึงได ้
พร้อมกบัปริมาณน ้าท่ีเพิ่มมากข้ึน ถา้เราตอ้งการปริมาณน ้ ามาก แรงดนัจะนอ้ย ถา้เราตอ้งการปริมาณน ้า 
นอ้ย แรงดนัจะมาก 

รูปท่ี 2. 5 สวิตช่ิง 

รูปท่ี 2. 6 ป้ัมน ้า 
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2.3 ดา้นวศิวกรรม  (Kru.Patchara, 2527) 

 1.การออกแบบ หมายถึง การรู้จกัวางแผน เพื่อท่ีจะไดล้งมือกระท าตามท่ีตอ้งการและการ

รู้จกัเลือกวสัดุ วธีิการเพื่อท าตามท่ีตอ้งการนั้น โดยใหส้อดคลอ้งกบัลกัษณะรูปแบบ และคุณสมบติัของวสัดุ

แต่ละชนิดตามความคิดสร้างสรรค ์ส าหรับการออกแบบอีกความหมายหน่ึงท่ีใหไ้ว ้หมายถึงการปรับปรุง

รูปแบบผลงานท่ีมีอยูแ่ลว้ หรือส่ิงต่าง ท่ีมีอยูแ่ลว้ให้เหมาะสม ใหมี้ความแปลกความใหม่เพิ่มข้ึน 

 2.ระบบ เป็นกลุ่มขององคป์ระกอบต่าง ๆ ท่ีท างานร่วมกนั เพื่อจุดประสงคใ์นส่ิงเดียวกนั 

ระบบอาจประกอบดว้ยบุคลากร เคร่ืองมือ วสัดุ วธีิการ การจดัการ ซ่ึงทั้งหมดน้ีจะตอ้งมีระบบในการจดัการ

เพื่อใหบ้รรลุจุดประสงคเ์ดียวกนั  

 กระบวนการ หมายถึงแนวทางการด าเนินงานเร่ืองใดเร่ืองหน่ึงอยา่งมีขั้นตอน ซ่ึงวางไว้

อยา่งเป็นล าดบัตั้งแต่ตน้จนจบแลว้เสร็จตามจุดประสงคท่ี์ก าหนดไว ้ขั้นตอนดงักล่าวช่วยใหก้ารด าเนินการมี

ประสิทธิภาพน าไปสู่ความส าเร็จตามจุดประสงคแ์ละเป้าหมายได ้โดยใชเ้วลาและทรัพยากรนอ้ยท่ีสุด 

 

2.4 ดา้นคณิตศาสตร์ (วกิิพีเดีย, 2562) 

 การค านวณ สามารถนิยามไดว้า่เป็นการหาค าตอบของปัญหาจากขอ้มูลป้อนเขา้โดยการใช้

ขั้นตอนวธีิ ศาสตร์ท่ีศึกษาเก่ียวกบัเร่ืองน้ีคือ ทฤษฎีการค านวณ ซ่ึงเป็นสาขายอ่ยของวิทยาการคอมพิวเตอร์

และคณิตศาสตร์  
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บทที ่3 วธีิด าเนินการวจิยั 

 
3.1 แผนการด าเนินการ ผูจ้ดัท าวางแผนการท าโครงงาน เร่ือง “เคร่ืองผสมปุ๋ยส าหรับผักไฮโครโปนิกส์

อจัฉริยะ” ดงัตารางท่ี 3.1 มีระยะเวลา 4 เดือน ระหวา่งเดือนกนัยายน – ธนัวาคม พ.ศ. 2565 

ขั้นตอนการด าเนินงาน 
ระยะเวลาด าเนินงาน 

สิงหาคม กนัยายน ตุลาคม พฤศจิกายน 

วเิคราะห์สภาพแวดลอ้ม และ
ก าหนดประเด็นปัญหา 

                

รวบรวมขอ้มูล และศึกษา
เอกสารท่ีเก่ียวขอ้ง 

  
 

             

ก าหนดสมมติฐานการศึกษา
และจดัท าโครงร่างโครงงาน 

  
 

             

ออกแบบและสร้างช้ินงาน    
 

            
ทดสอบ ปรับปรุงช้ินงานและ
สรุปผลการท าโครงงาน 

       
 

        

จดท ารูปเล่มโครงงานและ
น าเสนอผลงาน 
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3.2 วสัดุ อุปกรณ์ เคร่ืองมือ และโปรแกรมท่ีใชใ้นการพฒันา ตารางท่ี 3.2 วสัดุและอุปกรณ์ 
ล าดบั รายการ จ านวน จ านวนเงิน 
1 แผน่อคัคิลิคใสหนา 2 มิล ขนาด 35x45 cm. 2 แผน่ 610 บาท 
2 ป้ัมน ้า 2 ตวั 800 บาท 
3 สายยาง ขนาด 3x16 น้ิว ยาว 2 เมตร 1 เส้น 69 บาท 
4 Relay 2 ตวั 48 บาท 

     5 สายจมัเปอร์ 20 เส้น 38 บาท 
6 โหลปลา 3 โหล 114 บาท 
7 huskylens 1 ตวั 2800 บาท 

รวมทั้งหมด  4479 บาท 

 
3.3 ขั้นตอนการด าเนินงาน  

3.3.1 วเิคราะห์สภาพแวดลอ้มและก าหนดปัญหา ปัจจุบนัการปลูกผกัไดรั้บความนิยมอยา่ง
แพร่หลาย แต่ผลผลิตกลบัไดน้อ้ยเน่ืองจากขาดปัจจยัใน หลายๆอยา่งปัญหาหน่ึงท่ีคณะผูจ้ดัท าไดม้องเห็น
และคิดวา่เป็นปัญหาท่ีค่อนขา้งส าคญัเลยนั้นก็คือการใหปุ๋้ย การปลูกผกัยงัขาดความแม่นย  าในการใหปุ๋้ย
ผูจ้ดัท าไดคิ้ดคน้ ตน้แบบจ าลองการค านวณการผสมปุ๋ย ข้ึนมาเพื่อแกปั้ญหาในส่วนของการผสมปุ๋ย  

3.3.2 รวบรวมขอ้มูลและหาเอกสารท่ีเก่ียวขอ้ง - ศึกษาคน้ควา้ขอ้มูลทางดา้นการเพาะปลูก - ศึกษา
คน้ควา้การเขียนโปรแกรมควบคุมระบบการท างานและการออกแบบช้ินงาน  

3.3.3 ก าหนดสมมติฐานการศึกษาและจดัท าโครงร่างโครงงาน สมมติฐานการศึกษา : ผูจ้ดัท า
ก าหนดสมมติฐานของการศึกษา คือ “เคร่ืองผสมปุ๋ยส าหรับผกัไฮโครโปนิกส์อจัฉริยะ สามารถท างานไดต้รง
ตามเง่ือนไขท่ีก าหนดไว”้ 
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บทที ่4 ผลการวจิยั 

4.1  ผลการด าเนินงาน จากการด าเนินงานศึกษาคน้ควา้ ตน้แบบเคร่ืองจ าลองการผสมปุ๋ย ซ่ึงมีระบบ
ควบคุมดว้ยปุ่มเมนูการ เลือกผกัและปริมาณน ้าท่ีตอ้งการและมีระบบการสูบปุ๋ยจากถงัสารละลาย A และ
สารละลาย B จากนั้นไดน้ า ช้ินงานมาทดสอบระบบการท างาน และปรับปรุงแกไ้ขระบบใหเ้ป็นไปตาม
เง่ือนไขท่ีทางคณะผูจ้ดัท าก าหนด และตั้งค่าไว ้4.2 ผลการทดสอบประสิทธิภาพ ตารางท่ี 4.1 ตารางบนัทึก

ผลการทดสอบประสิทธิภาพการท างาน                                                                                  
 
 
การทดลองคร้ังท่ี 

เง่ือนไขการท างานของระบบ 

กลอ้งสแกน สูบน ้าถงั A สูบน ้าถงั B มอเตอร์หมุนผสม 

ท างาน
ได ้ ท างานไม่ได ้

ท างานได ้
ท างานไม่ได ้

ท างานได ้
ท างานไม่ได ้

ท างานได ้
ท างานไม่ได ้

 
1 ✔   ✔   ✔   ✔    

 
2 ✔   ✔   ✔     ✔  

 
3 ✔   ✔   ✔   ✔    

 
4 ✔   ✔   ✔   ✔    

 
5 ✔   ✔   ✔   ✔    
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บทที ่5 สรุปและอภปิรายผลการวจิยั 

5.1 สรุปผลการด าเนินงานจากการศึกษาคน้ควา้ จดัท าโครงงานตน้แบบเคร่ืองจ าลองการผสมปุ๋ย 
เพื่อช่วยแกไ้ขปัญหาในการผสม สารละลาย A B ท่ีไม่ค่อยแม่นย  า และช่วยอ านวยความสะดวกสบายใหแ้ก่
เกษตรกรผูท่ี้ปลูกผกัไฮโดรโปนิกส์ จากตารางบนัทึกผลการทดลองและทดสอบประสิทธิภาพการท างาน
ของตน้แบบเคร่ืองจ าลองการผสมปุ๋ย พบวา่สามารถท างานไดต้รงตามเง่ือนไขท่ีทางคณะผูจ้ดัท าไดก้ าหนด
ไว ้ โดยจะมีระบบควบคุมดว้ยปุ่มเมนูการ เลือกชนิดผกัและปริมาณน่ีตอ้งการ และมีระบบการสูบปุ๋ยจาก
สารละลาย A และสารละลาย B  

5.2 ปัญหาและอุปสรรคในการท าโครงงานจะเกิดปัญหาดา้นอุปกรณ์ป้ัมน ้าท่ีตอ้งทดลองปริมารใน
การสูบวา่ก่ีวนิาทีถึงจะได ้ปริมาณท่ีตอ้งการ  

5.3 แนวทางการพฒันาต่อยอด/ขอ้เสนอแนะ โครงงานตน้แบบเคร่ืองจ าลองการผสมปุ๋ย เป็นเพียง
ตน้แบบท่ีจดัท าข้ึนเพื่อการผสมปุ๋ยสารละลาย A B ท่ี ไม่มีความแม่นย  า และยงัมีขอ้จ ากดัทางชนิดของผกั
และปริมาณน ้าท่ีมีเพียง 3 ชนิดต่อไปในอนาคตอาจจะมีการ เพิ่มปริมาณชนิดผกัและปริมารของน ้าเป็นตน้ 
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ข้อเสนอแนะ 

 ทางผูจ้ดัท าคิดวา่โครงงานของเราจะสามารถพฒันาไปต่อไดอี้กในระดบัต่อไป และมีความล ้า
หนา้ทางเทคโนโลยไีดม้ากกวา่ปัจจุบนั ถา้จะต่อยอดคิดวา่จะเป็นตวัของแปลงผกัท่ียงัไม่ไดมี้ข้ึน ถา้ระบบ
ผสมปุ๋ยของเราไดเ้ช่ือมโยงกบัแปลงผกัไฮโดรโปรนิกส์ คิดวา่น่าจะมีความสมบูรณ์แบบมากข้ึน 
 

เอกสารอ้างองิ 

1)โรงเรียนวดัไผด่ าแผนกสามญัศึกษาช่ือ โครงงานตน้แบบเคร่ืองผสมปุ๋ยอตัโนมติั  
สืบคน้เม่ือ 15 /11 66 
จาก  https://www.princess-it-foundation.org/project/?p=10134 
 
2) สืบคน้เม่ือ 15/11/66 จาก  (Kru.Patchara, 2527) 
 
3) สืบคน้เม่ือ 17/11/66 จาก  (inex, 2566) 
 
4) สืบคน้เม่ือ 17/11/66 จาก (กรมส่งเสริมการเกษตกร, 2558) 
 
5) สืบคน้เม่ือ 17/11/66 จาก (วกิพิเีดีย, 2562) 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 

https://www.princess-it-foundation.org/project/?p=10134
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