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เป้ำหมำยของกำรท ำโครงงำนหรือปัญหำที่ตอ้งกำรแกไ้ข

สรุปผลกำรทดลอง

กลุ่มเป้ำหมำยหรือผู้ใช้งำน

ผลกำรทดสอบตำมวัตถุประสงค/์เป้ำหมำย

เอกสำรอ้ำงอิง

โครงงำนถังขยะอัจฉริยะ (Smart Waste Bins)
โรงเรียนรำชประชำนุเครำะห์ 56 จังหวัดน่ำน

“ปัญหาการกําจัดขยะต องจัดการเชิง บูรณาการ”. [ระบบออนไลน] แหลงที่มา https://www.gotoknow.org/posts/6049 69
http://arduino.cc/en/reference/servo http://ebldc.com/?p=48
http://www.pololu.com/blog/13/gettin-all-up-in-your-servos 

โครงงานถังอัจฉริยะนี้เป็นระบบเปิด-ปิดของกลไกให้ตรวจจับประเภทขยะที่
กําหนด โดยทําการควบคุมสั่งการด้วยตัว ควบคุม Arduino uno และควบคุมการเปิด-ปิด
ด้วย Servo โดยจ่ายไฟ 5 Vdc ให้กับตัวควบคุมในการทํางาน ตามลําดับ โดยมีการเขียน
โปรแกรมสั่งการการทํางาน ของระบบตามความต้องการ Servo สามารถทํางานได้โดยรับ
สัญญาณจาก Arduino uno ที่ส่งข้อมูลตามคําสั่งที่เขียนไว้ให้เปิดปิดตามคําสั่งของระบบ
ตามต้องการ ซึ่งโครงงานนี้ได้มีการใส่ปัญญาประดิษฐ์ (AI)เข้าไปเพื่อช่วยส่งเสริมการ
ทดสอบการค ัดแยกประเภทขยะ ร ่วมก ับเทคโนโลย ีการจดจ ําร ูปภาพ ( image 
recognition) ร่วมด้วย พบว่าระบบสามารถทํางานได้ตามหลักการ แต่ยังไม่สมบูรณ์แบบ 
100 เปอร์เซ็นต์ เนื ่องจากสภาพแวดล้อมที ่เปลี ่ยนไปมีผลต่อการทํางานของระบบ
ปัญญาประดิษฐ์ (AI) เทคโนโลยีการจดจํารูปภาพ (image recognition)

เพื่อใช้บอร์ดเทคโนโลยีสมองกลฝังตัว Arduino ปัญญาประดิษฐ์ (AI) และนํา
เทคโนโลยีการจดจํารูปภาพ (image recognition) ในการสร้างถังขยะเปิด-ปิด
อัตโนมัติ

นักเรียนโรงเรียนราชประชานุเคราะห์ 56 จังหวัดน่าน

การทดสอบระบบและทดสอบ
การทํางานโดยแบ่งออกเป็น 3 การทดลอง คือ การ
ทดลองตรวจจับของกล้องเว็บแคม (Webcam)ร่วมกับ
ปัญญาประดิษฐ์ (AI)และเทคโนโลยีการจดจํารูปภาพ 
(image recognition), การทดลองสัญญาณเข้า Servo 
จากคําสั่งที่เขียนในบอร์ด Arduino uno, และการทดลอง
ตรวจจับวัตถุแล้วเปิด –ปิดอัตโนมตัิ จากการทดลองระบบ
อัตโนมัติดังกล่าวข้างต้น พบว่าวงจรทํางานเป็นไปตาม
หลักการ 

1. น.ส. ฐิตาพร  แซ่เติน ชั้น ม.5
2. น.ส.อาทิตยา คําภาลา ชั้น ม.5
3. น.ส.วิภาดา  สกลโอฬาร ชั้น ม.4 
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ครูที่ปรึกษำ 
นายสิงห์  สุจันทร์
นางกัลยาณี  ด้วงสุวรรณ์
นางดวงพร  สุจันทร์

โครงงานนี้เป็นระบบเปิด-ปิด
ของกลไกให้ตรวจจับประเภทขยะที่กําหนด ทําการควบคุมสั่งการด้วยตัว
ควบคุม Arduino uno และการเปิด-ปิดด้วย Servo โดยจ่ายไฟ 5 Vdc
ให้กับตัวควบคุมในการทํางาน ตามลําดับ โดยมีการเขียนโปรแกรมสั่ งการ
การทํางานของระบบตามความต้องการServo สามารถทํางานได้โดยรับ
สัญญาณจาก Arduino uno ที่ส่งข้อมูลตามคําสั่งที่เขียนไว้ให้เปิดปิดตาม
คําสั ่งของระบบตามต้องการ ซึ่งโครงงานนี้ได้มีการใส่ปัญญาประดิษฐ์ 
(AI)เข้าไปเพื่อช่วยส่งเสริมการทดสอบการคัดแยกประเภทขยะ ร่วมกับ
เทคโนโลยีการจดจํารูปภาพ (image recognition) ร่วมด้วย พบว่าระบบ
สามารถทํางานได้ตามหลักการ แต่ยังไม่สมบูรณ์แบบ 100 เปอร์เซ็นต์
เน ื ่องจากสภาพแวดล้อมที ่ เปลี ่ยนไปมีผลต่อการทํางานของระบบ
ปัญญาประดิษฐ์ (AI) เทคโนโลยีการจดจํารูปภาพ (image recognition)
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