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โครงงำนระบบลำนจอดรถอัจฉริยะ (Smart Parking)
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โครงงานระบบลานจอดรถอัจฉริยะ (Smart Parking) จ าลอง
การท างานที ่จอดรถอัตโนมัติ โดยใช้บอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์  
Arduino UNO ในการควบคุมการท างาน แบบจ าลองนี้สามารถบรรจุรถ
ได้ทั้งหมด 5 คัน โดยใช้เซ็นเซอร์วัดระยะทาง Ultrasonic sensor และ
การแสดงผล โดยไดโอดเปล่งแสง LED โดยการเขียนโปรแกรมลง     
บนบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino UNO ท าหน้าที่ประมวลผล  
การท างาน รับค่าจาก Ultrasonic sensor และส่งข้อมูลไปยัง ไดโอด
เปล่งแสง LED เพื่อแสดงสัญญาณต าแหน่งว่าง - ไม่ว่าง ของที่จอดรถ

- เพื่อออกแบบและสร้างแบบจ าลองที่จอดรถอัตโนมัติที่ใช้บอร์ด
ไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino UNO ในการควบคุมการท างาน

ประภาส สุวรรณเพชร . (2560). ไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino. สืบค้นจาก https://www.praphas. Com 
ภานุวัตร อุทัยบาล. (2564). พ้ืนที่จอดรถอัจฉริยะ. ใน ปัญญรักษ์ งามศรีตระกูล (ประธาน), การประชุมวิชาการระดับชาติ      
     PULINET ครั้งที่ 11. มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร, สงขลา

องค์ประกอบหลักในการท างานของ
ระบบ คือ เซนเซอร์วัดระยะทาง (Ultrasonic sensor) ใช้ใน
การตรวจจับรถ ซึ่งจะมีการท างานก็ต่อเมื่อมีรถเคลื่อนที่ไปอยู่
ในระยะตรวจจับของ sensor ซึ่งเขียนค าสั่งไว้ที่ระยะ 30 
ซม. จากนั้นเมื่อ sensor สามารถตรวจจับรถที่เข้าไปอยู่ใน
ระยะ ได ้  ไ ด โ อด เปล ่ ง แส ง  LED ส ี แด งจะต ิ ด  (ON) 
ไดโอดเปล่งแสง LED สีเขียวจะดับ (OFF) นั่นหมายความว่า
ช่องจอดรถดังกล่าวมีรถเคลื่อนที่เข้าไปจอดในช่องจอดแล้ว 
ส ่วนถ ้า sensor ไม ่สามารถตรวจจ ับรถได ้ในระยะของ 
sensor ไ ด โ อ ด เ ป ล ่ ง แ ส ง  LEDส ี แ ด ง จ ะ ด ั บ  ( OFF) 
ไดโอดเปล่งแสง LED สีเขียวจะติด (ON) นั่นหมายความว่า
ช่องจอดรถดังกล่าวไม่มีรถเคลื่อนที่เข้าไปจอดในช่องจอดรถ 

การพัฒนาแบบจ าลองลาน
จอดรถอัจฉริยะ : Smart Parking เป็นการพัฒนาต้นแบบเพื่อท า
การทดลองแจ้งสถานะที ่จอดรถ ว่าง - ไม่ว ่าง โดยใช้บอร์ด 
Arduino UNO มีส่วนประกอบหลัก ดังนี้ 1.Ultrasonic sensor
ท าการตรวจจับรถ 2.ประมวลผลโดยบอร์ด Arduino UNO และ 
3.ไดโอดเปล่งแสง LED แสงผล จากการทดลองระบบการท างาน 
จะเห็นได้ว่าท างานไดต้ามหลักการและวัตถปุระสงคท์ีไ่ด้วางไว้ โดย
ระบบสามารถตรวจสอบสถานะในปัจจุบันของช่องจอดรถนั้นๆ ได้
โดยแสดงผลในทันที ซึ่งเพ่ิมความสะดวกสบายให้กับผู้ใช้รถได้เป็น
อย่างดี
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