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จากการศึกษาการประดิษฐ์ระบบเปิด-ปิดประตูห้องน ้าด้วยระบบ AI อัจฉริยะ (ส าหรับคนนั่ง
เก้าอี้รถเข็น)  มีวัตถุประสงค์เพื่อออกแบบประดิษฐ์และสร้าง พร้อมทดสอบประสิทธิภาพการท างานของ
ระบบเปิด-ปิด ประตูห้องน ้าด้วย AI ส าหรับคนนั่งเก้าอี้รถเข็น พบว่าจากการประดิษฐ์ระบบเปิด - ปิด
ประตูห้องน ้าด้วยระบบ AI โดยใช้หลักการคือ เมื่อมีคนนั่งเก้าอี้มาที่ด้านหน้าประตูห้องน ้าตั่งแต่ระยะ 0-
1 เมตร กล้องเว็บแคมจะจับภาพแล้วน าไปเปรียบเทียบกับฐานข้อมูลท่ีเราท าการเทรนไว้ในคอมพิวเตอร์ 
แล้วจะส่งไปประมวลผลที่บอร์ด Arduino บอร์ด Arduino จะสั่งให้มอเตอร์ท างาน ประตูก็จะเปิดออก 
และถ้ามีคนปกติหรือคนที่ไม่ได้นั่งเก้าอี้รถเข็นมาที่หน้าประตูห้องน ้าตั้งแต่ 0-1 เมตร กล้องเว็บแคมจะ
จับภาพแล้วน าไปเปรียบเทียบกับฐานข้อมูลที่เราท าการเทรนไว้ในคอมพิวเตอร์ แล้วจะส่งไปประมวลผล
ที่บอร์ด Arduino บอร์ด Arduino จะสั่งให้มอเตอร์ไม่ท างาน ส่งผลให้ประตูไม่ท างาน

1.เพื่อออกแบบประดิษฐ์ระบบเปิด-ปิด ประตูห้องน ้าด้วย AI ส้า
หรับคนน่ังเก้าอี รถเข็น 
2.เพื่อสร้างระบบเปิด-ปิด ประตูห้องน ้าด้วย AI ส้าหรับคนนั่งเก้าอี 
รถเข็น
3.เพื่อทดสอบประสอบประสิทธิภาพของระบบเปิด-ปิด ประตูห้อง
น ้าด้วย AI ส้าหรับคน นั่งเก้าอี รถเข็น

แนวคิดที่จะประดิษฐ์ระบบเปิด-ปิด ประตูห้องน ้าด้วย AI ส้าหรับคนนั่งเก้าอี รถเข็นและสามารถแยก
ความ แตกต่างระหว่างผู้ที่ต้องการสิ่งอ้านวยความสะดวกเหล่านี กับผู้ที่ไม่ต้องการ เพื่อให้แน่ใจว่าห้อง
น ้าพร้อมใช้งานส้า หรับผู้ใช้ที่ต้องการจ้าเป็นพิเศษจริงๆ

จากการศึกษาจะเห็นวา่ระบบเปิด-ปิดประตูห้องน า้ด้วยระบบ AI ส้าหรับผู้นั่งเก้าอี รถเข็น นั น
จะสามารถจับภาพเก้าอี รถเขน็ และและผู้ที่ไม่นั่งเก้าอี รถเขน็ ได้ดีในช่วงระยะห่าง 10-60 
เซนติเมตรสามารถตรวจสอบได1้00 % ส่วนช่วงระยะห่าง 70-100 เซนติเมตร สามารถ 
ตรวจจบัได้อยู่ในชว่งระหวา่ง 93.33-99.67 เนื่องจากคุณภาพของกล้องทีใ่ชใ้นการจบัภาพเพือ่ 
น้าไปประมวลผลนั นมีความสามารถในการจบัภาพไดป้ระมาณ 100 เซนติเมตร แต่ความ
ชัดเจน จะอยู่ในช่วง 10-60 เซนติเมตร ส่วนระยะห่างช่วง 70-100 เซนติเมตร สามารถอ่านได้
บ้างแต่ยัง ประมวลผลได้ไม่ชัดเ

ทดสอบประสิทธิภาพการใช้งานของระบบเปิด-ปิดประตูห้องน ้าด้วยระบบ AI -
ติดตั งระบบเปิด-ปิดประตูห้องน ้าด้วยระบบ AI - เตรียมตัวอย่างท่ีน้ามาทดสอบ
ประสิทธิภาพการใช้งาน ดังนี - คนนั่งเก้าอี รถเข็น - คนไม่นั่งเก้าอี รถเข็น - น้า
ตัวอย่างคนน่ังเก้าอี รถเข็นและไม่น่ังเก้าอี รถเขน็ เข็นผ่านหรือเดินผ่าน ห้องน ้า
ระยะห่าง 10, 20, 30, 40, 50, 60, 70, 80, 90, 100 เซนติเมตร เพื่อทดสอบ
การ จับภาพของกล้อง และประมวลผลของระบบเปิด-ปิด ประตูห้องน ้าด้วย
ระบบ AI ที่ เหมาะสม (ท้าการทดสอบ 3 ครั ง )

ิิธีใช้งานโปรแกรม Arduino IDE เบื องต้น.https://poundxi.com. My Arduino . สอนใช้งาน Arduino เซ็นเซอร์ตรวจจับวัตถุ IR 
Infrared. https://www.myarduino.net . https://aws.amazon.com/ปัญญา
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