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คณะผู้จัดท า

กลุ่มเป้าหมายหรือผู้ใช้งาน

สรุปผลการทดลองเป้าหมายของการท าโครงงานหรือปัญหาที่ตอ้งการแกไ้ข
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เอกสารอ้างอิง

ผลการทดสอบตามวัตถุประสงค์/เป้าหมาย

โครงงานสิ่งประดิษฐ์สมองกลฝังตัว เรื่อง CAPSICRESCO ได้ท าการศึกษา
และทดลองเกี่ยวกับระบบโรงเรือนควบคุมอุณหภูมิและความช้ืน และการปลูกพืชด้วย
ระบบไฮโดรโปนิก โดยผู้จัดท าได้เลือกน าเอาพริกมาเป็นพืชตัวอย่างในการทดลองและมี
การศึกษาเกี่ยวกับพริกร่วมด้วยในแง่ของลักษณะทางพฤกษศาสตร์ด้านความช้ืนและ
อุณหภูมิที่เหมาะสม และมีการน าบอร์ด ARDUINO UNO มาเป็นศูนย์กลางการควบคุม
หลัก รับข้อมูลและสั่งการต่อไปยังอุปกรณ์เป้าหมายนั่นคือ พัดลมระบายอากาศและปั๊ม
น้ า ตามกรณีท่ีถูกก าหนดไว้ รวมถึงมีการศึกษาเกี่ยวกับชุดค าสั่งท่ีจ าเป็นต่อระบบ นั่น
คือค าสั่ง interrupt(), millis() และการจดจ าข้อมูลด้วยระบบ Eprom เพ่ือให้ระบบ
สามารถท างานได้อย่างเสถียร ตอบโจทย์ และอ านวยความสะดวกแก่ผู้ใช้ในด้านการตั้ง
ค่าระบบมากที่สุด

1.เพื่อพัฒนาเรือนกระจกส าหรับปลูกพืชแบบไฮโดรโพนิก 

2.เพื่อศึกษากระบวนการควบคุมอุณหภูมิภายในเรือนกระจกที่จะมีประสิทธิภาพท่ีสุดต่อการเพาะปลูก 

3.เพื่อศึกษาหลักการท างานของการปลูกพืชแบบไฮโดรโพนิก
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บุคคลทั่วไปท่ีมีความต้องการปลูกพืชในพื้นที่จ ากัด 
หรือ ผู้ที่ต้องการปลูกพืชที่มีความจ าเป็นต้องควบคุมปัจจัยทางสภาพแวดล้อม

โครงงานสิ่ งประดิษฐ์สมองกลฝังตัว เรื่อง CAPSICRESCO ได้
ท าการศึกษาเกี่ยวกับการปลูกพืชระบบไฮโดรโปนิกส์ในโรงเรือนท่ีมีระบบควบคุม
อุณหภูมิและความชื้น โดยผู้จัดท าได้เลือกน าเอาต้นพริกมาเป็นพันธุ์ทดลองใน
การศึกษาและประเมินผลระบบการควบคุมควมชื้นและอุณหภูมิ รวมถึงระบบ
การท างานของการตั้งค่าความชื้นและอุณภูมิท่ีจะแสดงผลออกมาทางจอ I2C
โดยระบบสามารถแสดงผลและควบคุมความชื้นและอุณหภูมิได้อย่างมี
ประสิทธิภาพ ตรงตามความมุ่งหวังของผู้จัดท า ท าให้ต้นพริกท่ีผู้จัดท าเลือกน ามา
ทดลองสามารถด ารงชีวิตอยู่ได้อย่างเป็นปกติ

จากการด าเนินงานพบว่าโรงเรือนระบบไฮโดรโปนิกส์แนวตั้ง
สามารถน ามาใช้งานได้จริง ตรงตามวัตถุประสงค์ท่ีทางผู้จัดท าได้ก าหนดไว้ 
ได้แก่ พัฒนาเรือนกระจกส าหรับปลูกพืชแบบไฮโดรโพนิก ศึกษากระบวนการ
ควบคุมอุณหภูมิภายในเรือนกระจกท่ีจะมีประสิทธิภาพท่ีสุดต่อการเพาะปลูก 
และศึกษาหลักการท างานของการปลูกพืชแบบไฮโดรโพนิก สามารถสรุปการ
ท างานของโรงเรือนได้ตามตาราง

โครงงานสิ่งประดิษฐ์สมองกลฝังตัว เรื่อง CAPSICRESCO ถูกแบ่ง
การท างานออกเป็น 2 ส่วน คือ 1.ส่วนของระบบควบคุมอุณหภูมิและความชื้นท่ี
ประกอบด้วย DHT22 Module ปั๊มน้ า และตัวพ่นละอองน้ า  2.ส่วนของการ
แสดงผลและปรับค่า ประกอบด้วย จอแสดงผล I2C โพเทนชิโอมิเตอร์ และ
ปุ่มกด โดยผู้จัดท าได้เลือกเอาค าสั่ง interrupt(), millis() และน าการจดจ า
ข้อมูลแบบ Eprom มาใช้งานร่วมด้วย จึงท าให้ระบบสามารถท างานได้เสถียร
และมีประสิทธิภาพ


