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คณะผู้จัดท า

กลุ่มเป้าหมายหรือผู้ใช้งาน

สรุปผลการทดลอง

เป้าหมายของการท าโครงงานหรือปัญหาที่ตอ้งการแกไ้ข

บทคัดย่อ

เอกสารอ้างอิง

ผลการทดสอบตามวัตถุประสงค/์เป้าหมาย

การวิจัยครั้งนี้ มีวัตถุประสงค์เพื่อพัฒนาเครื่องให้อาหารปลาอัจฉริยะด้วยพลังงานแสงอาทิตย์ 
ออกแบบการเขียนโปรแกรมในการควบคุมการท างานของเครื่องให้อาหารปลาอัจฉริยะด้วยพลังงาน
แสงอาทิตย์ และอ านวยความสะดวกในการท างาน

ผลการวิจัย พบว่า พัฒนาเครื่องให้อาหารปลาอัจฉริยะด้วยพลังงานแสงอาทิตย์ เป็นการ
พัฒนาเทคโนโลยีทางด้านการประมงและเพื่อทดแทนการใช้แรงงานคน สามารถน าไปใช้ประโยชน์ใน
ด้านการเลี้ยงปลา ซึ่งเครื่องให้อาหารปลาสามารถให้อาหารได้ตามเวลาที่ก าหนดปริมาณที่เหมาะสม 
สามารถตั้งเวลาให้อาหารได้ และปล่อยอาหาร 200 กรัมต่อนาที การเก็บประจุพลังงานจากแผงโซลา
เซลล์ สามารถเก็บประจุพลังงานได้เพียงพอกับการท างานในแต่ละครั้ง ส่วนทุนลอยน้ าสามารถรับ
น้ าหนักได้ดี

1.เพื่อสร้างเครื่องให้อาหารปลาอัจฉริยะด้วยพลังงานแสงอาทิตย์
2.เพื่อออกแบบการเขียนโปรแกรมในการควบคุมการท างานของเครื่องให้อาหาร
ปลาอัจฉริยะด้วยพลังงานแสงอาทิตย์ 
3.เพื่ออ านวยความสะดวกในการท างาน

พบว่า พัฒนาเครื่องให้อาหารปลาอัจฉริยะด้วยพลังงาน
แสงอาทิตย์ เป็นการพัฒนาเทคโนโลยีทางด้านการประมงและเพื่อทดแทน
การใช้แรงงานคน สามารถน าไปใช้ประโยชน์ในด้านการเลี้ยงปลา ซึ่งเครื่อง
ให้อาหารปลาสามารถให้อาหารได้ตามเวลาที่ก าหนดปริมาณที่เหมาะสม 
สามารถตั้งเวลาให้อาหารได้ และปล่อยอาหาร 200 กรัมต่อนาที การเก็บ
ประจุพลังงานจากแผงโซลาเซลล์ สามารถเก็บประจุพลังงานได้เพียงพอกับ
การท างานในแต่ละครั้ง ส่วนทุนลอยน้ าสามารถรับน้ าหนักได้ดี

นางสาวสวุพิชชาน ์ ศรีสธุรรม ชัน้มธัยมศกึษาปีท่ี 4
นางสาวบณัฑิตา เนียมพนัธ์ ชัน้มธัยมศกึษาปีท่ี 5
นายชยัวฒัน ์ บญุชม ชัน้มธัยมศกึษาปีท่ี 5
นายณัฐพล   ขัดสี ครูที่ปรึกษา   นายพงศธร   ตุละวิภาค ครูที่ปรึกษา   

ผลการทดลองของโครงสร้างยึดชิ้นส่วนต่างๆและทุ่นลอย จะเห็นได้ว่าทุ่นที่ท าจาก
ถังน้ ามัน 14 ลิตร จ านวน 4 ถัง สามารถที่จะรับน้ าหนักโครงสร้างชิ้นส่วนต่างๆและอาหารปริมาณ 
3 กก. และกินน้ าลึก 5 เซนติเมตรได้

ผลการทดลองการปล่อยอาหารปลาถังใสอาหารปลามีลักษณะทรงกรวยซึ่งใส่อาหาร
จากปากกรวย เมื่อมอเตอร์หมุนเกลียวส่งอาหารจะหมุนตามแรงหมุนของมอเตอร์ ท าให้อาหาร
ไหลออกตามท่อล าเลียงอาหาร และป้องกันอาหารอัดแน่นภายในก้นกรวยและท่อล าเลียง 

ผลการทดลองชุดควบคุมเวลาการปล่อยอาหารการให้อาหารปลาให้เป็นไปตามเวลา
ที่ก าหนด โดยชุดควบคุมเวลาสามารถก าหนดเป็นรายวัน รายสัปดาห์ และรายเดือนได้ และ
สามารถต้ังเวลาของตัวเครื่องให้ตรงกับเวลามาตรฐาน 

ผลการทดลองการหาปริมาณอาหารปลา ลักษณะการท างานของการชั่งน้ าหนักจาก
ถังเก็บอาหาร พบว่า เมื่ออาหารที่ถูกปล่อยออกมา 200 กรัม ใช้เวลา 52 วินาที ระบบจะบันทึก
รายงานผลการชั่งน้ าหนักผ่าน Google Sheets เมื่อระบบกระแสไฟฟ้าให้ไหลผ่านวงจรสู่ระบบ
มอเตอร์ มอเตอร์ท างานกระจายให้อาหารปล่อยลงสู่บ่อได้อย่างต่อเนื่อง โดยไม่ติดขัด

ผลการทดลองการเก็บประจุพลังงานจากแผงโซลาเซลล์
ผลจากการทดลองการเก็บประจุพลังงานจากแผงโซลาเซลล์ สามารถเก็บประจุ

พลังงานได้ตามก าหนดเพียงพอกับการท างานในแต่ละครั้ง
ผลการทดลองในด้านการลดต้นทุนค่าใช้จ่ายในการจ้างแรงงาน จากผลการทดลอง

ใช้เครื่องให้อาหารปลาอัจฉริยะด้วยพลังงานแสงอาทิตย์ จะสามารถประหยัดค่าใช้จ่ายมากกว่าการ
จ้างแรงงานใน 1 สัปดาห์ ถึง 2,100 บาทต่อสัปดาห์ หรือคิดเป็นร้อยละ 91.49 ส าหรับค่าใช้จ่ายที่
จะต้องเสียไปทั้งหมด 
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