
คณะผูจัดทํา : เด็กหญิงนิเกต ทวมชาวเพ็ชร
          เด็กหญิงยลพลอย ชาติเจริญศุภชัย

 เด็กหญิงณัฐชานันท ภภาโรหิตรัศมี

Let me be your eye
โครงงานส่ิงประดิษฐเพ่ือพัฒนาชีวิตและชุมชน

ระดับมัธยมศึกษาตอนตน

ครูท่ีปรึกษา : คุณครูทิพอักษร อินทะสรอย

โรงเรียนราชินี

บทคัดยอ
การวิจัยน้ีมุงเนนในการพัฒนารถสํารวจท่ี
ควบคุมผานโทรศัพทหรือคอมพิวเตอร
สามารถควบคุมการเคล่ือนไหวและการ
สะทอนภาพจากพ้ืนท่ีท่ีสํารวจผานการเช่ือม
ตอWi-FโดยใชESP8266เปนไมโคร
คอนโทรลเลอรหลักและBlynkสําหรับ
การควบคุมจากระยะไกลผานแอปพลิเคชัน
มือถือ โครงงานน้ีไดบรรลุวัตถุประสงคใน
การพัฒนาเทคโนโลยีท่ี
ชวยใหรถสํารวจสามารถสํารวจพ้ืนท่ีท่ี
อันตรายไดโดยไมตองเส่ียงกับชีวิตมนุษย

เปาหมาย

เอกสารอางอิงเอกสารอางอิง

พัฒนารถสํารวจพื้นที่อันตราย เชน พื้นที่มีสาร
เคมีรั่วไหลหรือระเบิดารสํารวจพื้นที่กอสราง
การคนหาผูประสบภัย หรือการสํารวจทางทะเล
และอวกาศ ทําใหโครงงานนี้เปนโครงการที่มี
ความสําคัญทั้งในดานเทคโนโลยีและสังคม

ผลการทดสอบ
ประสิทธิภาพของการควบคุมระบบการควบคุมผานESP8266และBlynkไดผลลัพธ
ท่ีดีในการควบคุมรถจากระยะไกลโดยสามกรถเคล่ือนไหวไปขางหนา,ถอยหลัง, 
หมุนซาย, และหนุนขวา ตามคําส่ังท่ีสงจากแอป Blynk การตอบสนองการควบคุม
ไดดีระยะการเช่ือมตอ Wi-Fi การควบคุมหุนยนตผาน
Wi-Fiยังมีขอจํากัดในระยะการเช่ือมตอโดยเฉพาะในพ้ืนท่ีท่ีสัญญาณ
Wf-Fiออนหรือมีส่ิงกีดขวาง ซ่ึงอาจสงผลใหการควบคุมหุนยนตไมเสถียร
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