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          เด็กหญิงยลพลอย ชาติเจริญศุภชัย

 เด็กหญิงณัฐชานันท์ ภภาโรหิตรัศมี

Let me be your eye
โครงงานสิ่งประดิษฐ์เพื่อพัฒนาชีวิตและชุมชน

ระดับมัธยมศึกษาตอนต้น

ครูที่ปรึกษา : คุณครูทิพอักษร อินทะสร้อย

โรงเรียนราชินี

บทคัดย่อ
การวิจัยนี้มุ่งเน้นในการพัฒนารถสำรวจที่
ควบคุมผ่านโทรศัพท์หรือคอมพิวเตอร์
สามารถควบคุมการเคลื่อนไหวและการ
สะท้อนภาพจากพื้นที่ที่สำรวจผ่านการเชื่อม
ต่อWi-Fโดยใช้ESP8266เป็นไมโคร
คอนโทรลเลอร์หลักและBlynkสำหรับ
การควบคุมจากระยะไกลผ่านแอปพลิเคชัน
มือถือ โครงงานนี้ได้บรรลุวัตถุประสงค์ใน
การพัฒนาเทคโนโลยีที่
ช่วยให้รถสำรวจสามารถสำรวจพื้นที่ที่
อันตรายได้โดยไม่ต้องเสี่ยงกับชีวิตมนุษย์

เป้าหมาย

เอกสารอ้างอิงเอกสารอ้างอิง

พัฒนารถสำรวจพื้นที่อันตราย เช่น พื้นที่มีสาร
เคมีรั่วไหลหรือระเบิดารสำรวจพื้นที่ก่อสร้าง
การค้นหาผู้ประสบภัย หรือการสำรวจทางทะเล
และอวกาศ ทำให้โครงงานนี้เป็นโครงการที่มี
ความสำคัญทั้งในด้านเทคโนโลยีและสังคม

ผลการทดสอบ
ประสิทธิภาพของการควบคุมระบบการควบคุมผ่านESP8266และBlynkได้ผลลัพธ์
ที่ดีในการควบคุมรถจากระยะไกลโดยสามกรถเคลื่อนไหวไปข้างหน้า,ถอยหลัง, 
หมุนซ้าย, และหนุนขวา ตามคำสั่งที่ส่งจากแอป Blynk การตอบสนองการควบคุม
ได้ดีระยะการเชื่อมต่อ Wi-Fi การควบคุมหุ่นยนต์ผ่าน
Wi-Fiยังมีข้อจำกัดในระยะการเชื่อมต่อโดยเฉพาะในพื้นที่ที่สัญญาณ
Wf-Fiอ่อนหรือมีสิ่งกีดขวาง ซึ่งอาจส่งผลให้การควบคุมหุ่นยนต์ไม่เสถียร
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