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โครงงาน 

ตูน้ำ้อจัฉรยิะ (Smart water dispenser) 

 

จดัทำโดย 

1. เดก็ชายพงษศ์รญัย ์  ปลืม้สระไชย         ชัน้ประถมศกึษาปทีี ่ 4 

2. เดก็ชายทรพัย ์  ลิม้สกลุ  ชัน้ประถมศกึษาปทีี ่ 5 

3. เดก็ชายจตรุภทัร  เพยีรวฒุกิลุ  ชัน้ประถมศกึษาปทีี ่ 5 

 

 

ครทูีป่รกึษา 

นายศตวรรษ               เหลา่ราช 

Email : Sattawat2705@gmail.com 

 

 

โรงเรยีนชยัพทิยพฒัน์ มลูนธิชิยัพฒันา (จารวุฒันานกุลู ทา่พระ) 

สำนกังานคณะกรรมการสง่เสรมิการศกึษาเอกชน 

จงัหวดักรงุเทพมหานคร
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โครงงานเรือ่ง ตู้น้ำอัจฉริยะ 

โรงเรยีน ชัยพิทยพัฒน์ มูลนิธิชัยพัฒนา (จารุวัฒนานุกูล ท่าพระ) 
ครูทีป่รกึษา   

นายศตวรรษ           เหล่าราช   
ผูจ้ดัทำโครงงาน  

1. เด็กชายพงษ์ศรัญย์  ปล้ืมสระไชย              ช้ันประถมศึกษาปีท่ี  4 
2. เด็กชายทรัพย์  ล้ิมสกุล   ช้ันประถมศึกษาปีท่ี  5 
3. เด็กชายจตุรภัทร  เพียรวุฒิกุล  ช้ันประถมศึกษาปีท่ี  5 

 

บทคดัยอ่ 

โครงงาน ตู้น้ำอัจฉริยะโดยมีวัตถุประสงค์ในการทำโครงงานดังนี้ 
1. เพื่อศึกษาหลักการทำงานของระบบภายในตู้น้ำอัจฉริยะ 
2. เพื่อสร้างตู้น้ำอัจฉริยะ เพิ่มความสะดวกสบาย และความปลอดภัยแก่ผู้ใช้งาน  
3. เพื่อศึกษาความพึงพอใจของนักเรียนโรงเรียนชัยพิทยพัฒน์ มูลนิธิชัยพัฒนา (จารุวัฒนานุกูล

ท่าพระ) ต่อใช้งานของตู้น้ำอัจฉริยะ  
ตู้กดน้ำทำงานบนหลักการของกล้อง Huskylens Ultrasonic Sensorวัดระดับน้ำ และระบบการจ่าย

น้ำอัตโนมัติ เพื่อตอบสนองความต้องการของนักเรียนโรงเรียนชัยพิทยพัฒน์ มูลนิธิชัยพัฒนา (จารุวัฒนานุกูล 
ท่าพระ) รวมถึงการรักษาความสะอาด และความปลอดภัยในการใช้งาน โดยมีหลักการทำงานหลักดังนี้ 

1. ตู้น้ำอัจฉริยะสามารถทำงานได้โดยผู้ใช้งานนำแก้วน้ำวางตรงฐานวางแก้ว ให้ตรงกับหัวจ่ายน้ำจากนั้น
กล้อง Huskylens ตรวจจับวัตถุประเภทแก้วน้ำ ส่งคำสั่งไปยังบอร์ดไมโครบิตเพื่อสั่งงานให้ปั้มน้ำ
ทำงานและจ่ายน้ำจากหัวจ่ายน้ำสู่แก้วน้ำ 

2. เซนเซอร์วัดระดับน้ำทำการตรวจจับระดับน้ำจากปากแก้วน้ำลงไปท่ีความลึก 1 เซนติเมตรเพื่อป้องกัน
น้ำล้นแก้ว เมื่อน้ำถึงระยะท่ีกำหนด เซนเซอร์จะส่ังงานไปยังหัวจ่ายเพื่อหยุดจ่ายน้ำ พร้อมแสดงไฟสี
เขียว และเสียงแจ้งเตือนดังขึ้น 
  

คำสำคญั 

1. ตู้น้ำ เครื่องท่ีใช้ในการจ่ายน้ำด่ืมหรือบริการน้ำแก่ผู้ใช้  
2. อัจฉริยะ ความสามารถในการจ่ายน้ำแบบอัตโนมัติ โดยไม่ผ่านการสัมผัส 
3. AI เป็นระบบตรวจจับวัตถุโดยกล้อง Huskylens 

ก 
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กติตกิรรมประกาศ 

โครงงานสิ่งประดิษฐ์สมองกลฝังตัว เรื่อง ตู้น้ำอัจฉริยะ นี้สำเร็จได้อย่างดีเนื่องจากได้รับคำแนะนำ 
และการเสนอแนะจากครูศตวรรษ เหล่าราช ท่ีเป็นครูท่ีปรึกษาโครงงาน และ เพื่อน ๆ ท่ีแนะนำหนังสือท่ีใช้ใน
การทำโครงงานช้ินนี้ คณะผู้จัดทำโครงงานรู้สึกซาบซึ้งในความอนุเคราะห์จัดทุนสนับสนุนการจัดทำโครงงาน
จากมูลนิธ ิเทคโนโลยีสารสนเทศตามพระราชดำริสมเด็จพระเทพรัตนราชสุดา ฯ สยามบรมราชกุมารี 
ขอขอบพระคุณคณาจารย์ พี่ ๆ สตาร์ฟ จากคณะวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยี มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราช
มงคลธัญบุรีเป็นอย่างสูงที่ได้ถ่ายทอดความรู้ตลอดจนเอื้อเฟื้อให้ใช้สถานที่ และช่วยแก้ไขปัญหาต่าง ๆ  
เกี่ยวกับการใช้งานโปรแกรมคอมพิวเตอร์ การเขียนโปรแกรมคำส่ัง 

สุดท้ายนี้คณะผู้จัดทำโครงงานขอกราบขอบพระคุณทุกท่านที่ให้กำลังใจ และให้การสนับสนุน         
ในด้านต่าง ๆ ทำให้คณะผู้จัดทำสามารถทำโครงงานชิ้นนี้สำเร็จได้ด้วยดีอย่างมีคุณค่า และคุณประโยชน์
ท้ังหลายท่ีได้จากโครงงานช้ินนี้คณะผู้จัดทำโครงงานขอมอบแด่ผู้มีอุปการะคุณทุกท่าน 

 
 
 

                                      คณะผูจ้ดัทำโครงงาน 

1. เด็กชายพงษ์ศรัญย์ ปล้ืมสระไชย      ช้ันประถมศึกษาปีท่ี  4 
2. เด็กชายทรัพย์ ล้ิมสกุล  ช้ันประถมศึกษาปีท่ี  5 
3. เด็กชายจตุรภัทร เพียรวุฒิกุล ช้ันประถมศึกษาปีท่ี  5
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บทที ่1 

ทีม่าและความสำคญั 
ตู้กดน้ำมีต้นกำเนิดมาจากความต้องการในการให้บริการน้ำดื ่มอย่างสะดวก และมีประสิทธิภาพ       

ในสถานท่ีต่าง ๆ เช่น โรงเรียน ห้างสรรพสินค้า โรงพยาบาล สำนักงาน หรือสถานท่ีอื่น ๆ ท่ีมีผู้คนจำนวนมาก 
โดยตู้กดน้ำรุ่นแรก ๆ ใช้ระบบการกดปุ่มเพื่อจ่ายน้ำ ในปัจจุบัน เทคโนโลยีและนวัตกรรมต่าง ๆ ได้เข้ามามี
บทบาทในการอำนวยความสะดวก และเพิ่มความปลอดภัยให้กับชีวิตประจำวันของผู้คนมากยิ่งขึ้น            

ในสังคมยุคปัจจุบันนี้  มีการเกิดโรคระบาดของเชื ้อโรคต่าง ๆ ที ่เกิดจากการสัมผัสสิ ่งต่าง ๆ             
การป้องกันเชื ้อแบคทีเรีย และเชื้อโรคต่าง ๆ โดยนำระบบเซนเซอร์ตรวจจับวัตถุโดยกล้อง Huskylens         
มาติดต้ังกับตู้น้ำ เพื่อลดการสัมผัสด้วยมือของผู้ท่ีมาบริโภค การตระหนักถึงปัญหาเหล่านี้ ทำให้เกิดแนวคิดใน
การทำตู้น้ำอัจฉริยะขึ้นมาเพื่อให้ผู้ใช้งานมีสุขอนามัยท่ีดี ดังนั้นคณะผู้จัดทำจึงได้คิดค้นนวัตกรรม จากส่ิงท่ีมีอยู่ 
คือ ตู้น้ำโดยใช้ระบบเซ็นเซอร์มาเป็นตัวชว่ยในการเปิด – ปิดน้ำ และมีกล้อง Huskylens ช่วยในการตรวจจับ
วัตถุ และเซนเซอร์ดูปริมาณน้ำภายในแก้วน้ำ เพื่อป้องกันน้ำล้นแก้ว ผู้ใช้งานไม่ต้องสัมผัสกับเครื่องหรือปุ่มกด 
เพียงแค่ยื ่นภาชนะเข้าใกล้เครื ่อง เครื ่องจะทำงานอัตโนมัติและจ่ายน้ำให้ทันที  สามารถใช้เทคโนโลยีได้
สอดคล้องกับวัตถุประสงค์ ช่วยให้มีความสะดวก และลดการสัมผัสปลอดภัยจากเช้ือโรคต่าง ๆ ได้มากขึ้น 

วตัถปุระสงค ์ 

1. เพื่อศึกษาหลักการทำงานของระบบภายในตู้น้ำอัจฉริยะ 
2. เพื่อสร้างตู้น้ำอัจฉริยะ เพิ่มความสะดวกสบาย และความปลอดภัยแก่ผู้ใช้งาน  
3. เพื่อศึกษาความพึงพอใจของนักเรียนโรงเรียนชัยพทิยพัฒน์ มูลนิธิชัยพัฒนา (จารุวัฒนานุกูล ท่าพระ) 

ต่อใช้งานของตู้น้ำอัจฉริยะ 

ขอบขา่ยของโครงงาน 

1. พืน้ที/่สถานที่ในการทำโครงงาน 

โรงเรียนชัยพิทยพัฒน์ มูลนิธิชัยพัฒนา (จารุวัฒนานุกูล ท่าพระ) โดยติดตั้งตู้น้ำอัจฉริยะบริเวณ     
หน้าห้องสมุดเพื่ออำนวยความสะดวกในการเติมน้ำมากยิ่งขึ้น 

ประโยชน์ที่คาดว่าจะได้รับ 
1. นักเรียนโรงเรียนชัยพิทยพัฒน์ มูลนิธิชัยพัฒนา (จารุวัฒนานุกูล ท่าพระ) สามารถเข้าถึงน้ำด่ืมได้

อย่างสะดวกและรวดเร็วโดยไม่ต้องกดปุ่มหรือเปิดฝาเครื่องซึ่งทำให้สะดวกสำหรับการใช้งาน 
2. รักษาความสะอาดและสุขอนามัย ทำให้ไม่ต้องสัมผัสกับเครื่องกดน้ำ ซึ่งลดความเสี่ยงในการ

ติดต่อโรคจากการสัมผัสท่ีเกิดขึ้น 
3. ประหยัดเวลาและลดการสูญเสียทรัพยากรน้ำ 
4. นักเรียนโรงเรียนชัยพิทยพัฒน์ มูลนิธิชัยพัฒนา (จารุวัฒนานุกูล ท่าพระ) มีความพึงพอใจต่อ   

การใช้งานของตู้น้ำอัจฉริยะ 
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บทที่ 2 
ทฤษฎแีละงานทีเ่กีย่วขอ้ง 

การศึกษาและจัดทำโครงงาน เรื่อง ตู้น้ำอัจฉริยะ ครั้งนี้ ผู้วิจัยได้ศึกษาทฤษฎีโครงงาน เอกสาร และงานวิจัย  
ท่ีเกี่ยวข้อง ดังนี้ 

 

2.1 ความรู้ทางด้านวิทยาศาสตร์ 
1.1.1 ความสำคัญของน้ำ 
น้ำเป็นสารประกอบท่ี พบมากถึง 3 ใน 4 ส่วนของพื้นโลก โดยส่วนใหญ่อยู่ในสภาพน้ำเค็มในทะเลและ

มหาสมุทรประมาณ 97 เปอร์เซ็นต์ เป็นน้ำแข็งตามข้ัวโลกประมาณ 2 เปอร์เซ็นต์ และเป็นน้ำจืด ตามแม่น้ำลำ
คลองต่าง ๆ ประมาณ 1 เปอร์เซ็นต์ 

2.2 ความรู้ทางด้านคณิตศาสตร์ 
1.2.1 การวัด : การวัดขนาดของตู้น้ำให้พอดี มีวิธีในการวัดหลายวิธี อาทิเช่น การวัดจากด้านกว้าง × 

ด้านยาว × ด้านสูง อาจจะมีการใช้สายวัดหรือตลับเมตรเป็นอุปกรณ์เสริมสำหรับวัดขนาด     
ของตู้น้ำ 

1.2.2 การคำนวณปริมาตร : การคำนวณปริมาตรของน้ำในตู ้ เพื ่อให้สามารถเก็บน้ำได้อย่างมี
ประสิทธิภาพ 

1.2.3 สถิติ : เก็บข้อมูลการใช้น้ำเพื่อนำมาวิเคราะห์ปรับปรุง 

2.3 ความรู้ด้านวิศวกรรมศาสตร์ 
2.3.1 การออกแบบตู้น้ำอัจฉริยะ 
2.3.2 การประดิษฐ์ตู้น้ำอัจฉริยะตามแบบท่ีวางไว้ 

 
    

โครงงานตู้นำ้อจัฉรยิะ 
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2.3 ความรู้ด้านเทคโนโลยี 
ด้านฮาร์ดแวร์ (Hardware) 
2.4.1 ไมโครบิต (Micro:bit) micro:bit (ไมโครบิต) หรือ บอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ ซึ ่งเป็น
คอมพิวเตอร์ขนาดจิ๋วที่ถูกออกแบบมาเพื่อใช้ในการศึกษาโดยจะใช้ในการสอนเกี่ยวกับวิชาวิทยาการ
คำนวณการเขียนโค้ดคอมพิวเตอร์ต่าง ๆ       
2.4.2 โครงตู้น้ำ โครงตู้น้ำอัจฉริยะทำมาจากแผ่นอะคริลิคใส 
2.4.3 ปั๊มน้ำ12 โวลต์ (12V Water Pump) ปั๊มน้ำ 12 โวลต์ (12V Water Pump) เป็นปั๊มน้ำท่ีทำงาน

โดยใช้พลังงานไฟฟ้าในระดับ 12 โวลต์ ซึ่งมักใช้ในงานท่ีต้องการพลังงานไม่มาก เช่น ระบบน้ำใน

สวน, ระบบการระบายความร้อน, หรือในงานของหุ่นยนต์ 

2.4.4 กล้อง husky Lens เป็นเซนเซอร์แมชชีนวิชั ่น (Machine Vision) ที่ติดตั้งกล้องและหน่วย

ประมวลผลด้านปัญญาประดิษฐ์หรือ AI เพื่อช่วยให้ไมโครคอนโทรลเลอร์สามารถทำงานท่ี

เกี่ยวข้องกับการตรวจจับภาพ สี เส้น รูปร่างของวัตถุ 

2.4.5 สาย USB เป็นอุปกรณ์อิเล็คทรอนิกส์ท่ีใช้เช่ือมต่อระหว่างอุปกรณ์ 2 ชนิดหรือมากกว่า โดยผ่าน
ช่องทางการส่ือสารท่ีเรียกว่า พอร์ต (Port) 

2.4.6 สายแพ (อังกฤษ: Ribbon cable) เป็นสายนำสัญญาณที่มีตัวนำหลายเส้นขนานกันเป็นแผ่น
กว้าง นิยมใช้ในงานท่ีต้องการเช่ือมโยงสายสัญญาณจำนวนมากเส้นไปด้วยกัน 

2.4.7 สายยาง (Hose) เป็นอุปกรณ์ท่ีใช้ในการส่งผ่านของเหลว เช่น น้ำ น้ำมัน หรือสารเคมี ด้วยการ
ใช้แรงดัน 

2.4.8 Ultrasonic Sensor คือ เซ็นเซอร์ท่ีใช้สำหรับตรวจจับวัตถุต่าง ๆ โดยอาศัยหลักการสะท้อนของ
คลื่นความถี่เสียง และคำนวณหาค่าระยะทางได้จากการเดินทางของคลื่นและนำมาเทียบกับ
เวลา 

2.4.9 ร ีเลย์ทำงานตามหลักการที ่ได ้ร ับมา โดยตรวจจับสถานะไฟฟ้าและประมวลผลข้อมูล             
เพื่อตัดสินใจในการเปิดหรือปิดวงจร 

2.4.10 แผ่นอะครลิคิใส (Acrylic) คือ แผ่นพลาสติกเรียบชนิด Thermoplastic ผลิตจากน้ำยา Methyl 
Methacrylate (MMA) ด้วยการนำไปหล่อแบบ Casting System อะคริลิคได้ถูกคิดค้นและ
นิยมนำมาใช้แทนแก้วและกระจกเพราะมีรูปร่างลักษณะคล้ายคลึงกัน แต่ทนทานและเสี่ยงต่อ
การแตกหักน้อยกว่าแก้วและกระจก 

2.4.11 สวิตชิง่เพาเวอรซ์พัพลาย (Switching Power Supply) เป็นแหล่งจ่ายไฟตรงท่ีคงค่าแรงดันแบบ
หนึ่ง โดยมีหลักการทำงาน คือ สามารถเปลี่ยนแรงดันไฟฟ้ากระแสสลับ (AC) ที่มีแรงดันสูง 
(High Voltage) แปลงเป็นแรงดันไฟฟ้ากระแสตรง (DC) ให้มีแรงดันต่ำ (Low Voltage) หรือ
เป็นการลดทอนแรงดันสูงให้เป็นแรงดันต่ำ 
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บทที ่3 

วธิีดำเนนิการ 

ในการทำโครงงานเรื่อง ตู้น้ำอัจฉริยะ ผู้จัดทำโครงงานได้มีวิธีการดำเนินงานตามข้ันตอน ดังต่อไปนี้ 

วสัดอุปุกรณ ์

1 บอร์ดไมโครบิต (microbit) 1 ชุด 7 สายท่อน้ำ  1 ตัว 
2 บอร์ดขยายไมโครบิต  1 ตัว 8 ถังใส่น้ำขนาด 3 ลิตร 1 ถัง 
3 เพาเวอร์ซับพลายขนาด 12 โวล 1 ตัว 9 แผ่นอะคริลิคใส  6 แผ่น 
4 ปั๊มดูดน้ำขนาด 12 โวล  1 ตัว 10 แก้วน้ำขนาด                350 มิลลิตร 
5 Ultrasonic Sensor  1 ตัว 11 สายไฟ 
6 รีเลย์ ขนาด 5 โวล  1 ตัว   

 

ตารางที ่1 วธิดีำเนนิการ 

ลำดับ รายการ ก.ย.67 ต.ค.67 พ.ย.67 ธ.ค.67 
1 ศึกษาข้อมูล คิดหัวข้อโครงงาน     
2 ศึกษาข้อมูล และแหล่งเรียนรู ้     
3 จัดเตรียมอุปกรณ์ทำตู้น้ำอัจฉริยะ     
4 เขียนโปรแกรมคำส่ังการทำงานของตู้น้ำอัจฉริยะ

โดยบอร์ดไมโครบิต 
    

5 ทดสอบประสิทธิภาพการทำงานของตู้น้ำอัจฉริยะ     
6 จัดทำรูปเล่มโครงงานและนําเสนอผลงาน     

3.1 ขัน้ตอนการดำเนนิงาน 
1. วางแผนออกแบบตู้น้ำอัจฉริยะ 
2. ทำโครงตู้น้ำด้วยแผ่นอะคลิลิค ตามแบบท่ีวางไว้ 
3. กำหนดตำแหน่งและติดต้ังก๊อกน้ำ Ultrasonic Sensor และกล้อง Huskylens 
4. ติดต้ังฐานรองแก้วน้ำ  
5. ทดสอบระบบการทำงานของตู้น้ำอัจฉริยะ 
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  3.2 หลกัการทำงาน 
ตู้น้ำทำงานบนหลักการของ กล้อง Huskylens เซ็นเซอร์วัดระดับน้ำ และระบบการจ่ายน้ำอัตโนมัติ 

เพื่อตอบสนองความต้องการของนักเรียนโรงเรียนชัยพิทยพัฒน์ มูลนิธิชัยพัฒนา (จารุวัฒนานุกูล ท่าพระ) 

รวมถึงการรักษาความสะอาด และความปลอดภัยในการใช้งาน โดยมีหลักการทำงานดังนี้ 

1. ตู้น้ำอัจฉริยะสามารถทำงานได้โดยผู้ใช้งานนำแก้วน้ำวางตรงฐานวางแก้ว ให้ตรงกับหัวจ่ายน้ำจากนั้น

กล้อง Huskylens ตรวจจับวัตถุประเภทแก้วน้ำ ส่งคำสั่งไปยังบอร์ดไมโครบิตเพื่อสั่งงานให้ปั๊มน้ำ

ทำงานและจ่ายน้ำจากหัวจ่ายน้ำสู่แก้วน้ำ 

2. Ultrasonic Sensor ว ัดระดับน้ำทำการตรวจจับระดับน้ำจากปากแก้วน้ำลงไปที ่ความลึก                 

1 เซนติเมตรเพื่อป้องกันน้ำล้นแก้ว เมื่อน้ำถึงระยะท่ีกำหนด เซนเซอร์จะส่ังงานไปยังหัวจ่ายเพื่อหยุด

จ่ายน้ำ พร้อมเสียงแจ้งเตือนดังขึ้น   

3.2 ผงัการทำงานของตูน้ำ้อัจฉรยิะ                                    โปรแกรมการทำงานของตูน้ำ้อัจฉรยิะ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

3.3 การวเิคราะหข์อ้มลูทางสถติ ิ
3.4.1 การหาค่าเฉลีย่ความพงึพอใจ 
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บทที ่4 

วิเคราะห์ อภปิรายผล 

การทำโครงงานตู้น้ำอัจฉริยะในครั้งนี้มีการกำหนดวัตถุประสงค์เพื่อศึกษาประสิทธิภาพการทำงาน และ
ความพึงพอใจของนักเรียนโรงเรียนชัยพิทยพัฒน์ มูลนิธิชัยพัฒนา (จารุวัฒนานุกูล ท่าพระ) ต่อใช้งานของตู้น้ำ
อัจฉริยะดังนี้ 
4.1 ประสทิธภิาพการทำงานของตูน้ำ้อจัฉรยิะ 

การหาประสิทธิภาพของตู้กดน้ำอัจฉริยะที่สร้างขึ้น ผู้วิจัยได้ทำวิเคราะห์ ข้อมูลการหาประสิทธิภาพ          
ดังตารางที่ 4.1 ประสิทธิภาพการทำงานของตู้น้ำอัจฉริยะ ตารางที่ 4.2 ตารางการทดสอบการทำงานของ
ระบบในการตรวจสอบขนาดแก้วน้ำ 
4.2 ความพึงพอใจต่อการใช้งานตู้น้ำอัจฉริยะ  

กลุ่มความพึงพอใจของนักเรียนโรงเรียนชัยพิทยพัฒน์ (มูลนิธิชัยพัฒนา จารุวัฒนานุกูล ท่าพระ)      
จำนวน 10 คน ดังตารางที่ 4.3 ความพึงพอใจต่อการใช้งานตู้น้ำอัจฉริยะ ซึ่งคะแนนระดับความพึงพอใจ    
ของแบบสอบถามมี 5 ระดับ ได้กำหนดเกณฑ์ในการแปลความหมายของคะแนนเฉล่ียของความพึงพอใจดังนี้  

คะแนนเฉล่ีย 1.00 - 1.49 ระดับความพึงพอใจน้อยท่ีสุด 
คะแนนเฉล่ีย 1.50 - 2.49 ระดับความพึงพอใจน้อย 
คะแนนเฉล่ีย 2.50 - 3.49 ระดับความพึงพอใจปานกลาง 
คะแนนเฉล่ีย 3.50 - 4.49 ระดับความพึงพอใจมาก 
คะแนนเฉล่ีย 4.50 - 5.00 ระดับความพึงพอใจมากท่ีสุด 

ตารางที่ 4.1 ประสิทธิภาพการทำงานของระบบตู้น้ำอัจฉริยะ 
ลำดับ แกว้นำ้ ระยะหา่ง การทำงาน การแจง้เตอืน 

1  ≤ 18 จ่ายน้ำ เสียงแจ้งเตือนดังขึ้น 

2  > 18 หยุดจ่ายน้ำ ไม่มีเสียงแจ้งเตือน 
3 x ≤ 18 หยุดจ่ายน้ำ ไม่มีเสียงแจ้งเตือน 
4 x > 18 หยุดจ่ายน้ำ ไม่มีเสียงแจ้งเตือน 

จากตารางท่ี 4.1 ประสิทธิภาพการทำงานของระบบตู้น้ำอัจฉริยะ คณะผู้จัดทำได้ทำการทดสอบการ
ทำงานของ Ultrasonic sensor ตรวจจับระยะห่างของระดับน้ำภายในแก้ว เมื่อระดับน้ำอยู่ในระดับท่ีต้องการ
คือ 18 เซนติเมตร มอเตอร์ปั๊มน้ำหยุดจ่ายน้ำพร้อมเสียงแจ้งเตือนดังขึ้น 
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ตารางที ่4.2 การทดสอบการทำงานของระบบในการตรวจสอบขนาดแกว้นำ้ 
ลำดับ ขนาดของแกว้นำ้ ระยะหา่ง การทำงาน การแจง้เตอืน 

1 250 ml / 9 ออนซ์ ≤ 18 หยุดจ่ายน้ำ ไม่มีเสียงแจ้งเตือน 

2 300 ml / 11 ออนซ์ > 18 หยุดจ่ายน้ำ ไม่มีเสียงแจ้งเตือน 
3 350 ml / 12 ออนซ์ ≤ 18 จ่ายน้ำ มีเสียงแจ้งเตือนดังขึ้น 
4 400 ml / 14 ออนซ์ > 18 หยุดจ่ายน้ำ ไม่มีเสียงแจ้งเตือน 

จากตารางท่ี 4.2 การทดสอบการทำงานของระบบในการตรวจสอบขนาดแก้วน้ำ ท้ัง 4ขนาด ทดสอบ
การทำงานของระบบเซ็นเซอร์ เมื่อวางแก้วน้ำขนาด 12 ออนซ์ หรือขนาด 350 มิลลิลิตรในท่ีวางพบว่าปั๊มน้ำ
จ่ายน้ำลงลสู่แก้วน้ำ เมื่อน้ำอยู่ในระดับท่ีกำหนดไว้คือ 18 เซนติเมตรหรือลึกจากปากแก้วลงไป  1 เซนติเมตร 
ปั๊มน้ำหยุดจ่ายน้ำพร้องเสียงแจ้งเตือนดังขึ้น 

ตารางที ่4.3 ความพงึพอใจตอ่การใชง้านตูน้ำ้อัจฉรยิะ 
ความพึงพอใจของนักเรียนช้ันประถมศึกษาปีท่ี 4 โรงเรียนชัยพิทยพัฒน์ มูลนิธิชัยพัฒนา (จารุวัฒนา  

นุกูล ท่าพระ) ท่ีได้ทำการใช้งานตู้อัจฉริยะ จำนวน 10 คน 
ลำดับ หวัขอ้สำรวจ ค่าเฉลีย่ สว่นเบีย่งเบนมาตรฐาน ระดบัความคดิเหน็ 

1 การติดตั้งอุปกรณ์ ของตู้น้ำอัจฉริยะ
มีความสวยงาม 

5.00 0.3 พึงพอใจมากท่ีสุด 

2 การออกแบบของตู ้น ้ำอัจฉริยะมี
ความทันสมัยต่อการใช้งาน 

4.90 0.3 พึงพอใจมากท่ีสุด 

3 ตู้น้ำอัจฉริยะ เพิ่มความสะดวกสบาย 
และความปลอดภัยแก่ผู้ใช้งาน  

5.00 0.3 พึงพอใจมากท่ีสุด 

4 ตู ้น ้ำอัจฉริยะความรวดเร็วในการ
ให้บริการน้ำ  

5.00 0.3 พึงพอใจมากท่ีสุด 

ตารางที่ 4.3 ความพึงพอใจต่อการใช้งานตู้น้ำอัจฉริยะที่สร้างขึ้น โดยกลุ่มประชากรตัวอย่าง คือ   
นักเรียนชั้นประถมศึกษาปีที่ 4 โรงเรียนชัยพิทยพัฒน์ มูลนิธิชัยพัฒนา (จารุวัฒนานุกูล ท่าพระ) จำนวน 10    
ได้ทำการใช้งานตู้น้ำอัจฉริยะ มีค่าเฉล่ียต่ำสุดคือ 4.90 ค่าเฉล่ียสูงสุดคือ 5.00 ค่าเฉล่ียอยู่ในระดับพึงพอใจมาก
ท่ีสุด  
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บทที ่5 

สรปุผล และขอ้เสนอแนะ 

ตู้น้ำอัจฉริยะสร้างขึ้นเพื่ออำนวยความสะดวก สบายต่อการใช้งาน และลดการสัมผัสปุ่มกดน้ำท่ี
ก่อให้เกิดการได้รับเช้ือแบคทีเรีย และเช้ือโรคต่าง ๆ ท่ีติดมากับมือ ซึ่งสรุปผลการทดลองได้ดังนี้  

1. ตู้น้ำอัจฉริยะสามารถจ่ายน้ำได้ตรงตามปริมาณท่ีต้องการ 
2. ตู้น้ำอัจฉริยะ ช่วยเพิ่มความสะดวกสบาย และความปลอดภัยแก่ผู้ใช้งาน  
3. ได้ศึกษาเรื่องการเขียนโปรแกรมเพื่อควบคุมการทำงานของตู้น้ำอัจฉริยะโดยใช้โปรแกรม ไมโครบิต 

(Micro:bit) ร่วมกับกล้อง husky Lens รวมถึงการต่อวงจร อิเล็กทรอนิกส์ ซึ่งเป็นเรื่องท่ีกลุ่มสนใจได้
อย่างละเอียดลึกซึ้งมากขึ้นทำให้มีความเข้าใจมากขึ้น และได้นำความรู้ที ่ได้จากการศึกษามา
ประยุกต์ใช้ เพื่อสร้างช้ินงานและเป็นไปตามวัตถุประสงค์ท่ีกำหนดไว้ดังนี้ 

1. เพื่อศึกษาหลักการทำงานของระบบภายในตู้น้ำอัจฉริยะ 
2. ตู้น้ำอัจฉริยะ เพิ่มความสะดวกสบาย และความปลอดภัยแก่ผู้ใช้งาน  
3. นักเรียนโรงเรียนชัยพิทยพัฒน์ มูลนิธิชัยพัฒนา (จารุวัฒนานุกูล ท่าพระ) ความพึงพอใจของต่อการ  

ใช้งานของตู้น้ำอัจฉริยะ 

ปญัหาและอปุสรรคในการทดลอง  

1. การตรวจจับของกล้อง husky Lens เกิดความคลาดเคล่ือนไม่แม่นยำ 

ขอ้เสนอแนะ 

1. ถ้าใช้ไปนาน ๆ อาจจะทำให้อุปกรณ์ติดขัด อาจมีการแก้ไขให้สามารถนำกลับมาใช้ใหม่ได้เหมือนเดิม 
2. ควรพัฒนาและปรับปรุงช้ินงานใหเป็นตู้น้ำอัจฉริยะใชในชีวิตประจำวันได้จริง และมีความคงทน ใช้

งานได้ในระยะยาว 
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เอกสารอ้างอิง 
กล้อง Husky lens : https://gammaco.com/gammaco/HuskyLens_89RB002.html 
บทความของน้ำ : http://www.onwr.go.th/?page_id=4251 
เพาเวอร์ซับพลาย :  
https://www.dol.go.th/it/Pages/%E0%B8%84%E0%B8%A7%E0%B8%B2%E0%B8%A1%

E0%B8%A3%E0%B8%B9%E0%B9%89%E0%B9%80%E0%B8%81%E0%B8%B5%E0%B9%88%E
0%B8%A2%E0%B8%A7%E0%B8%81%E0%B8%B1%E0%B8%9A%20Hardware/Power-
Suppy.aspx 

บอร์ดไมโครบิต : https://inex.co.th/home/product/micro-bit/ 

ปั๊มน้ำ :  
https://www.thaiwatersystem.com/category/3/%E0%B8%9B%E0%B8%B1%E0%B9%8A

%E0%B8%A1%E0%B8%AA%E0%B8%B9%E0%B8%9A%E0%B8%99%E0%B9%89%E0%B8%B3-
%E0%B8%9B%E0%B8%B1%E0%B9%8A%E0%B8%A1%E0%B9%81%E0%B8%8A%E0%B9%88/
% E 0 % B 8 % 9 B % E 0 % B 8 % B 1 % E 0 % B 9 % 8 A % E 0 % B 8 % A 1 - d c - 1 2 v -
%E0%B8%9B%E0%B8%B1%E0%B9%8A%E0%B8%A1%E0%B9%81%E0%B8%8A%E0%B9%88 

รีเลย์ : https://www.kjl.co.th/blog/relays 
https://th.sz-kuongshun.com/uno/uno-sensor/hc-sr04-ultrasonic-sensor-4pin.html 
 

 

https://gammaco.com/gammaco/HuskyLens_89RB002.html
http://www.onwr.go.th/?page_id=4251
https://www.dol.go.th/it/Pages/%E0%B8%84%E0%B8%A7%E0%B8%B2%E0%B8%A1%E0%B8%A3%E0%B8%B9%E0%B9%89%E0%B9%80%E0%B8%81%E0%B8%B5%E0%B9%88%E0%B8%A2%E0%B8%A7%E0%B8%81%E0%B8%B1%E0%B8%9A%20Hardware/Power-Suppy.aspx
https://www.dol.go.th/it/Pages/%E0%B8%84%E0%B8%A7%E0%B8%B2%E0%B8%A1%E0%B8%A3%E0%B8%B9%E0%B9%89%E0%B9%80%E0%B8%81%E0%B8%B5%E0%B9%88%E0%B8%A2%E0%B8%A7%E0%B8%81%E0%B8%B1%E0%B8%9A%20Hardware/Power-Suppy.aspx
https://www.dol.go.th/it/Pages/%E0%B8%84%E0%B8%A7%E0%B8%B2%E0%B8%A1%E0%B8%A3%E0%B8%B9%E0%B9%89%E0%B9%80%E0%B8%81%E0%B8%B5%E0%B9%88%E0%B8%A2%E0%B8%A7%E0%B8%81%E0%B8%B1%E0%B8%9A%20Hardware/Power-Suppy.aspx
https://www.dol.go.th/it/Pages/%E0%B8%84%E0%B8%A7%E0%B8%B2%E0%B8%A1%E0%B8%A3%E0%B8%B9%E0%B9%89%E0%B9%80%E0%B8%81%E0%B8%B5%E0%B9%88%E0%B8%A2%E0%B8%A7%E0%B8%81%E0%B8%B1%E0%B8%9A%20Hardware/Power-Suppy.aspx
https://inex.co.th/home/product/micro-bit/
https://www.thaiwatersystem.com/category/3/%E0%B8%9B%E0%B8%B1%E0%B9%8A%E0%B8%A1%E0%B8%AA%E0%B8%B9%E0%B8%9A%E0%B8%99%E0%B9%89%E0%B8%B3-%E0%B8%9B%E0%B8%B1%E0%B9%8A%E0%B8%A1%E0%B9%81%E0%B8%8A%E0%B9%88/%E0%B8%9B%E0%B8%B1%E0%B9%8A%E0%B8%A1-dc-12v-%E0%B8%9B%E0%B8%B1%E0%B9%8A%E0%B8%A1%E0%B9%81%E0%B8%8A%E0%B9%88
https://www.thaiwatersystem.com/category/3/%E0%B8%9B%E0%B8%B1%E0%B9%8A%E0%B8%A1%E0%B8%AA%E0%B8%B9%E0%B8%9A%E0%B8%99%E0%B9%89%E0%B8%B3-%E0%B8%9B%E0%B8%B1%E0%B9%8A%E0%B8%A1%E0%B9%81%E0%B8%8A%E0%B9%88/%E0%B8%9B%E0%B8%B1%E0%B9%8A%E0%B8%A1-dc-12v-%E0%B8%9B%E0%B8%B1%E0%B9%8A%E0%B8%A1%E0%B9%81%E0%B8%8A%E0%B9%88
https://www.thaiwatersystem.com/category/3/%E0%B8%9B%E0%B8%B1%E0%B9%8A%E0%B8%A1%E0%B8%AA%E0%B8%B9%E0%B8%9A%E0%B8%99%E0%B9%89%E0%B8%B3-%E0%B8%9B%E0%B8%B1%E0%B9%8A%E0%B8%A1%E0%B9%81%E0%B8%8A%E0%B9%88/%E0%B8%9B%E0%B8%B1%E0%B9%8A%E0%B8%A1-dc-12v-%E0%B8%9B%E0%B8%B1%E0%B9%8A%E0%B8%A1%E0%B9%81%E0%B8%8A%E0%B9%88
https://www.thaiwatersystem.com/category/3/%E0%B8%9B%E0%B8%B1%E0%B9%8A%E0%B8%A1%E0%B8%AA%E0%B8%B9%E0%B8%9A%E0%B8%99%E0%B9%89%E0%B8%B3-%E0%B8%9B%E0%B8%B1%E0%B9%8A%E0%B8%A1%E0%B9%81%E0%B8%8A%E0%B9%88/%E0%B8%9B%E0%B8%B1%E0%B9%8A%E0%B8%A1-dc-12v-%E0%B8%9B%E0%B8%B1%E0%B9%8A%E0%B8%A1%E0%B9%81%E0%B8%8A%E0%B9%88
https://www.thaiwatersystem.com/category/3/%E0%B8%9B%E0%B8%B1%E0%B9%8A%E0%B8%A1%E0%B8%AA%E0%B8%B9%E0%B8%9A%E0%B8%99%E0%B9%89%E0%B8%B3-%E0%B8%9B%E0%B8%B1%E0%B9%8A%E0%B8%A1%E0%B9%81%E0%B8%8A%E0%B9%88/%E0%B8%9B%E0%B8%B1%E0%B9%8A%E0%B8%A1-dc-12v-%E0%B8%9B%E0%B8%B1%E0%B9%8A%E0%B8%A1%E0%B9%81%E0%B8%8A%E0%B9%88
https://www.kjl.co.th/blog/relays
https://th.sz-kuongshun.com/uno/uno-sensor/hc-sr04-ultrasonic-sensor-4pin.html

