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โครงงาน เครื่องเก็บขยะบนผิวน ้า (A rubbish collector)
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บทคัดย่อ

โครงงานเรื่อง เครื่องเก็บขยะบนผิวน ้า (A rubbish collector) มีวัตถุประสงค์เพื่อออกแบบและสร้าง
เครื่องเก็บขยะบนผิวน ้า และเพื่อทดสอบการท้างานของเครื่องเก็บขยะบนผิวน ้า ซ่ึงเครื่องเก็บขยะบนผิวน ้ามี
หลักการท้างานดังนี  เมื่อเปิดสวิตซ์ระบบจะควบคุมการท้างานด้วย Joystick โดยจะใช้ Joystick เป็นตัวบังคับ
ทิศทางการเคลื่อนท่ีและเก็บขยะ และใช้ Joystick เปลี่ยนเป็นระบบออโตเมติกให้เครื่องท้างานโดยอัตโนมัติ 
ระบบออโตเมติกจะมีการควบคุมทิศทางการเคลื่อนท่ีโดยใช้เซนเซอร์อัลตราโซนิก เมื่อเซนเซอร์อัลตราโซนิก
ตรวจเจอสิ่งกีดขวางในระยะ 50 - 60 เซนติเมตร เครื่องเก็บขยะบนผิวน ้าหลบสิ่งกีดขวางโดยเลี ยวขวาพร้อมทั ง
สายพานเก็บขยะจะท้างานตลอดเวลา เครื่องเก็บขยะบนผิวน ้าใช้พลังงานแสงจากแผงโซล่าเซลล์ท่ีส้ารองไว้ใน
แบตเตอรี่ จากหลักการท้างานของเครื่องเก็บขยะบนผิวน ้า (A rubbish collector) ผลปรากฏว่า การชาร์จ
แบตเตอรี่จากแผงโซล่าเซลล์ (โดยพลังงานจากแสงอาทิตย์)  ในช่วงเวลา 12.00 น. – 15.00 น. สามารถใช้งาน
ได้ประมาณ  1 ชั่วโมง 15 นาที เป็นเวลาท่ีดวงอาทิตย์ให้พลังงานความร้อนมากจึงท้าให้ชาร์จแบตเตอรี่               
ได้นาน  การท้างานของมอเตอร์ควบคุมโดย Joystick สามารถเดินหน้า ถอยหลัง เลี ยวซ้าย และเลี ยวขวา           
ได้ร้อยละ 100 และการท้างานของเซนเซอร์อัลตราโซนิกสามารถท้างานในระยะทาง 50 เซนติเมตร                   
และ 60 เซนติเมตร ได้ร้อยละ100

ผู้จัดท้าโครงงาน
1. เด็กหญิงสุพิชฌาย์ เลิศวิจิตรจรัส ชั นประถมศึกษาปีท่ี 5
2. เด็กหญิงพิมพ์พิศา ธนวณิชชัยกร ชั นประถมศึกษาปีท่ี 5
3. เด็กชายสรวิชญ์ จีนเดีย ชั นประถมศึกษาปีท่ี 6

ครูที่ปรึกษาโครงงาน   
1. นางสาวอมรรัตน์ มีสวนนิล 
2. นายประสิทธ์ิพร มาตรพรหม 

คณะผู้จัดท้าและท่ีปรึกษาโครงงาน

ปัญหาขยะท่ีถูกทิ งไม่ลงถังขยะ จะกระจัดกระจาย ถูกลมพัดปลิวไปตกในแหล่งน ้า คูคลอง หรือ
แม่น ้า จะท้าให้ขยะลอยไปอุดตันทางระบายน ้าได้ ส่งผลกระทบมากมาย เช่น เวลาฝนตกหนัก น ้าหาทางระบาย
ไม่ได้ น ้าก็จะท่วมบ้านเรือนท่ีอยู่อาศัยใกล้ ๆ แหล่งน ้าได้ และขยะท่ีตกลงไปในน ้า อาจจะท้าให้น ้าเน่าเสีย               
ส่งกลิ่นเหม็นไปท่ัวบริเวณรอบข้าง น ้าเสียจากขยะนั นมีความสกปรกสูงมาก มีทั งสารอินทรีย์ สารอนินทรี ย์
เชื อโรค และสารพิษต่าง ๆ พอไหลลงสู่แหล่งน ้าก็จะเกิดน ้าเน่าเสีย จากการสังเกตสระน ้าของโรงเรียนอนุบาล
ไผทวิทยา (มูลนิธิชัยพัฒนา) พบว่า มีเศษขยะ  เศษใบไม้ เศษกระดาษชิ นเล็ก ฝาขวด ตกลงไปในสระน ้าท้าให้
ยากต่อการเก็บ คณะผู้จัดท้าเล็งเห็นปัญหาข้างต้น จึงมีแนวคิดในการประดิษฐ์เครื่องเก็บขยะบนผิวน ้า 
(A rubbish collector) ขึ น โดยมีวัตถุประสงค์เพ่ือออกแบบและสร้างเครื่องเก็บขยะบนผิวน ้า และเพ่ือทดสอบ
การท้างานของเครื่องเก็บขยะบนผิวน ้า

เป้าหมายของการท้าโครงงานหรือปัญหาที่ต้องการแก้ไข

กลุ่มเป้าหมายหรือผู้ใช้งาน

คณะครู บุคลากรทางการศึกษา และนักเรียนโรงเรียนอนุบาลไผทวิทยา (มูลนิธชัิยพัฒนา)

ผลการทดสอบตามวัตถุประสงค/์เป้าหมาย

เครื่องเก็บขยะบนผิวน ้า (A rubbish collector)  สามารถท้างานได้
ตามวัตถุประสงค์ที่ตั งไว้ และเครื่องสามารถเก็บขยะที่ลอยบนผิวน ้าได้

สรุปและอภิปรายผล
เอกสารอ้างองิ

trueปลูกปัญญา. (6 สิงหาคม 2564). แหล่งน ้า. เข้าถึงได้จาก trueปลูกปัญญา: 
https://www.trueplookpanya.com/learning/detail/33843

กรมควบคุมมลพิษ กระทรวงทรพัยากรธรรมชาติและสิ่งแวดล้อม. (27 พฤศจิกายน 2567). การคัดแยกขยะมูลฝอยอย่างถูกวธิีและ
เพิ่มมูลค่า. เข้าถึงได้จาก กรมควบคุมมลพิษ กระทรวงทรพัยากรธรรมชาติและสิ่งแวดล้อม: 
https://www.pcd.go.th/wp-content/uploads/2020/06/pcdnew-2020-06-04_08-33-14_078455.pdf

สถาบันส่งเสริมการสอนวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยี (สสวท.). (19 ธันวาคม 2561). micro:bit ไมโครคอนโทรลเลอรส์้าหรับการ
เรียนรู้. เข้าถึงได้จาก สถาบันส่งเสริมการสอนวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยี (สสวท.): 
https://www.scimath.org/article-technology/item/8667-micro-bit

จากการท้างานของเครื่องเก็บขยะบนผิวน ้า (A rubbish collector)
ผลปรากฏว่า การชาร์จแบตเตอรี่จากแผงโซล่าเซลล์ ( โดยพลังงานจาก
แสงอาทิตย์)  ในช่วงเวลา 12.00 น. – 15.00 น. สามารถใช้งานได้ประมาณ  
1 ชั่วโมง 15 นาที เป็นเวลาท่ีดวงอาทิตย์ให้พลังงานความร้อนมากจึงท้าให้ชาร์จ
แบตเตอรี่ได้นานการท้างานของมอเตอร์ควบคุมโดย Joystick สามารถเดินหน้า  
ถอยหลัง เลี ยวซ้าย และเลี ยวขวา ได้ร้อยละ 100 และการท้างานของเซนเซอร์
อัลตราโซนิกสามารถท้างานในระยะทาง 50 เซนติเมตร และ 60 เซนติเมตร 
ไดร้้อยละ100
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