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โครงงาน รดน ้าผักบุ้งอตัโนมัติและตรวจสอบโรคด้วย Arduino 

Automatically water morning glory and monitor it with Arduino. 
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หัวข้อโครงงาน  รดน ้าผักบุ้งอัตโนมัติและตรวจสอบโรคด้วย Arduino  

ผู้จัดท า   ด.ช.ทวีศักดิ์ รักพูนแก้ว               

  ด.ช.ธนดล ทิพย์เสมา    

  นายศุกลวัฒน์ ชูพร้อม                        

ระดับชั้น ชั้นมัธยมศึกษาตอนต้น 

ครูที่ปรึกษา  นางสาวศรันย์กร นามล ้า 

  นางสาวนารีรัตน์ สุวรรณฤกษ์ 

บทคัดย่อ 

 โครงงานสิ่งประดิษฐ์สมองกลฝังตัว เรื ่อง รดน ้าผักบุ้งอัตโนมัติและตรวจสอบโรคด้วย Arduino 

มีวัตถุประสงค์เพ่ือพัฒนาระบบรดน ้าควบคุมด้วย Arduino เพ่ือให้สามารถรดน ้าผักบุ้งได้ตามค่าความชื้นในดิน 

เพื่อปรับสภาพดินให้อยู่ในสภาพที่เหมาะสมต่อการเจริญเติบโตของผักบุ้งและเพื่อลดการใช้แรงงานและเพ่ิม

ประสิทธิภาพในการดูแลผักบุ้งเพ่ือให้ได้ผลผลิตที่ดีและมีคุณภาพสูง เครื่องรดน ้าผักบุ้งอัตโนมัติและตรวจสอบ

ค่าPH ในดินเค็มและดินเปรี ้ยวด้วยเซ็นเซอร์วัดค่าpH ที่ได้จัดท าขึ้นมา สามารถน าไปใช้กับการปลูกผัก 

ชนิดอื่นได้ มีการตรวจสอบค่า pH ในดินเค็มและดินเปรี้ยวด้วยเซ็นเซอร์วัดค่าpH และมีการทดสอบระบบให้

ท างานอย่างเสถียรและแม่นย า ปรับค่าเซนเซอร์และพารามิเตอร์ให้ เหมาะสมกับแปลงผักและเงื่อนไขการ

เติบโตของพืช  ปัญญาประดิษฐ์มีส่วนเข้ามาช่วยในการรดน ้าผักบุ้งซึ่งเทคโนโลยีที่ทางผู้จัดท าได้น าามาใช้ 

อาจช่วยให้เด็กนักเรียนที่มีความบกพร่องทางร่างกายและการเคลื ่อนไหวหรือสุขภาพและชาวเกษตรกร 

ที่ปลูกผักสามารถลดการใช้แรงงานและลดต้นทุนการผลิต ช่วยตรวจสอบความชื้นในดิน คุณถาพของดิน 

ช่วยให้พืชเจริญเติมโตได้ดีและมีประสิทธิภาพ ซึ่งผลการทดลองและทดสอบประสิทธิภาพการท างานของ 

เครื่องรดน ้าผักบุ้งอัตโนมัติ สามารถท างานได้ตรงตามเงื่อนไขที่ทางคณะผู้จัดท าได้ก าหนดไว้ คือ หากพื้นดิน

ขาดน ้า มีคาความชื้นต ่ากวาที่ก าหนด Sensor ที่ตรวจจับความชื้นจะท างานวัดค่าความชื้นในดินที่ตรวจจับได

จากปลายของ Sensor ใหกับวงจรควบคุม จากนั้นวงจรควบคุมจะสั่งงานใหปมน ้าท างาน โดยจายกระแสไฟให

ปมน ้าดูดน ้าสงใหหัวสปริงเกอรพนน ้าออกมาเปนละอองฝอยรดน ้าผักบุ้งตามที่เราตองการเมื่อมีปริมาณน ้าที่

ไหลลงสูพื้นดิน ท าใหพื้นดินมีความชื้นเพิ่มขึ้นเพียงพอตามคาที่ก าหนดไว sensor จะสงคาความชื้นใหวงจร

ควบคุม และวงจรควบคุมจะสั่งงานใหปมน ้าหยุดท างาน 

ค าส าคัญ 

ค่าpH ในดินที่เหมาะสมส าหรับพืชโดยทั่วๆ ไป ควรอยู่ในช่วง pH 6.0-6.5 เป็นช่วงที่เหมาะที่สุด 

ค่าความชื้นที่เหมาะสม 50% -69% เป็นสภาวะที่พืชชอบ เนื่องจากพืชจะมีการเจริญเติบโตได้ดีที่สุด 

อดูโน (Aduno) บอร์ดไมโครคอนโทรเลอร์ตระกูล AVR ที่มีการพัฒนาแบบ Open Source
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บทที่ 1 
บทน า 

 

1.1 ที่มาและความส าคัญของโครงงาน 
 เนื่องจากเกิดปัญหาของคนพิการที่ต้องการดูแลพืชผักในสวนแต่มีข้อจ ากัดทางร่างกาย โดยเฉพาะ  
การรดน ้าและตรวจสอบคุณภาพของดินที่ส่งผลต่อการเจริญเติบโตของผักบุ้ง เช่น ดินเค็มหรือดินเปรี้ยว  
ซึ่งอาจเป็นอุปสรรคในการปลูกผัก  
 โครงงานนี้จึงมีความส าคัญในการพัฒนาเทคโนโลยีรดน ้าผักอัตโนมัติที ่สามารถช่วยให้คนพิการ
สามารถดูแลสวนของตนเองได้ง่ายขึ้น โดยไม่ต้องออกแรง รวมทั้งการตรวจสอบค่า pH ในดินเพื่อปรับสภาพ
ดินให้เหมาะสมกับการเจริญเติบโตของผักบุ้ง การใช้เทคโนโลยีนี้ช่วยประหยัดเวลาและแรงงานได้เป็นอย่างดี 
ท าให้คนพิการสามารถพ่ึงพาตนเองในการท าเกษตรกรรมได้ และส่งเสริมความม่ันคงทางคุณภาพชีวิตที่ดีข้ึน 
 
1.2 วัตถุประสงค์  

1. พัฒนาระบบรดน ้าควบคุมด้วย Arduino เพ่ือให้สามารถรดน ้าผักบุ้งได้ตามค่าความชื้นในดิน 

2. ปรับสภาพดินให้อยู่ในสภาพที่เหมาะสมต่อการเจริญเติบโตของผักบุ้ง 

3. ลดการใช้แรงงานและเพ่ิมประสิทธิภาพในการดูแลผักบุ้งเพ่ือให้ได้ผลผลิตที่ดีและมีคุณภาพสูง 

 

1.3 แนวคิดในการวิจัยโครงงาน 

 กรอบแนวคิดในการวิจัยโครงงาน "รดน ้าผักบุ้งอัตโนมัติและตรวจสอบค่า PH ในดินเค็มและดินเปรี้ยว
ด้วยเซ็นเซอร์วัดค่า pH มีดังนี้ 
    1. การพัฒนาระบบรดน ้าอัตโนมัติ โดยใช้เซ็นเซอร์วัดความชื้นในดิน เพ่ือลดภาระในการรดน ้าผักบุ้ง
ให้เหมาะสมและมีประสิทธิภาพ 
   2. การตรวจสอบและปรับค่าpH ของดิน ด้วยเซ็นเซอร์วัดค่า pH ที ่สามารถตรวจวัดค่า pH  
ในดินเคม็และดินเปรี้ยวเพ่ือให้ดินมีความเจริญเติบโตของผักบุ้ง 
   3. การส่งเสริมความเป็นอิสระในการท าเกษตร ส าหรับคนพิการ โดยลดความจ าเป็นในการพึ่งพา
ผู้อื่นในการดูแลสวนผักบุ้ง ช่วยเพิ่มคุณภาพชีวิตและโอกาสในการท างานของคนพิการ 
 กรอบแนวคิดนี ้มุ ่งเน้นการพัฒนาระบบที่สามารถอ านวยความสะดวกในการดูแลผักบุ ้งโดยใช้
เทคโนโลยี Arduino เพ่ือเพ่ิมประสิทธิภาพในการเกษตร 
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1.4 สมมติฐานของการวิจัย 
 หากพื้นดินขาดน ้า มีคาความชื้นต ่ากวาที่ก าหนด Sensor ที่ตรวจจับความชื้นจะท างานโดยสงคา
ความชื้นในดินที่ตรวจจับไดจากปลายของ Sensor ใหกับวงจรควบคุม จากนั้นวงจรควบคุมจะสั่งงานใหปมน ้า 
ท างาน โดยจายกระแสไฟใหปมน ้าดูดน ้าสงใหหัวสปริงเกอรพนน ้าออกมาเปนละอองฝอยรดน ้าผักบุ้งตามที่เรา 
ตองการเมื่อมีปริมาณน ้าที่ไหลลงสูพื้นดิน ท าใหพื้นดินมีความชื้นเพิ่มขึ้นเพียงพอตามคาที่ก าหนดไว sensor 
จะสงคาความชื้นใหวงจรควบคุม และวงจรควบคุมจะสั่งงานใหปมน ้าหยุดท างาน 
 
1.5 ขอบเขตการวิจัย 
 ขอบเขตของการวิจัยโครงงาน 
 1.  สภาพดิน: ดินเค็ม (ดินที่มีปริมาณเกลือสูง) และดินเปรี้ยว (ดินที่มีความเป็นกรดสูง) เพื่อศึกษา
ผลกระทบที่แตกต่างกันของผักบุ้งทั้งสองสภาพดิน 
 2.  การรดน ้า: การใช้ระบบอัตโนมัติในการรดน ้าผักบุ้ง ซึ่งควบคุมโดยเซ็นเซอร์วัดความชื้นที่ติดตั้ง 
ในดินเพื่อปรับระดับการรดน ้าให้อยู่ในระดับที่เหมาะสม 
  3. การวัดค่า pH: ใช้เซ็นเซอร์วัดค่า pH ที่ติดตั้งในดินเพื่อตรวจสอบค่าความเป็นกรด - ด่างในดินเค็ม
และดินเปรี้ยวที่ปลูกผักบุ้ง 
 4. พืชผักบุ ้ง: ศึกษาการเจริญเติบโตของผักบุ ้งภายใต้สภาพดินที่แตกต่างกัน โดยมุ ่งเน้นที ่การ
ตอบสนองต่อการควบคุม pH และการรดน ้าอัตโนมัติ ขอบเขตนี้จะช่วยให้การศึกษามีความชัดเจนและมุ่งเน้น
ที่ผลการพัฒนาและการประเมินระบบท่ีใช้ในแปลงขนาดเล็ก 
 
1.6 ประโยชน์ที่ได้รับจากโครงงาน 
 1. การควบคุมการรดน ้าอัตโนมัติ: ช่วยให้การรดน ้าผักบุ้งมีความแม่นย าและเหมาะสมกับความ

ต้องการของพืช ลดการสูญเสียทรัพยากรน ้า โดยเฉพาะในพ้ืนที่ที่มีน ้าจ ากัด 

 2. การปรับปรุงการเจริญเติบโตของผักบุ้ง: ระบบการรดน ้าอัตโนมัติและการควบคุมค่า pH จะช่วย
ให้ผักบุ้งเติบโตได้ดีขึ ้นในสภาพดินที ่มีความเป็นกรดหรือเค็ม โดยลดผลกระทบจากสภาพแวดล้อมที่ไม่
เหมาะสม 
 3. ลดการใช้น ้าและค่าใช้จ่าย: ระบบอัตโนมัติช่วยลดการใช้น ้าที่ไม่จ าเป็น ซึ่งส่งผลดีในด้านการ

ประหยัดน ้า และลดค่าใช้จ่ายในการเกษตร 

 4. การศึกษาเกี่ยวกับการจัดการดิน: การศึกษานี้จะช่วยให้สามารถพัฒนาวิธีการจัดการดินที่มีความ

เค็มหรือกรดสูง เพ่ือให้เหมาะสมกับการปลูกพืชได้มากขึ้น 

 5. การใช้เทคโนโลยีในเกษตรกรรม: การน าเซ็นเซอร์วัด pH และระบบการรดน ้าอัตโนมัติมาใช้ใน

การเกษตรจะช่วยให้เกษตรกรเข้าใจและใช้เทคโนโลยีทันสมัยในการปรับปรุงผลผลิต  
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บทที่ 2 

การทบทวนวรรณกรรม 
 

 ในการจัดท าโครงงานรดน ้าผักบุ้งอัตโนมัติและตรวจสอบค่า pH ในดินเค็มและดินเปรี้ยวด้วยเซ็นเซอร์

วัดค่าpH ผู้จัดท าได้ศึกษาเอกสาร เครื่องมือและผลงานที่เกี่ยวข้อง ซึ่งนับว่าเป็นองค์ประกอบที่ส าคัญที่จะท า

ให้โครงการมีความครบถ้วนสมบูรณ์มากยิ่งขึ้น โดยคณะผู้จัดท าได้แบ่งข้อมูลที่เก่ียวข้องเป็นหัวข้อดังนี้ 

 1. การศึกษาอุปกรณ์และการเขียนโปรแกรม 

   วัตถุประสงค์: ศึกษาอุปกรณ์ท่ีจ าเป็นส าหรับโครงงานเพ่ือท าความเข้าใจฟังก์ชันและวิธีการท างานของ

แต่ละส่วน 

   2. อุปกรณ์ท่ีต้องใช้ได้แก่ 

  2.1 บอร์ด ESP32: เพ่ือประมวลผลและเชื่อมต่อ Wi-Fi ส าหรับควบคุมและแจ้งเตือเซนเซอร์

วัดความชื้นในดิน วัดระดับความชื้นเพื่อควบคุมการรดน ้า 

    2.2 รีเลย์ (Relay Module): ส าหรับควบคุมการท างานของปั๊มน ้า ปั๊มน ้าขนาดเล็กใช้รดน ้า

ในแปลงผัก 

   2.3 เซ็นเซอร์วัดค่า PH ในดิน RS485 PR-3000-TR-PH-N01 MAX485 RS485 transceiver 

module 

   2.4 แอปพลิเคชัน Blynk: ส าหรับเชื่อมต่อและแจ้งเตือนเข้ามือถือผ่าน Wi-Fi 

  3. โปรแกรมท่ีต้องใช้ ได้แก่ 

   3.1 โปรแกรม Arduino IED (ดาวโหลดจาก https://www.arduino.cc/) 

 4. การศึกษาข้อมูลผักบุ้ง 

  ลักษณะดินที่เหมาะสม ผักบุ้งต้องการดินที่ร่วนซุย อุ้มน ้าได้ดี และระบายอากาศได้ดี เช่น 

ดินร่วนปนทราย ดินเหนียวร่วน หรือดินที่มีอินทรียวัตถุสูง เนื่องจากช่วยในการเก็บความชื้นและส่งเสริมการ

เจริญเติบโตของราก 

  ปุ๋ยที่แนะน า: ควรใช้ปุ๋ยคอกหรือปุ๋ยหมักที่มีอินทรียวัตถุสูง หรือปุ๋ยสูตรเสริมไนโตรเจน เช่น 

ปุ๋ยยูเรีย สูตร 46-0-0 เพื่อช่วยให้ใบผักบุ้งเขียวสด โตเร็ว และเพ่ิมผลผลิต 

 การเขียนโค้ด เขียนโปรแกรมใน Arduino IDE ให้ควบคุมการท างานของเซนเซอร์ความชื้น การรดน ้า 

และการแจ้งเตือนผ่านแอปพลิเคชัน เช่น Blynk ส าหรับแจ้งเตือนเข้าโทรศัพท์มือถือ 

 ทดสอบและปรับปรุง: ทดสอบระบบให้ท างานอย่างเสถียรและแม่นย า ปรับค่าเซนเซอร์และ

พารามิเตอร์ให้เหมาะสมกับแปลงผักและเงื่อนไขการเติบโตของพืช  
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บทที่ 3  
ขั้นตอนการด าเนินงาน 

 1. ขั้นตอนการติดตั้งอุปกรณ์   
  1.1 ระบบรดน ้าอัตโนมัต ิ (บอร์ด Arduino UNO R3) อุปกรณ์ที ่ใช้Arduino UNO R3: บอร์ด
ไมโครคอนโทรลเลอร์ส าหรับควบคุมการท างาน เซนเซอร์วัดความชื้นในดิน: ตรวจวัดความชื้นในดินแบบ
เรียลไทม์ ปั๊มน ้า DC: ส าหรับรดน ้าต้นไม้ รีเลย์: ใช้ควบคุมการเปิด-ปิดของปั๊มน ้าแหล่งจ่ายไฟ: 5V ส าหรับ 
ปั๊มน ้า และ USB 5V ส าหรับบอร์ด Arduino 
  1.2 การติดตั้งระบบส าหรับระบบรดน ้าอัตโนมัติวางเซนเซอร์วัดความชื้นในดินในต าแหน่งที่เหมาะสม 
โดยเฉพาะใกล้บริเวณรากของต้นผักบุ้ง เชื ่อมสายเซนเซอร์เข้ากับขา Analog Input ของบอร์ด Arduino 
UNO ต่อรีเลย์กับขา Digital Output ของ Arduino เพื่อควบคุมปั๊มน ้า เชื ่อมต่อปั๊มน ้า DC กับรีเลย์และ
แหล่งจ่ายไฟ ทดสอบการท างานของเซนเซอร์และปั๊มว่าท างานสัมพันธ์กับค่าความชื้น 
 1.3 การทดสอบระบบตั้งค่าความชื้นขั้นต ่า (Threshold) เช่น 40% หากต ่ากว่านี้ระบบจะสั่งให้ปั๊มน ้า
ท างาน ทดสอบว่าเมื่อค่าความชื้นสูงกว่าค่าท่ีตั้งไว้ ปั๊มน ้าจะหยุดการท างาน 
  1.4 ระบบตรวจค่า pH และแจ้งเตือน (บอร์ด ESP8266) อุปกรณ์ที ่ใช้:ESP8266: บอร์ด Wi-Fi 
ส าหรับการส่งข้อมูลออนไลน์ เซนเซอร์วัดค่า pH: ส าหรับวัดค่าความเป็นกรด-ด่างในดิน โมดูล MAX485: ใช้
แปลงสัญญาณ RS485 ให้เข้ากับ ESP8266 สายไฟและตัวเชื่อมต่อ แอพ Telegrem: ส าหรับการส่งข้อความ
แจ้งเตือนเข้าโทรศัพท ์
 1.5 การติดตั้งระบบส าหรับระบบการวัดค่า pH และแจ้งเตือนค่า pH เข้าโทรศัพท์ เชื่อมสายจาก
เซนเซอร์ pH เข้ากับโมดูล MAX485 เชื่อมต่อโมดูล MAX485 กับขา UART ของ ESP8266 ตั้งค่า Wi-Fi  
ใน ESP8266 เพ่ือเชื่อมต่อกับ Telegram Bot 
2. ขั้นตอนการเขียนโปรแกรม 
 2.1 ระบบรดน ้าอัตโนมัติ (Arduino UNO R3) ใช้ค าสั ่ง analogRead() อ่านค่าความชื ้นในดิน 
ตั ้งเง ื ่อนไข if-else ให้ระบบเปิด-ปิดปั ๊มน ้าตามค่าความชื ้น อัปโหลดโค้ดไปยัง Arduino UNO ผ่าน  
Arduino IDE  
 2.2 ระบบตรวจค่า pH และแจ้งเตือน (ESP8266) เขียนโค้ดอ่านค่า pH จากเซนเซอร์ผ่านพอร์ต 
UART ใช ้ไลบราร ี Telegram Bot ส าหร ับส ่งข ้อความ เช ื ่อมต่อ Wi-Fi และก าหนด API Token ของ 
Telegram Bot 
 
3. การแก้ปัญหาโรคสนิมขาวในผักบุ้งจีนและวิเคราะห์โรคต่างๆจากค่า pH ในดิน 
 3.1 โรคสนิมขาวในผักบุ ้งจีน: ลักษณะอาการของโรคสนิมขาวจุดขาวหรือสีเหลืองบนใบผักบุ้ง 
โดยเฉพาะใบแก่ใบที่ติดโรคจะเหลือง ร่วงหล่น และการเติบโตของต้นจะลดลง ปัจจัยที่กระตุ้นการเกิดโรค
ความชื้นในดินสูงเกินไปค่าpH ของดินไม่สมดุล (เป็นกรดหรือด่างมากเกินไป) แนวทางแก้ไขและป้องกันปรับ
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สมดุลค่า pHหากดินมคี่า pH ต ่าเกินไป (เป็นกรด): ใส่ปูนขาวหรือโดโลไมท์เพ่ือเพ่ิมค่า pHหากดินมีค่า pH สูง
เกินไป (เป็นด่าง): ใช้ก ามะถันหรือปุ ๋ยอินทรีย์เพื ่อลดค่า pHจัดการความชื ้นใช้ระบบรดน ้าอัตโนมัติ 
ตามค่าความชื้นเพ่ือควบคุมการให้น ้า หลีกเลี่ยงการปลูกในพ้ืนที่ที่มีน ้าขัง การใช้สารชีวภาพฉีดพ่นสารชีวภาพ 
เช่น เชื้อราไตรโคเดอร์มา เพ่ือลดการระบาดของโรค 
 3.2 การวิเคราะห์โรคจากค่า pH ในดิน: การเก็บข้อมูลค่า pHวัดค่า pH ดินในจุดต่างๆ ของแปลงผัก
เป็นประจ าทุกวัน ใช้ระบบ ESP8266 แจ้งเตือนค่า pH ผ่าน Telegram เมื่อค่าพีเอชผิดปกติ การเชื่อมโยง 
ค่า pH กับโรคต่างๆ pH ต ่า (กรดสูง)อาจเกิดโรครากเน่า โคนเน่า หรือพืชแสดงอาการใบเหลือง pH สูง  
(ด่างสูง) ส่งผลต่อการดูดซึมธาตุอาหาร และท าให้พืชขาดสารอาหาร ค่า pH ปกติ (5.5-6.5) เป็นช่วง 
ที่เหมาะสมที่สุดส าหรับการเจริญเติบโตของผักบุ้ง 
 3.3 การบ ารุงดินด้วยปุ ๋ย: ใช้ปุ ๋ยอินทรีย์หรือปุ ๋ยคอกเพื ่อปรับปรุงโครงสร้างดินและเพิ ่มความ  
อุดมสมบูรณ์ใส่ปุ๋ยที่เหมาะสมตามลักษณะของดิน เช่น ดินเป็นกรด: ใช้ปุ๋ยไนโตรเจนต ่าและโพแทสเซียมสูง 
ดินเป็นด่าง: ใช้ปุ๋ยแอมโมเนียมซัลเฟตเพ่ือปรับสมดุล 
4. ขั้นตอนการท าท่ีปลูกผักบุ้ง 
 4.1 การเตรียมวัสดุและอุปกรณ์: เศษเหล็ก: ส าหรับโครงสร้างขนาด ยาว 120 ซม. กว้าง 60 ซม. สูง 
30 ซม.เครื่องมือ: เครื่องเชื่อมไฟฟ้า, เลื่อยเหล็ก, ตลับเมตร, กระดาษทราย, สีรองพ้ืนกันสนิม ตะแกรงรองก้น: 
เพ่ือป้องกันดินไหลออก ดินปลูกและปุ๋ยคอก: ดินที่เหมาะสมกับการปลูกผักบุ้ง อุปกรณ์วัดระยะ: ช่วยก าหนด
ระยะระหว่างแถวปลูก 
 4.2 การออกแบบและแบ่งพื้นที่ปลูก: วาดแปลนแปลงปลูก: ขนาด ยาว 120 ซม. กว้าง 60 ซม.  
แบ่งพื้นที่ปลูกออกเป็น 5 แถว แต่ละแถวกว้างประมาณ 12 ซม. มีพื้นที่ว่างระหว่างแถวเพื่อให้ผักเจริญเติบโต
ไดส้ะดวก 
 4.3 การตัดและประกอบโครงเหล็ก: ตัดเศษเหล็กตามขนาดที่ออกแบบขัดขอบด้วยกระดาษทราย  
และเชื่อมเหล็กเข้าด้วยกันเป็นรูปสี่เหลี่ยมติดตั้งตะแกรงรองก้นเพ่ือรองรับดิน 
 4.4 การทาสีป้องกันสนิม:ท าความสะอาดโครงเหล็กด้วยผ้าชุบน ้ามันหรือผงซักฟอก ทาสีรองพ้ืน 
กันสนิมและสีทับหน้า 
 4.5 การเติมดินและแบ่งแถวปลูก: เติมดินปลูกลงในโครงแปลงจนได้ระดับสูงประมาณ 25 ซม.ใช้เชือก
หรือไม้ก้ันแบ่งแถวปลูกให้ชัดเจนหว่านเมล็ดผักบุ้งในแต่ละแถวอย่างสม ่าเสมอ 
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บทที่  4 

ผลการวิเคราะห์ข้อมูล 
 

 จากการศึกษาการสร้าง ระบบรดน ้าผักบุ้งอัตโนมัติ ในการจัดท าโครงงานครั้งนี้ผู ้จัดท าได้ค้นคว้า
เกี่ยวกับระบบรดน ้าผักอัตโนมัติพบว่า การท างานของระบบรดน ้าผักอัตโนมัติ เมื่อเราน าเซ็นเซอร์ไปวัดระบบ
ความชื้นในพื้นท่ีต่างและถ้าจะรดน ้าพืชในสวนหย่อมเราก็สามารถน าระบบรดน ้าพืชอัตโนมัตินี้ไปใช้ โดยการสั่ง
การระบบรดน ้าพืชโดยการสั่งการผ่านตัวเซ็นเซอร์วัดความชื้นเมื่อพ้ืนที่นั้น ๆ มีอุณหภูมิในพ้ืนที่น้อยก็จะสั่งการ
ให้รดน ้า แตเ่มือ่พ้ืนที่นั้น ๆ มีความชื้นมากระบบก็จะไม่ท างาน 
 ระบบรดน ้าอัตโนมัติ 
     การวิเคราะห์ระบบรดน ้าอัตโนมัติ ค่าความชื้นในดินที่เหมาะสม ผักบุ้งจีนเติบโตได้ดีในดินที่มีค่ า
ความชื ้นประมาณ 60-70% กระบวนการท างาน  ใช้เซ็นเซอร์วัดความชื ้นในดินเพื่อเก็บข้อมูลในแปลง 
เมื่อค่าความชื้นต ่ากว่าก าหนด ระบบจะเปิดปั๊มน ้าอัตโนมัติ และปิดเม่ือความชื้นเพียงพอ 
 การแจ้งเตือน การแจ้งเตือนเข้าโทรศัพท์ เช่น ผ่านแอป Telegram หรือ Blynk ช่วยให้ผู ้ใช้งาน
สามารถทราบสถานะของระบบได ้
 การตรวจค่า pH ในดิน ความส าคัญของค่า pH: ดินที่เหมาะสมส าหรับผักบุ้งจีนควรมีค่า pH ระหว่าง 
6.0 – 7.5 เพื่อการดูดซึมธาตุอาหารที่เหมาะสมการตรวจสอบและแจ้งเตือน  ใช้เซ็นเซอร์วัด pH RS485  
ที่สามารถเชื่อมต่อ ESP8266 เพื่อแจ้งเตือนผ่าน WiFi ไปยังโทรศัพท์ หากค่า pH ต ่ากว่า 6.0 หรือสูงกว่า 7.5 
อาจต้องปรับดินโดยใช้ปูนขาว (ค่า pH ต ่า) หรือเพ่ิมสารอินทรีย์ (ค่า pH สูง) 
 การใช้ปุ๋ยที่เหมาะสม 
 ประเภทปุ๋ย ใช้ปุ ๋ยอินทรีย์ เช่น ปุ๋ยคอกหรือปุ๋ยหมัก เพื่อเพิ่มธาตุอาหารและปรับโครงสร้างดิน  
ใช้ปุ๋ยเคมีสูตร 15 – 15 - 15 หรือ 16 – 16 - 16 เพื่อเสริมธาตุอาหารหลักในระยะเจริญเติบโต การใส่ปุ๋ย 
ควรใส่ปุ๋ยช่วง 10 - 14 วันหลังปลูก และเพ่ิมทุก 7 - 10 วัน 
  การจัดการโรคสนิมขาวในผักบุ้งจีน 
  ล ักษณะโรค  เก ิดจากเช ื ้อรา Albugo ipomoeae-panduranae ท าให ้ เก ิดจ ุดส ีขาวบนใบ 
ลดคุณภาพและผลผลิต  
  วิธีป้องกันและรักษา หมั่นตรวจสอบแปลงเพาะ หากพบอาการให้ตัดส่วนที่ติดเชื้อออกใช้สารชีวภัณฑ์ 
เช่น เชื ้อราไตรโคเดอร์มา หรือสารเคมีที ่ได้ร ับอนุญาต เช่น แมนโคเซบปรับสภาพแปลงให้โปร่งและ 
ระบายน ้าได้ดี เพ่ือลดความชื้นสะสม 
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บทที่ 5 
สรุปและอภิปรายผล 

 
5.1 สรุปผลการศึกษา 
  5.1.1 สามารถสรางเครื่องมือที่ชวยในการรดน ้าผักบุ้งอัตโนมัติในพ้ืนที่ 60 × 60 เซ็นติเมตร 
  5.1.2 เครื่องรดน ้าอัตโนมัติสามารถแบงเบาภาระและประหยัดเวลาของนักเรียนที่มีความบกพร่อง
ทางด้านร่างกายและการเคลื่อนไหว หรือสุขภาพในการดูแลรดน ้าผักบุ้ง 
  5.1.3 ไดน าเอาความรูดานอิเล็กทรอนิกสมาประยุกตตอยอดในการคิดและสรางเครื่องรดน ้าอัตโนมัติ 
5.2 การสรางเครื่องรดน ้าผักบุ้งอัตโนมัติโดยระบบรดน ้าอัตโนมัติมีลักษณะเดนคือ 
  5.2.1 ประหยัดเวลาและแบงเบาภาระของนักเรียนมีความบกพร่องทางด้านร่างกายได้เป็นอย่างดี 
  5.2.2 สามารถน าเครื่องรดน ้าผักบุ้งอัตโนมัติไปตอยอดหรือประยุกตใชงานในดานอ่ืนๆ ได 
  5.2.3 ผักบุ้งไดรับการรดน ้าอยางสม ่าเสมอ 
5.3 การทดลองประสิทธิภาพเครื่องรดน ้าอัตโนมัติ 
 โดยการทดสอบประสิทธิภาพเครื่องรดน ้าอัตโนมัติจะท าการรดน ้าเมื่อดินมีความชื้นต ่าหรือแหงได 
5.4 อภิปรายผล 
 Soil Sensor ตรวจพบดินมีความชื้นต ่าหรือแหงแลวจะสงคาที่ไดมาท่ี NodeMCU แลว NodeMCU 
จะควบคุมรีเลยโดยสั่งใหรีเลยตอวงจรจายไฟใหปมน ้าท างาน 
5.5 ขอเสนอแนะ 
 5.5.1 ควรใชปมน ้าที่มีแรงดันเพียงพอตอพ้ืนที่ที่ตองการปลูกพืช 
 5.5.2 ควรเลือกใชดินชนิดที่มีความชื้นเหมาะสมกับตัว Soil Sensor 
 5.5.3 เครื่องรดน ้าอัตโนมัติเหมาะส าหรับการรดน ้าผักที่ปลูกภายในบาน หรือโรงเรียน 
5.6 ขอผิดพลาดในการโครงงาน 
 5.6.1 จากการทดลองเครื่องรดน ้าอัตโนมัติครั้งแรกผลปรากฏวาแรงดันน ้าไมพอเนื่องจาก..... 
 5.6.2 เปลี่ยนจากEsp32 เป็น  Esp 8266 เพราะมีก าลังไฟที่แตกต่างกัน 
5.7 ที่ปรึกษาแนะน า 
 5.7.1 การใชภาษารายงานในการเสนองาน 
 5.7.2 การแบงหนาที่ในกลุม โดยแบงใหเทาเทียม และชวยกันท างาน 
 5.7.3 การใชอุปกรณ การเบิก การอนุญาตตางๆ 
 5.7.4 การพบที่ปรึกษาเพ่ือท างาน ปรึกษางานในกลุมและรายงานปญหา 
 5.7.5 การฝกน าเสนองาน โดยเสนอใหเขาใจ และรวดเร็ว 
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