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บทคัดย่อ 
                     โครงงานนี้มีวัตถุประสงค์เพ่ือพัฒนาเนื่องจากต่างประเทศมีการพัฒนาเทคโนโลยีสำหรับการจัดการ
ด้านฟาร์มปศุสัตว์ โดยเฉพาะฟาร์มโคเนื้อ ซึ่งในจังหวัดชุมพร มีการส่งเสริมการเลี้ยงโคเนื้ออย่างแพร่หลาย อีกท้ังยังมี
โรงงานแปรรูปโคเนื้อมาตรฐานสากล รวมถึงฟาร์มโคเนื้อของเกษตรในชุมชน  แม้กระท่ังภายในโรงเรียนราชประชานุ
เคราะห์ ๒๐ จังหวัดชุมพร ยังมีการจัดตั้งฟาร์มโคเนื้ออยู่ภายในโรงเรียน เพื่อเป็นแหล่งเรียนรู้ให้นักเรียน ในการ
พัฒนาเครื่องให้ฟางโคเนื้อนั้น เหมาะสำหรับการเลี้ยงโคเนื้อในลักษณะยืนโรงโคขุน ซึ่งจะช่วยแบ่งเบาภาระในการให้
ฟางโคเนื้อในแต่ละช่วงเวลา เช้า เย็น โดยตัวเครื่องเป็นมีลักษณะเป็นชั้นสำหรับเก็บฟางในแต่ะละชั้น และจะปล่อย
ฟางลงมาให้โคเนื้อได้กิน ตามช่วงเวลาที่กำหนด ตามขนาดน้ำหนักของโคเนื้อที่ต้องการปริมาณอาหารหยาบให้
เพียงพอในแต่ละวัน อาหารหยาบในที่นี้คือฟางนั่นเอง   ชั้นเก็บฟางจะให้ฟางจนกว่าฟางที่เก็บไว้ในชั้นจะหมดลงอาจ
ใช้เวลา 3 - 4 วัน จำนวนวันขึ้นกับขนาดของโคเนื้อที่ยืนโรงขุน เมื่อฟางหมดระบบมีการแจ้งเตือนให้กับผู้เลี้ยงทราบ 
ผู้เลี้ยงจำเป็นต้องมาเติมฟางให้เต็มชั้นอีกครั้ง ซึ่งจะเห็นได้ว่าเครื่องให้ฟางสำหรับการเลี้ยงโคเนื้อแบบยืนโรงนั้น ช่วย
แบ่งเบาภาระในการจัดการการเลี้ยงโคเนื้อในแต่ละวันให้ลดลง  

 

 คําสําคัญ : เครี่องให้ฟางอัจฉริยะ, ระบบควบคุมอัตโนมัติ และแอปพลิเคชัน
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บทที่ 1 
บทนำ 

1.1 ที่มาและความสำคัญของโครงงาน 
  ในจังหวัดชุมพร มีการส่งเสริมการเลี้ยงโคเนื้ออย่างแพร่หลาย อีกทั้งยังมีโรงงานแปรรูปโคเนื้อ
มาตรฐานสากล รวมถึงฟาร์มโคเนื้อของเกษตรกรในชุมชน แม้กระทั่งภายในโรงเรียนราชประชานุเคราะห์ ๒๐   
จังหวัดชุมพร ยังมีการจัดตั้งฟาร์มโคเนื้ออยู่ภายในโรงเรียน ซึ่งในต่างประเทศมีการพัฒนาเทคโนโลยีสำหรับการ
จัดการด้านฟาร์มปศุสัตว์ที่ทันสมัย ผู้จัดทำโครงงานจึงอยากนำความรู้ที่ได้ศึกษามาพัฒนาเครื่องให้ฟางโคเนื้อ แบบ
ยืนโรง เพื่ออำนวยความสะดวก และช่วยลดภาระในการจัดการฟาร์มให้กับเกษตรกรในการเลี้ยงโคเนื้อเนื่องด้วย
เทคโนโลยีการจัดการสำหรับฟาร์มปศุสัตว์ ในโลกปัจจุบันมีการพัฒนาไปมาก  มีการนำเทคโนโลยีเกี่ยวกับการจัดการ
อาหารเข้ามาใช้  โดยเฉพาะฟาร์มโคเนื้อ และโคนม สัตว์จำพวกสัตว์เคี้ยวเอื้อง  เทคโนโลยีเหล่านี้เข้ามาเพื่อช่วย
อำนวยความสะดวก ช่วยลดภาระในการจัดการฟาร์ม ซึ่งเครื่องให้ฟางสำหรับการเลี้ยงโคเนื้อแบบยืนโรง ยังสามารถ
พัฒนาต่อยอดได้อีก คือสามารถติดตั้งแท็งค์ไซโลสำหรับบรรจุอาหารข้น ส่งเข้าเกลียวเดือยหมูลำเลียงมาให้โคเนื้อได้ 
ทางคณะผู้จัดทำมีความตั้งใจที่จะทำเครื่องให้ฟางสำหรับการเลี้ยงโคเนื้อแบบยืนโรง  ติดตั้งที่ฟาร์มโคเนื้อของ
โรงเรียน เพื่อเป็นแหล่งเรียนรู้ของโรงเรียน 
 
1.2 วัตถุประสงค์ 

1) เพ่ือออกแบบสร้างเครื่องให้ฟางสำหรับการเลี้ยงโคเนื้อแบบยืนโรง 
2) เพ่ือพัฒนาระบบการจัดการแจ้งเตือนเม่ือฟางในชั้นเก็บหมด 
3) เพ่ือพัฒนาระบบเทคโนโลยีการเกษตรให้ดียิ่งขึ้น 

 
1.3 ขอบเขตการศึกษา 
 ขอบเขตด้านเนื้อหา :    การศึกษาบอร์ด ESP8266 

            การออกแบบวงจรไฟฟ้าและอิเล็คทรอนิกส์   
    ขอบเขตกลุ่มเป้าหมาย : นักเรียนผู้เข้าร่วมโครงการพัฒนาทักษะและโค้ดด้ิง 
    ขอบเขตระยะเวลาที่ศึกษา : เดือน กันยายน ๒๕๖๖ – พฤศจิกายน ๒๕๖๗ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



บทที่ 2 
การทบทวนวรรณกรรม 

ในการทําโครงงานครั้งนี้ ผู้จัดทํา ได้ศึกษาความรู้ และเอกสารที่เกี่ยวข้อง ดังนี้ 
      
2.1 บอร์ด ESP8266 เป็นบอร์ดที่สามารถในการเชื่อมต่อเครือข่ายไร้สายที่มีความสามารถสื่อสารผ่านโปรโตคอล 
WiFi สามารถเชื่อมต่อในแอพพิเคชั่นผ่านโทรศพท์ได้ 

 
 2.2 ปัจจัยท่ีมีผลต่อการเลี้ยงวัว 
         โรงเรือนเลี้ยงวัว ถือเป็นสิ่งจำเป็นสำหรับเกษตรกรผู้เลี้ยงโคสำหรับเป็นที่พักอาศัยของโค โดยเฉพาะอย่างยิ่ง
การเลี้ยงโคขุนที่จำเป็นต้องเลี้ยงโคในโรงเรือนเพื่อขุนโคให้มีน้ำหนักเพิ่มขึ้นควรเป็นที่ดอนหรือสถานที่สูงกว่าพื้นที่
รอบข้าง มีการระบายน้ำได้ดี หรืออาจต้องถมพื้นที่ให้สูงขึ้นกว่าระดับปกติเพื่อไม่ให้น้ำขังในฤดูฝนรงเรือนอาจสร้าง
เพียงคอกขังเดี่ยว แต่มีหลายๆ คอกตามจำนวนโค ซึ่งแต่ละคอกควรมีขนาด กว้าง 2 เมตร ยาว 4 เมตร หรืออาจเป็น
คอกโล่งขนาดใหญ่เพื่อปล่อยขุนร่วมกัน แต่ต้องมีขนาดโคขุนที่อายุเท่ากัน 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



บทที่ 3 
วิธีการดำเนินโครงงาน 

3.1 วัสดุ อุปกรณ์ เครื่องมือ และโปรแกรมที่ใช้ในการพัฒนา 
1) กล่องพลาสติกวงจร 5x5x3 นิ้ว จำนวน 1 กล่อง 
2) Pilot lamp led 12v จำนวน 3 หลอด 
3) อะแดปเตอร์จ่ายไฟ AC 220V เป็น 5V 12V จำนวน 2 อัน  
4) ท่อเดินสายไฟกันน้ำ 15 มิล จำนวน 1 ม้วน 
5) แผ่นเหล็กสำหรับยึดเครื่อง เหล็กแผ่น 2 x 1.5 ยาว 1 ม. จำนวน 1 เส้น 
6) ฟาง จำนวน 17 ก้อน  
7) เหล็กกล่องกัลป์วาไนซ์ ขนาด  2 x1 หนา 1.6 มม. โครงสร้างหลักจำนวน 2 เส้น 
8) ไม้อัด 120x240 หนา 15 มม. จำนวน 2 แผ่น 
9) บานพับประตูเล็กจำนวน 16 อัน                                                 
10)  สกรูเกลียว 15 มม จำนวน 1 กล่อง  
11)  กลอนไฟฟ้า dc 12 โวล์ จำนวน 8 ชิ้น 
12)  สีน้ำมัน1/4 แกลอน จำนวน 1 กระป๋อง 
13)  Esp8266 จำนวน 1 ชิ้น 
14)  สายไฟดำแดง dc 0.5 sq.mm. ยาว 3 เมตร จำนวน 1 เส้น  

                                                                                
 3.๒  ขั้นตอนการดำเนินงาน 
   3.2.1 ออกแบบสร้างเครื่องให้ฟางสำหรับการเลี้ยงโคเนื้อแบบยืนโรง 

- ศึกษาความรู้และวิธีการสร้างโครงร่างของเครื่องให้ฟางการใช้ ESP8266 วิธีการให้ฟาง และการใช้โปรแกรม 
Arduinoและการเชื่อมโยงอินเทอร์เน็ตจากอาจารย์ที่ปรึกษา และผู้เชี่ยวชาญเป็นต้น  

- กำหนดสถานที่ที่จะสร้างและทดลองอุปกรณ์ดูแลโคเนื้อแบบยืนโรง 
- ออกแบบโครงงานอุปกรณ์เครือ่งให้ฟาง แล้วนำไปขอคำแนะนำเพื่อปรับปรุงจากผู้เชี่ยวชาญ 
- สร้างต้นแบบเพ่ือทดสอบและปรับปรุง จนได้เครื่องให้ฟางต้องการ 

 
 ภาพแสดงโครงสร้าง 

 
   
 



 3.2.2 จัดเตรียมวัสดุอุปกรณ์  ประกอบโครงสร้างเครื่องให้ฟางโคเนื้อเบบยืนโรง 
 

  
 
 
         3.2.3 ออกแบบผังงานเพือ่แสดงการทำงานของโปรแกรม 

 3.2.4 ดำเนินการเชื่อมต่ออุปกรณ์และเขียนโปรแกรม     

   

   3.2.3 เริ่มทดสอบการทำงานของอุปกรณ์ว่าสามารถทำตามเงื่อนไขท่ีกำหนดได้หรือไม่ 

  

 

 

 

 

 

 



บทที่ 4 
ผลการวิจัย 

ตารางสรุปผลการทดลองของโครงงาน 

1  

 

 
 การออกแบบสร้างเครื่อง
ให้ฟางสำรับการเลี้ยงโค 
เนื้อแบบยืนโรง 

2 

 

 
เครื่องให้ฟางสำหรับการเลี้ยง

โคเนื้อแบบยืนโรง 

3 

 

 
 

 
การให้ฟางวัว และแสดงค่า
ต่าง ๆ ผ่านแอปพลิเคชัน 

4 การใช้แอพ Blynk ในการ
ให้ฟางวัวและบันทึกข้อมูล
ดังกล่าวไปใช้ในการเก็บ
ข้อมูลสำหรับการเลี้ยงดูโค
เนื้อ 

 



บทที่ 5 
สรุปและอภิปรายผลของโครงงาน 

5.1 สรุปผล 
 เครื่องให้ฟางสำหรับการเลี้ยงโคเนื้อแบบยืนโรงแบบอัตโนมัติสามารถจัดเก็บค่าท้ังหมดลงในระบบ
โปรแกรมแอปพลิเคชัน 
                     จากผลการดำเนินงานเมื่อเราเอาฟางใส่เครื่องโดยจะมีชั้นทั้งหมด 8 ชั้นแต่ละชั้นเราต้องใส่ฟางให้
เต็ม พอราใส่ฟางจนครบทั้ง8ชั้นเราก็เปิดแอปพลิเคชันเช่นเมื่อเรากดปล่อยฟางชั้นที่1เครื่องก็จะปล่อยและทิ้งฟางชั้น
ที่1ลงมาจากนั้นวัวก็จะเดินมากินฟาง พอชั้นที่1หมดจากนั้นเราจึงปล่อยชั้นที่2ลงมา จนถึงชั้น6พอถึงชั้นที่ 7 แอพ
จะมีสัญญาณแจ้งเตือนว่าฟางกำลังจะหมด เราจึงกลับมาเติมฟางให้วัวใหม่อีกครั้ง 
             

 5.๒ ข้อเสนอแนะ 

1. เนื่องจากหัวข้อที่ใช้ทำโครงงานนี้เป็นหัวข้อที่กลุ่มสนใจ อิงจากปัญหาที่พบเจอในโรงเรียน 

2. โครงงานนี้ไปศึกษาเป็นแนวทาง หรือพัฒนาระบบการเลี้ยงสัตว์ หรือการเกษตรในด้าน อื่น ๆ ต่อไป 

5.3 เอกสารที่อ้างอิง/งานทางวิชาการเกี่ยวกับโครงการ 

  1. สำนักพัฒนาอาหารสัตว์ กรมปศุสัตว์ , การจัดการอาหารโคเนื้อเพ่ือผลิตเนื้อคุณภาพสูง  
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