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    โครงงานฉบับนี้ มีวัตถุประสงค์เพื่อศึกษาวิธีการทำโครงงานการปลูกผักแบบไฮโดรโปนิกส์

ด้วยระบบอัจฉริยะและการรองน้ำฝนมาใช้ในการปลูก เกษตรที่ไม่ใช้ดิน ซึ่งเหมาะสมกับพื้นที่

ที่มีดินไม่เหมาะสมหรือจำกัด การใช้เทคโนโลยีระบบอัจฉริยะในการควบคุมสภาพแวดล้อม

ของการปลูกผักได้ถูกพัฒนาให้มีประสิทธิภาพสูงขึ้น โดยสามารถปรับแต่งสภาพแวดล้อมการ

เจริญเติบโตของพืช เช่น ความชื้น, อุณหภูมิ, และสารอาหารที่พืชต้องการ โดยอัตโนมัติ การ

รองน้ำฝนมาใช้ในการปลูกผักนั้น เป็นการใช้ทรัพยากรน้ำที่มีอยู่อย่างคุ้มค่าและลดการใช้

แหล่งน้ำจืด ซึ่งเป็นสิ่งสำคัญในพื้นที่ที่ขาดแคลนน้ำหรือต้องการประหยัดน้ำ การนำระบบ

อัจฉริยะมาประยุกต์ใช้ร่วมกับการรองน้ำฝนช่วยเพิ่มประสิทธิภาพในการจัดการน้ำและสาร

อาหารได้ดีขึ้น โดยไม่เพียงแต่ช่วยลดต้นทุนในการผลิต แต่ยังสามารถช่วยลดผลกระทบต่อสิ่ง

แวดล้อมได้ด้วยการศึกษาและพัฒนาเทคโนโลยีในด้านนี้จึงเป็นแนวทางที่มีความสำคัญในการ

ส่งเสริมการเกษตรอย่างยั่งยืน ซึ่งสามารถผลิตผลผลิตที่มีคุณภาพสูงในขณะที่ช่วยลดการใช้

ทรัพยากรและต้นทุนต่าง ๆ ได้อย่างมีประสิทธิภาพ

 นางสาวนัฏฐินันท์ ฉิมเรือง มัธยมศึกษาปีที่ 6      นายธีระยุทธ ยิ้มละมัย มัธยมศึกษาปีที่ 6

                                    นายสมศักดิ์ ศรีชาย มัธยมศึกษาปีที่ 6

1. เพื่อศึกษาการปลูกผักแบบไฮโดรโปนิกส์

2. เพื่อพัฒนาระบบอัจฉริยะในการควบคุมการปลูกผัก

3. เพื่อประยุกต์ใช้น้ำฝนในการปลูกผัก

4. เพื่อเพิ่มประสิทธิภาพประสิทธิภาพการใช้ทรัพยากรในการปลูกผัก

5. เพื่อพัฒนาองค์ความรู้และเทคโนโลยีสมัยใหม่

จากการทดลองสรุปได้ว่าระบบการทำงานของการปลูกผัก

แบบไฮโดรโปนิกส์ด้วยระบบอัจฉริยะและการกรองน้ำฝนมา

ใช้ในการปลูกสามารถวัดค่าอุณหภูมิ ค่าความชื้น ความเข้ม

ของแสง และค่าPH ได้ และสามารถพัฒนาต่อไปได้เรื่อย ๆ

เพื่อให้เกษตรกรในประเทศไทยมีความสะดวกต่อการทำงาน และมีเวลาว่างเพื่อใช้เวลาในส่วน

นี้ไปทำอย่างอื่น แถมยังช่วยให้ผลผลิตมีคุณภาพ ประสิทธิภาพสูงอีกด้วย

จากการทดลองเการปลูกผักแบบไฮโดรโปนิกส์ด้วยระบบอัจฉริยะและการกรองน้ำฝนมาใช้ในการปลูกสามารถทำงานได้โดนอัตโนมิติสามารถแสดงค่าต่างๆ

ได้อย่างสมบูรณ์
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