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ช่ือโครงงาน  เปดล็อกเกอรดวยระบบสแกนใบหนา   

  Open the locker with face scan system 

ประเภทโครงงาน โครงงานสิ่งประดิษฐเพ่ือพัฒนาคุณภาพชีวิตและชุมชน 

ผูจัดทำ  

1. นางสาว ศุภาพิชญ ชุมผล   ระดับชั้น มัธยมศึกษาปท่ี 4 

    Email : am0854757627@gmail.com 

2. นางสาว กนกวรรณ อักษรกูล   ระดับชั้น มัธยมศึกษาปท่ี 4 

               Email kanokwanaksonkoon@ gmail.com 

 

ครูท่ีปรึกษา      

1. นางสาวอาริษา มะ 

2. นางสาวจันทรัตน ยงเยื้องคง 

 

บทคัดยอ 

 การเปดล็อกเกอรดวยระบบสแกนใบหนาเปนเทคโนโลยีท่ีใชการตรวจสอบลักษณะใบหนาเพ่ือยืนยัน

ตัวตนของผูใช ระบบนี้ชวยเพ่ิมความสะดวกสบายและความปลอดภัยในการใชงานล็อกเกอร โดยไมจำเปนตอง

ใชกุญแจหรือรหัสผาน ซ่ึงมีความเสี่ยงในการสูญหายหรือถูกขโมย การใชเทคโนโลยีสแกนใบหนาไมเพียงแต

ชวยใหการเขาถึงขอมูลหรือพ้ืนท่ีตาง ๆ เปนไปอยางรวดเร็วและแมนยำ แตยังชวยลดความเสี่ยงในการเขาถึง

ของผูท่ีไมพึงประสงค ดวยการใชระบบท่ีมีความปลอดภัยสูงและสามารถตรวจจับใบหนาของผูใชงานไดอยางมี

ประสิทธิภาพ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

คำสำคัญ ล็อกเกอร (locker), สแกนใบหนา (face scan), ปลอดภัย (safe) 
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บทนำ 

 ในปจจุบัน เทคโนโลยีการสแกนใบหนากำลังไดรับความนิยมในหลาย ๆ ดาน ทั้งในเรื่องของความ

ปลอดภัยและการเขาถึงขอมูลที่มีความสำคัญ โดยเฉพาะในระบบล็อกเกอรที่ตองการการยืนยันตัวตนเพ่ือ

ปองกันการเขาถึงจากบุคคลท่ีไมไดรับอนุญาต การเปดล็อกเกอรดวยระบบสแกนใบหนาเปนการนำเทคโนโลยี

นี้มาประยุกตใชเพื่อเพิ่มความปลอดภัยในการใชงาน ระบบดังกลาวสามารถตรวจสอบและยืนยันตัวตนของผู

ใชไดอยางรวดเร็ว โดยไมตองพึ่งพากุญแจหรือรหัสผาน ซึ่งมีความเสี่ยงในการสูญหายหรือถูกขโมย การใช

ระบบสแกนใบหนาไมเพียงแตทำใหการเปดล็อกเกอรมีความปลอดภัยสูง แตยังสามารถเพิ่มความสะดวกใน

การใชงานและลดความยุงยากในการจัดการรหัสหรือกุญแจตาง ๆ ไดอยางมีประสิทธิภาพ 

 

วัตถุประสงค 

1.  เพ่ือพัฒนาระบบเปดล็อกเกอรดวยการสแกนใบหนา ซ่ึงสามารถยืนยันตัวตนของผูใชไดอยางปลอดภัย 

2.  เพ่ือลดความเสี่ยงจากการสูญหายหรือถูกขโมยของกุญแจหรือรหัสผานท่ีใชในการเปดล็อกเกอร 

3.  เพ่ือเพ่ิมความสะดวกในการใชงานและลดข้ันตอนท่ีซับซอนในการเปดล็อกเกอร 

4.  เพ่ือเสริมสรางระบบรักษาความปลอดภัยในการเขาถึงขอมูลหรือทรัพยสินท่ีอยูภายในล็อกเกอร  

 

ขอบเขตการวิจัย 

1. ขอบเขตดานเทคโนโลยีและการประมวลผละบบสแกนใบหนา 

 ศึกษาความแมนยำและประสิทธิภาพของเทคโนโลยีการสแกนใบหนาดวยเครื่องมือ  การประเมินผลการ

ตรวจจับใบหนาในสภาพแวดลอมตาง ๆ เชน แสงสวางนอย, มุมของใบหนา 

2. ขอบเขตการทดสอบผูใชท่ีสวมแวนตาหรือหมวก 

 ปญหาที่อาจเกิดขึ้น : การสำรวจปญหาที่ผูใชพบ เชน ความลมเหลวในการเปดล็อกเกอรหรือการไม

สามารถสแกนใบหนาได 

3. ขอบเขตดานความปลอดภัยและความเปนสวนตัว 

 การปกปองขอมูลใบหนา : การศึกษาเก่ียวกับการปกปองขอมูลสวนบุคคล เชน การจัดเก็บและเขารหัส

ขอมูลใบหนาในระบบ 

4. ขอบเขตดานการทดสอบระบบ 

 การทดสอบประสิทธิภาพของระบบ : การทดสอบประสิทธิภาพของระบบในดานตาง ๆ เชน เวลาใน

การตรวจจับใบหนา, ความแมนยำในการเปดล็อกเกอร 

5. การทดสอบในสถานการณจริง  

 การทดสอบระบบในสภาพแวดลอมจริง  เชน โรงเรียน, ฟตเนส, หรือสถานท่ีเก็บของ  
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การทบหวนวรรณกรรม 

 การทบทวนวรรณกรรม (Literature Review) เกี่ยวกับ ระบบเปดล็อกเกอรดวยการสแกนใบหนา มี

ความสำคัญในการศึกษาความรูพื้นฐานและความกาวหนาของเทคโนโลยีที่เกี่ยวของ เพื่อสรางความเขาใจใน

กระบวนการและความทาทายที่เกี่ยวของในการพัฒนาระบบดังกลาว รวมถึงการประยุกตใชเทคโนโลยีการ

จดจำใบหนาในหลากหลายแวดวง เชน การรักษาความปลอดภัย การยืนยันตัวตน และการเขาถึงระบบตาง ๆ 

 1. เทคโนโลยีการจดจำใบหนา (Face Recognition Technology) การจดจำใบหนาคือกระบวนการ

ทางคณิตศาสตรที่ใชในการวิเคราะหลักษณะเฉพาะของใบหนามนุษยเพื่อยืนยันตัวตน ระบบการจดจำใบหนา

มักจะถูกใชในหลายแอปพลิเคชัน เชน การรักษาความปลอดภัยของอุปกรณมือถือ การตรวจสอบตัวตนใน

อุตสาหกรรมการเงิน และการควบคุมการเขาถึงในสถานท่ีตาง ๆ 

 2. การใชเทคโนโลยีในระบบการเปดล็อกเกอร ที่ใชการจดจำใบหนามีความสำคัญในหลายแงมุม 

โดยเฉพาะในเรื่องความสะดวกสบายในการใชงานและความปลอดภัย ระบบนี้สามารถใชในหลายสถานที่ เชน 

การเขาถึงหองสวนตัว ล็อกเกอรในโรงเรียน หรือหองท่ีมีความลับสำคัญในองคกร 

 - การใช Arduino ในการพัฒนาระบบที่สามารถควบคุมการเปดล็อกเกอรผานคำสั่งจากโปรแกรมท่ี

ทำงานบน  Arduino ซ่ึงเชื่อมตอกับระบบจดจำใบหนาเพ่ือเปดล็อกเกอรโดยอัตโนมัติเม่ือยืนยันตัวตนสำเร็จ  

 - การประมวลผลภาพแบบเรียลไทม: การใชระบบการจดจำใบหนาสำหรับการปลดล็อกล็อกเกอรตอง

ใชการประมวลผลภาพแบบเรียลไทม เพื ่อใหการยืนยันตัวตนทำไดทันที Pixcobox เปนเครื ่องมือที ่ มี

ความสามารถในการจับภาพจากกลอง Webcam และตรวจสอบใบหนาไดอยางรวดเร็ว ระบบดังกลาวชวยลด

เวลาในการเขาถึงและเพ่ิมความสะดวกสบายใหแกผูใชงาน 

 3. ปญหาและขอจำกัดของการใชระบบจดจำใบหนา แมวาเทคโนโลยีการจดจำใบหนาจะมีความ

สะดวกและปลอดภัยสูง แตก็ยังมีขอจำกัดท่ีอาจเปนอุปสรรคในการใชงาน:  

 - สภาพแสงและมุมมอง: ระบบการจดจำใบหนาอาจมีปญหาหากสภาพแสงไมเหมาะสม เชน ในท่ีมืด

หรือมีแสงจาเกินไป หรือถาผูใชงานอยูในมุมมองท่ีไมเหมาะสมจากกลอง . 

 - การปลอมแปลงใบหนา: ระบบจดจำใบหนาอาจมีความเสี่ยงจากการใชภาพถายหรือวิดีโอปลอม

แปลงเพ่ือหลอกระบบใหรับรูวาเปนใบหนาของผูใช . ปญหานี้สามารถลดลงไดดวยการใชเทคโนโลยี 3D Face 

Recognition หรือการใชเทคนิคอ่ืนๆ เพ่ือเพ่ิมความปลอดภัย 

 - ความแมนยำของระบบ: แมวา LBPH และ CNN จะมีความแมนยำสูงในหลายกรณี แตการใชงานใน

สถานการณท่ีซับซอน เชน การเปลี่ยนแปลงลักษณะใบหนาหรือการมีเครื่องประดับท่ีปดบังใบหนา (เชน 

แวนตา หรือหมวก) อาจทำใหระบบตรวจจับใบหนาไดยากข้ึน 

 4. การประยุกตใชงานในอนาคต ระบบเปดล็อกเกอรท่ีใชการจดจำใบหนาอาจขยายการใชงานไปใน

หลายๆ ดาน เชน: 

17- การใชงานในบานและสำนักงาน17 ระบบท่ีสามารถใชสำหรับเปดประตูหรือพ้ืนท่ีตาง ๆ ในบานหรือ

สำนักงาน โดยไมตองใชกุญแจหรือรหัสผาน 
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- 17การรวมกับเทคโนโลยกีารยืนยันตัวตนหลายรูปแบบ (Multimodal Authentication) โดยการใช

เทคนิคหลาย ๆ อยาง เชน การจดจำใบหนาและการสแกนลายนิ้วมือ เพ่ือเพ่ิมความปลอดภัย 

- 17การใชเทคโนโลยี 3D Face Recognition: เพ่ือเพ่ิมความแมนยำในการตรวจจับใบหนาในมุมท่ี

หลากหลายและในสภาพแสงท่ีเปลี่ยนแปลง 

 จากการทบทวนวรรณกรรมเกี่ยวกับการใชระบบสแกนใบหนาในการเปดล็อกเกอร พบวาเทคโนโลยี

การจดจำใบหนามีความแมนยำและสะดวกสบายในการใชงาน แตก็ยังมีขอจำกัดท่ีตองพัฒนาเพ่ิมเติม เชน การ

ปรับปรุงการทำงานในสภาพแสงและมุมมองตาง ๆ รวมถึงการใชเทคโนโลยีเสริมเพื่อเพิ่มความปลอดภัยใน

ระบบ นอกจากนี้ การใชงานรวมกับ Arduino ชวยลดตนทุนในการพัฒนาและทำใหการใชงานงายข้ึน 

 

วิธีดำเนินการวิจัย 

1) การศึกษาทฤษฎีและแนวทางการวิจัยท่ีเก่ียวของเริ่มตนดวยการศึกษางานวิจัยและเอกสารท่ีเก่ียวของ

กับระบบสแกนใบหนาและการใชงานในระบบล็อกเกอร รวมถึงการศึกษาความปลอดภัยของเทคโนโลยีนี้และ

ขอดีขอเสียท่ีอาจเกิดข้ึนจากการใชงาน 

2) การเลือกและออกแบบระบบการสแกนใบหนาเลือกเทคโนโลยีที่เหมาะสมสำหรับการสแกนใบหนา 

เชน ระบบท่ีใช AI หรือ Machine Learning ในการตรวจจับและยืนยันใบหนา จากนั้นทำการออกแบบและต้ัง

คาระบบใหสามารถใชงานไดในสถานการณจริง 

3) การทดสอบและประเมินผลการทำงานของระบบดำเนินการทดสอบระบบสแกนใบหนาในสถานการณ

ตาง ๆ เชน การทดสอบความแมนยำในการสแกนใบหนา,เวลาในการยืนยันตัวตน, และความสามารถในการ

ปองกันการเขาถึงจากบุคคลท่ีไมไดรับอนุญาต 

4) การเก็บขอมูลและการวิเคราะหผลเก็บขอมูลจากการทดสอบการใชงานระบบจากกลุมผูทดลอง 

(ผูใชงาน) และวิเคราะหผลการทำงานของระบบ เชน ความแมนยำในการตรวจสอบใบหนาและความสะดวก

ในการใชงาน 

5) การสรุปผลการวิจัยและขอเสนอแนะวิเคราะหผลการทดสอบและประเมินประสิทธิภาพของระบบ

สแกนใบหนา จากนั ้นสรุปผลการวิจ ัยและนำเสนอขอเสนอแนะสำหรับการปรับปรุงระบบเพื ่อเพ่ิม

ประสิทธิภาพและความปลอดภัยในการใชงาน 

6) การจัดทำรายงานวิจัยสุดทาย รวบรวมขอมูลและสรุปผลทั้งหมดในรูปแบบของรายงานวิจัย เพ่ือ

เผยแพรใหกับผูท่ีสนใจและนำไปใชประโยชนตอไป 
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ผลการวิจัย 

 ผลการวิจัยพบวา OpenCV และ Pixcobox เปนเครื่องมือที่สามารถนำมาประยุกตใชในการจับภาพ

ใบหนาและประมวลผลภาพไดอยางมีประสิทธิภาพ โดยเฉพาะในการใชฟงกชัน Haar Cascade Classifier ท่ี

เปนอัลกอริธึมในการตรวจจับใบหนาในภาพ โดยมีขอดีที่สามารถทำงานไดรวดเร็วและแมนยำในสภาพแสง

ปกติการเก็บขอมูลใบหนาเปนข้ันตอนท่ีสำคัญท่ีสุดในการสรางระบบจดจำใบหนา โดยฐานขอมูลจะตองมีภาพ

ใบหนาของผูใชเพื่อใหระบบสามารถเรียนรูและตรวจจับใบหนาไดอยางแมนยำในทุกสภาพแสงและมุมมอง 

โดยการเก็บภาพใบหนาในสภาพแสงตาง ๆ และมุมตาง ๆ จะชวยเพ่ิมความแมนยำในการตรวจจับใบหนาของ

ผูใชงานอยางไรก็ตาม ขอจำกัดของการเก็บขอมูลใบหนาคือการตองมีการถายภาพใบหนาผูใชจากหลากหลาย

มุมมองและในหลาย ๆ สถานการณเพ่ือใหการจดจำใบหนามีประสิทธิภาพสูงสุด การเก็บขอมูลแบบนี้จะตองใช

เวลาและทรัพยากรในการดำเนินการระบบการเปดล็อกเกอรดวยการสแกนใบหนามีประสิทธิภาพท่ีดีในกรณีท่ี

ผูใชสามารถยืนยันในตำแหนงที่เหมาะสมและในสภาพแสงที่เพียงพอ โดยเฉพาะในสภาพแสงที่ไมต่ำหรือสูง

เกินไป ระบบสามารถจดจำใบหนาไดภายในเวลาไมกี่วินาที และสามารถเปดล็อกเกอรไดทันทีหลังจากยืนยัน

ตัวตนระบบการเปดล็อกเกอรดวยการสแกนใบหนาใหความปลอดภัยสูง เนื่องจากการใชใบหนาของแตละ

บุคคลที่เปนเอกลักษณ ซึ่งยากที่จะปลอมแปลงหรือคัดลอก การจดจำใบหนาชวยลดปญหาที่เกิดจากการลืม

รหัสผานหรือการใชกุญแจที่สามารถสูญหายไดอยางไรก็ตาม การใชใบหนาในการยืนยันตัวตนยังคงมีความ

เสี่ยงหากมีการโจมตีจากเทคโนโลยีการปลอมแปลงใบหนา เชน การใชภาพถายหรือวิดีโอในการหลอกลวง

ระบบ ในการวิจัยพบวา เทคโนโลยี 3D Face Recognition หรือการตรวจจับการเคลื่อนไหวของใบหนาจะ

ชวยเพ่ิมความปลอดภัยไดมากข้ึน 

 ขอดี: ระบบสามารถทำงานไดรวดเร็วในสภาพแสงท่ีเหมาะสมและไมตองการอุปกรณเสริมเชนกุญแจ

หรือรหัสผาน 

 ขอจำกัด: ระบบอาจมีความลมเหลวในการจดจำใบหนาในสภาพแสงท่ีไมเพียงพอหรือใบหนาท่ีมีการ

เปลี่ยนแปลง (เชน การใสแวนตาหรือหมวก) 

 

สรุปผลการวิจัย และอภิปลายผล 

 1. ประสิทธิภาพของการจดจำใบหนา 

 - ระบบสามารถตรวจจับใบหนาไดแมนยำในสภาพแสงที่เหมาะสม โดยใชเทคนิค Haar Cascade 

Classifier ในการตรวจจับใบหนา 

 - เมื่อมีการเก็บภาพใบหนาผูใชหลายมุมมองและสภาพแสง ระบบสามารถจดจำใบหนาไดอยางมี

ประสิทธิภาพในสวนใหญ 

 - การใช LBPH Face Recognizer หรือ Deep Learning Models (CNN) ชวยเพิ่มความแมนยำใน

การจดจำใบหนาและลดอัตราความผิดพลาด 

 2. การเก็บขอมูลใบหนาและความปลอดภัย 
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 - ฐานขอมูลใบหนาของผูใชมีความสำคัญในการสรางระบบที่มีความปลอดภัยสูง การเก็บภาพใบหนา

ในหลายมุมมองชวยใหระบบทำงานไดแมนยำในสถานการณตาง ๆ 

 - ความปลอดภัยสูงข้ึนเนื่องจากการใชใบหนาท่ีเปนเอกลักษณ แตยังคงมีชองโหวจากการปลอมแปลงใบหนา  

 3.การควบคุมระบบล็อกเกอร 

 - ระบบเปดล็อกเกอรทำงานไดดีโดยการเชื่อมตอกับ Arduino ซึ่งสงคำสั่งเปดล็อกเกอรผาน Serial 

Communication 

 - การใชระบบนี้ไมตองการการใชกุญแจหรือรหัสผาน ชวยเพิ่มความสะดวกสบายและลดความเสี่ยง

จากการลืมรหัสหรือการสูญหายของกุญแจ 

 4.  ขอจำกัดและปญหาท่ีพบ 

 - ปญหาท่ีพบในระบบคือการท่ีระบบไมสามารถทำงานไดดีในสภาพแสงท่ีไมเหมาะสมหรือเม่ือใบหนา

ผูใชมีการเปลี่ยนแปลงอยางเห็นไดชัด (เชน การสวมแวนตาหรือหมวก) 

 - ความแมนยำอาจลดลงหากผูใชยืนหางจากกลองหรือมีการเคลื่อนไหวอยางรวดเร็ว 

 ขอดีของระบบ 

  - ระบบท่ีใชการสแกนใบหนามีความสะดวกในการใชงาน เนื่องจากผูใชไมตองจำรหัสผานหรือพกพากุญแจ 

 - ระบบมีความปลอดภัยสูง เนื่องจากการใชใบหนาที่เปนเอกลักษณของแตละบุคคลการประมวลผล

ภาพดวยเครื่องมือ 

 ขอจำกัด 

 - ความแมนยำในการจดจำใบหนาอาจลดลงในบางกรณี เชน สภาพแสงไมเหมาะสม หรือผูใชมีกา

เปลี่ยนแปลงลักษณะใบหนา (เชน ใสแวนตาหรือหมวก) 

ขอเสนอแนะ 

-  
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 ภาคผนวก



 
 

อุปกรณอิเล็กทรอนิกสท่ีใช 

 

ลำดับ รายการ จำนวนตัว/ชุด 

1 บอรด Arduino 1 

2 Servo Motor 1 

3 สายจัม๊เปอร 5 

4 กลองกลองwebcam 1 

5 ตูล็อกเกอร 1 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

ตัวอยางโคดการทำงาน 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

แนวคิด หลักการ และขอคิดทางวิชาการท่ีจะใช 

 แนวคิดเก่ียวกับการยืนยันตัวตน (Authentication) และความปลอดภัย (Security): การยืนยันตัวตน

ผานระบบสแกนใบหนาเปนเทคโนโลยีที่ใชลักษณะทางชีวภาพของผูใชงาน (Biometric Authentication) 

เพ่ือรับรองตัวตนและเขาถึงขอมูลหรือสถานท่ีท่ีมีความปลอดภัย โดยการใชคุณสมบัติท่ีไมสามารถเปลี่ยนแปลง

ได เชน ลักษณะใบหนาเปนตัวแปรสำคัญ แนวคิดนี้ชวยใหการรักษาความปลอดภัยมีประสิทธิภาพสูงขึ้นและ

ลดความเสี่ยงจากการเขาถึงโดยบุคคลท่ีไมไดรับอนุญาต 

 หลักการของเทคโนโลยีสแกนใบหนา (Facial Recognition Technology): หลักการของเทคโนโลยี

สแกนใบหนาเกี่ยวของกับการจับและวิเคราะหลักษณะใบหนาของบุคคลโดยใชเทคโนโลยีการรูจำลักษณะ

ใบหนาดวยระบบประมวลผลภาพ (Image Processing) และอัลกอริธึมที ่ชวยแยกแยะลักษณะเดน เชน 

ตำแหนงของดวงตา จมูก และปาก เพ่ือนำมาประมวลผลและเปรียบเทียบกับฐานขอมูลของใบหนาในระบบ 

แนวคิดทางวิชาการเกี่ยวกับการใชเทคโนโลยีสแกนใบหนาในระบบรักษาความปลอดภัย: การใชระบบสแกน

ใบหนาสำหรับการเปดล็อกเกอรมักถูกมองในดานการเพ่ิมประสิทธิภาพในการรักษาความปลอดภัยและสะดวก

ในการใชงาน ความสำคัญของการใชระบบนี้คือการลดขอผิดพลาดท่ีอาจเกิดจากการใชรหัสผานหรือกุญแจ ซ่ึง

อาจสูญหายหรือถูกขโมยได ดังนั้น การใชเทคโนโลยีสแกนใบหนาจึงเปนการยกระดับการรักษาความปลอดภัย

และลดความเสี่ยงจากการถูกเขาถึงขอมูลท่ีไมพึงประสงค 

 ขอคิดทางวิชาการเก่ียวกับผลกระทบของการใชงานเทคโนโลยีสแกนใบหนาในขณะท่ีการใชเทคโนโลยี

สแกนใบหนามีขอดีในการเพิ่มความสะดวกและความปลอดภัย แตก็มีขอควรระวังเกี่ยวกับความเปนสวนตัว 

(Privacy) และความถูกตอง (Accuracy) ของระบบ สภาพแวดลอมหรือสภาพแสงอาจสงผลตอการทำงานของ

ระบบ และมีขอกังวลเก่ียวกับการเก็บขอมูลใบหนาของผูใชงาน การควบคุมและการใชขอมูลดังกลาวตองไดรับ

การดูแลอยางรอบคอบเพ่ือปองกันการละเมิดสิทธิสวนบุคคล 

 ขอเสนอแนะในการพัฒนาและประยุกตใชเทคโนโลยี: การวิจัยควรพิจารณาเรื่องการปรับปรุงและ

พัฒนาเทคโนโลยีสแกนใบหนาใหมีความแมนยำสูงขึ้น โดยเฉพาะในแงของการทำงานในสภาพแวดลอมท่ี

แตกตางกัน เชน สภาพแสงท่ีไมดีหรือการสวมใสสิ่งปกปดใบหนา (เชน หมวกหรือแวนตา) นอกจากนี้ยังควรมี

การพัฒนาในดานการปกปองขอมูลและความเปนสวนตัวของผูใชงาน รวมทั้งการตรวจสอบมาตรฐานความ

ปลอดภัยในระดับสากล 
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