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1.ช่ือโครงงาน โครงงานระบบไมก้ั้นรถอัจฉริยะ By โรงเรียนโสตฯสงขลา  

                   (Intelligent Barrier Gate Systems By SodSongkhla) 

2.ผู้จัดทำโครงงาน 

1.นายกฤษดา ดาราพงศ์  ระดับช้ัน ม.3 e-mail daraphngsvsda@gmail.com 

2.นางสาวชนัชญา กูรอหมีน ระดับช้ัน ม.4 e-mail chya11100.khna@gmail.com 

3.นางสาวพกาวรรณ คนหาญ ระดับช้ัน ม.4 e-mail c23164390@gmail.com 

3.บทคัดย่อ 

 โรงเรียนโสตศึกษาจังหวัดสงขลา เป็นโรงเรียนที่เปิดสอนนักเรียนที่มีความบกพร่องทางการได้ยิน 

ตั้งแต่ระดับช้ันอนุบาล จนถึงระดับช้ันมัธยมศึกษาปีที่6 โดยมีนักเรียนไป-กลับ และนักเรียนประจำ รวมถึงมี

หอพักสำหรับครูและบุคลากรทางการศึกษา ในวันทำการ วันหยุดเสาร์-อาทิตย์ และวันหยุดนักขัตฤกษ์ จะมี

ผู้ปกครองและบุคคลอ่ืนๆ เดินทางเข้ามาติดต่อราชการ เล้ียงอาหารกลางวัน มอบบริจาคส่ิงของให้กับนักเรียน  

จึงทำให้มีรถเข้า-ออก เป็นจำนวนมากในแต่ละวัน ประกอบกับการตรวจคัดกรองรถที่เข้า-ออกภายในโรงเรียน

น้ัน ยังใช้ที่ก้ันแบบล้อเล่ือนโดยใช้กำลังคนในการทำงาน จนบางครั้ง กำลังคนที่คอยตรวจ สอบรักษาความ

ปลอดภัย ปัจจุบัน มีจำนวน 1 คน ส่งผลให้เกิดความล่าช้าและจากความเมื่อยล้าในการทำงานอาจทำให้เกิด

ความผิดพลาดในการตรวจสอบรถที่ขับเข้า-ออกภายในโรงเรียนได ้

 ดังนั ้นทางทีมผู ้จัดทำพร้อมด้วยครูที ่ปรึกษาโครงงานจึงได้ ร ิเร ิ ่มแก้ปัญหาดังกล่าว โดยการนำ

เทคโนโลยีจากบอร์ด KidBright เป็นบอร์ดสมองกลฝังตัวที่สามารถทำงานตามชุดคำส่ัง โดยสามารถสร้าง

ชุดคำส่ังผ่านโปรแกรม KidBright IDE บนคอมพิวเตอร์ และประยุกต์ใช้กับแอปพลิเคช่ัน มาสร้างส่ิงประดิษฐ์ 

โครงงานระบบไม้ก ั ้นรถอ ัจฉริยะ By โรง เร ียนโสตฯสงขลา ( Intelligent Barrier Gate Systems By 

SodSongkhla) เพื่อสร้างความปลอดภัยให้กับนักเรียน ครูและบุคลากรภายในโรงเรียน และง่ายต่อการตรวจ

คัดกรองรถที่ขับเข้า-ออกภายในโรงเรียนได ้

4.คำสำคัญ 

 4.1 ระบบไม้ก้ันรถยนตอั์จฉริยะ (Intelligent Barrier Gate Systems) 

 4.2 บอร์ด KidBright (KidBright board) 

 



5.บทนำ 

 โรงเรียนโสตศึกษาจังหวัดสงขลา เป็นโรงเรียนที่เปิดสอนนักเรียนที่มีความบกพร่องทางการได้ยิน 

ตั้งแต่ระดับช้ันอนุบาล จนถึงระดับช้ันมัธยมศึกษาปีที่6 โดยมีนักเรียนไป-กลับ และนักเรียนประจำ รวมถึงมี

หอพักสำหรับครูและบุคลากรทางการศึกษา ในวันทำการ วันหยุดเสาร์ -อาทิตย์ และวันหยุดนักขัตฤกษ์ จะมี

ผู้ปกครองและบุคคลอ่ืนๆ เดินทางเข้ามาติดต่อราชการ เล้ียงอาหารกลางวัน มอบบริจาคส่ิงของให้กับนักเรียน  

จึงทำให้มีรถเข้า-ออก เป็นจำนวนมากในแต่ละวัน ประกอบกับการตรวจคัดกรองรถที่เข้า -ออกภายในโรงเรียน

น้ัน ยังใช้ที่ก้ันแบบล้อเล่ือนโดยใช้กำลังคนในการทำงาน จนบางครั้ง กำลังคนที่คอยตรวจสอบรักษาความ

ปลอดภัย ปัจจุบัน มีจำนวน 1 คน ส่งผลให้เกิดความล่าช้าและจากความเมื่อยล้าในการทำงานอาจทำให้เกิด

ความผิดพลาดในการตรวจสอบรถที่ขับเข้า-ออกภายในโรงเรียนได้ ดังน้ันทางทีมผู้จัดทำพร้อมด้วยครูทีป่รกึษา

โครงงานจึงได้ริเริ่มแก้ปัญหาดังกล่าว โดยการนำเทคโนโลยีจากบอร์ด KidBright เป็นบอร์ดสมองกลฝังตัวที่

สามารถทำงานตามชุดคำส่ัง โดยสามารถสร้างชุดคำส่ังผ่านโปรแกรม KidBright IDE บนคอมพิวเตอร์ และ

ประยุกต์ใช้กับแอปพลิเคช่ัน มาสร้างส่ิงประดิษฐ์ โครงงานระบบไม้ก้ันรถอัจฉริยะ By โรงเรียนโสตฯสงขลา 

(Intelligent Barrier Gate Systems By SodSongkhla) 

6.วัตถุประสงค์ของโครงงาน 

 6.1 เพื่อสร้างความปลอดภัยให้กับนักเรียน ครูและบุคลากรภายในโรงเรียน 

 6.2 เพื่อการตรวจคัดกรองรถที่ขับเข้า-ออกภายในโรงเรียน มีความสะดวกรวดเร็วและแม่นยำ 

7.ขอบเขตการทำโครงงาน 

 7.1 ขอบเขตด้านเน้ือหา 

  7.1.1 การเขียนโปรแกรมด้วย Kidbright IDE 

  7.1.2 การออกแบบวงจรไฟฟ้าและอิเล็กทรอนิกส์ 

  7.1.3 การเขียนโปรแกรม Kidbrightแบบมีเงื่อนไขสามารถแจ้งเตอืนไปยังApplication Line 

 7.2 ขอบเขตกลุ่มเป้าหมาย 

  7.2.1 ครู บุคลากร ผู้ปกครองและนักเรียนโรงเรียนโสตศึกษาจังหวัดสงขลา 

  7.2.2 บุคคลอ่ืนๆ จากภายนอกที่เข้ามาติดต่อราชการภายในโรงเรียน   

  



 7.3 ขอบเขตสถานที่ศึกษา  

  7.3.1 โรงเรียนโสตศึกษาจังหวัดสงขลา 

 7.4 ขอบเขตระยะเวลาที่ศึกษา 

  7.4.1 เดือนกันยายน – พฤศจิกายน พ.ศ. 2567 

8.การทบทวนวรรณกรรม 

 8.1 บอร์ด Kidbright 

 

 KidBright เป็นบอร์ดสมองกลฝังตัวที่สามารถทำงานตามชุดคำส่ัง สามารถทำงานร่วมกับอุปกรณ์ 

Internet Of Thing (IoT) โดยสามารถสร้างชุดคำส่ังผ่านโปรแกรม KidBright IDE บนคอมพิวเตอร์ ที่ใช้งาน

ง่าย เพียงใช้การลากบล็อกคำส่ังมาวางต่อกัน (Drag and Drop) ช่วยลดความกังวลเรื่องการพิมพ์ชุดคำส่ังผิด 

ชุดคำส่ังที่ถูกสร้างดังกล่าวจะถูกส่งไปทีบ่อร์ด KidBright ให้ทำงานตามทีโ่ปรแกรมไว้   

  KidBright เป็นบอร์ดที่พัฒนาข้ึนเพื่อกระตุ้นศักยภาพการคิดเชิงระบบและการคิดเชิงสร้างสรรค์ใน

เด็กวัยเรียนผ่านการเรียนรู้แบบ Learn and Play บอร์ดถูกออกแบบให้มีการแสดงผลและเซนเซอร์แบบง่าย

ซ่ึงจะทำงานสอดคล้องกับชุดคำส่ังควบคุมการทำงาน โดยผู้เรียนสามารถออกแบบและสร้าง ชุดคำส่ังแบบ

Block-structured Programming ผ่าน Application บนสมาร์ทโฟน 

 KidBright ประกอบด้วย เซนเซอร์พื ้นฐาน จอแสดงผล real-time clockล้ำโพง สามารถนำไป

ประยุกต์ใช้งานได้หลากหลาย สร้างชุดคำส่ังแบบ block-structured programming ผ่าน Application บน

สมาร์ทโฟน ชุดคำส่ังถูกส่งไปยังบอร์ดสมองกลฝังตัวผ่านเครือข่ายไร้สาย ทำให้ใช้งานได้ง่ายไม่จำเป็นต้อง

เช่ือมต่อสาย 

  ค ุณสมบัติของ KidBright Application บนสมาร์ทโฟนทำงานภายใต้ระบบปฏิบ ัต ิการ Android 

Application สร้างชุดคำส่ังรองรับการทำงานแบบ Event-driven Programming Application สร้างชุดคำส่ัง

รองรับการทำงานแบบ Multitasking รองรับการเช่ือมต่อเซนเซอร์ที่หลากหลาย 

  



 8.2 โปรแกรม Kidbright IDE 

 

 kidbright IDE คือโปรแกรมสร้างชุดคำส่ัง เพื่อนำไปใช้ทำงานบนบอร์ด kidbright ด้วย ชุดคำส่ังแบบ 

block-structured programming ค ือจะใช ้การลากกล ่องข ้อความหร ือบล ็อกคำส ั ่ง  มาวางต่อกัน            

(Drag and Drop) จากนั ้นโปรแกรมจะทำงานแปลงภาษา ที ่เร ียกว่าการ compile เพื ่อให้ได้เป็นโค้ดการ

ทำงานที่ใช้กับโปรเซสเซอร์ ESP32 ที่อยู่บนบอร์ด 

 การเขียนโปรแกรมเพื่อให้บอร์ด KidBright ทำงาน สามารถทำได้ด้วยโปรแกรม Kidbright IDE ซ่ึง

เป็นโปรแกรมที่ถูกพัฒนาข้ึนมา เพื่อให้ผู้เรียนสามารถเขียนโปรแกรม ได้ง่ายมากข้ึน ด้วยวิธีการชุดคำส่ังแบ บ 

block-structured programming ซ่ึงเป็นการเขียนโปรแกรมโดยการลากรูปกล่องคำส่ังพื้นฐาน มาวางต่อกัน 

(Drag and Drop) เพื่อทำการเช่ือมโยงคำส่ัง เหล่าน้ันข้ึนมาเป็นโปรแกรม จากน้ัน Kidbright IDE จะทำการ

แปลง (compile) โปรแกรม และส่งโปรแกรมดังกล่าวไปยัง บอร์ดKidbright เพื่อให้มันทำงานตามชุดคำส่ังที่

เราได้ออกแบบไว้ 

 8.3 Micro Servo  

 

 Micro Servo คืออุปกรณ์มอเตอร์ ท ี ่สามารถควบคุมการหมุนที ่แม่นยำ เซอร์โวชุดนี้มีขนาดเล็ก
แรงบิด 1.2-1.4 kg สามารถหมุน แบบต่อเน่ือง 360 องศาไปกลับได้ KG/cm สีน้ำตาลเป็นสายกราวด์ สีแดง
เป็นไฟเข้า 4.8-7.2V สีส้มเป็นสัญญาณอินพุต  

 

 



 8.4 Motion Sensor  

  

 

 

 เซนเซอร์ตรวจจับการเคล่ือนไหว (Motion Sensor) คือ เซนเซอร์ชนิดหน่ึงที่ถูกออกแบบมาเพื่อใช้ใน

การตรวจจับความเคล่ือนไหวทางกายภาพของวัตถุเมื่อมีการเคล่ือนไหวในขอบเขตรัศมีทีก่ำหนด ทั้งในแนวตั้ง 

และแนวนอนเลย นิยมนำมาใช้ในเทคโนโลยีที่เก่ียวกับระบบดูแลรักษาความปลอดภัย ทั้งภายในที่อยู่อาศัย 

หรือในธุรกิจเพื่อตรวจจับผู้บุกรุกสถานที่ หลักการทำงานของเซนเซอร์ตรวจจับการเคล่ือนไหว คือ ตัวเครื่อง 

หรืออุปกรณ์จะทำการปล่อยเซนเซอร์ออกไปภายในรัศมีพื ้นที ่ที ่ได้ม ีการกำหนดไว้ เมื ่อตรวจพบความ

เคล่ือนไหวต่างๆ หรือการเปล่ียนแปลงคุณสมบัติทางกายภาพของวัตถุ เช่น แสงสว่าง ความหนาแน่น แรงดั น 

หรืออุณหภูมิ เซนเซอร์จะทำการแปลงเป็นสัญญาณไฟฟ้าส่งไปยังระบบซอฟต์แวร์ ระบบซอฟต์แวร์จะทำการ

ประมวลผลข้อมูล และส่งไปยังศูนย์รับข้อมูลตามที่ได้ตัง้คา่ไว้ 

9.วิธีดำเนินโครงงาน 

 9.1 ประชุมเพื่อกำหนดหัวข้อโครงงาน ที่สามารถนำมาพัฒนาโรงเรียนได้ และได้เลือก โครงงานระบบ

ไม้ก้ันรถอัจฉริยะ By โรงเรียนโสตฯสงขลา 

 

 

 

 

 

  

 

 



 9.2 จัดหาวัสดุอุปกรณ์ทีต่้องใช้ทำโครงงานและลงมือปฏิบัตติามแผนงาน  

 

 

  

 

 

 9.3 เขียนCodeเพื่อเช่ือมต่อกับบอร์ด Kidbright และอุปกรณ์ ทดสอบการทำงานว่าตรงตามเงื่อนไข

ที่กำหนดได้หรือไม่ 

 

 

 

 

  

 9.4 หลักการทำงานของ “ระบบไม้ก้ันรถอัจฉริยะ By โรงเรียนโสตฯสงขลา” 

     9.4.1 เมื่อมีรถขับเข้ามาทางเข้า เซนเซอร์ จะตรวจจับภาพโลโก้โรงเรียนที่บริเวณหน้ารถ หากมี    

โลโก้โรงเรียนติดอยู่ ไม้ก้ันจะยกข้ึน หน่วงเวลา 5 วินาทีและไม้ก้ันจะปิดลง แต่หากไม่มีโลโก้โรงเรียนไม้ก้ันจะ

ไม่ยกข้ึน และจะมีบุคลากรออกมาตรวจสอบรถทีขั่บเข้ามา เพื่อจดบันทึกรายละเอียดและกดปุม่ให้ไม้ก้ันยกข้ึน 

     9.4.2 เมื่อมีรถขับมาทางออก เซนเซอร์ จะตรวจจับความเคล่ือนไหว และเปิดไม้ก้ันใหอั้ตโนมัติ 

     

 



  9.4.3 Flowchart “ระบบไม้ก้ันรถอัจฉริยะ By โรงเรียนโสตฯสงขลา” 

 การทำงานระบบไม้กั้นประตูทางเข้า 

 

 

 

 

 

 

 

  

 

 

 การทำงานระบบไม้กั้นประตูทางออก 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 



 9.4.4 Code ที่ใช้เขียน “ระบบไม้ก้ันรถอัจฉรยิะ By โรงเรียนโสตฯสงขลา” 

 

 

 



10.ผลการดำเนินโครงงาน 

 10.1 โรงเรียนมีระบบความปลอดภัย การตรวจคัดกรองรถเข้า-ออก มีความเป็นระเบียบ รวดเร็ว   

และง่ายต่อการตรวจสอบ 

 10.2 ไม้ก้ันรถทางเข้า สามารถเปิดเมื่อตรวจพบโลโก้โรงเรียน และปิดอัตโนมัติ 

 10.3 ไม้ก้ันรถทางออก สามารถเปิดเมื่อตรวจพบความเคล่ือนไหวและปิดอัตโนมัติ 

11.สรุปและอภิปรายผลการดำเนินโครงงาน 

 11.1 ไม้ก้ันรถทางเข้า สามารถเปิดเมื่อตรวจพบโลโก้โรงเรียนปละปดิอัตโนมัต ิ

 11.2 ไม้ก้ันรถทางออก สามารถกดปุ่มเปิดไมก้ั้นและปิดไมก้ั้นได้ 

 11.3 โรงเรียนสามารถนำระบบไม้ก้ันที่ได้จดัทำข้ึน ไปใช้ตรวจคดักรองรถเข้า-ออก เพื่อความปลอดภัย 

ความเป็นระเบียบ รวดเร็วและง่ายต่อการตรวจสอบได้ 

 

12.ข้อเสนอแนะ  (ไม่มี) 

 

13.เอกสารอ้างองิ 

 https://carparkcenter.com/carparktechnology/%E0%B9%84%E0%B8%A1%E0%B9%89

%E0%B8%81%E0%B8%B1%E0%B9%89%E0%B8%99%E0%B8%A3%E0%B8%96%E0%B8%A2%

E0%B8%99%E0%B8%95%E0%B9%8C%E0%B8%AD%E0%B8%B1%E0%B8%95%E0%B9%82%E

0%B8%99%E0%B8%A1%E0%B8%B1%E0%B8%95%E0%B8%B4/ 

  https://www.youtube.com/watch?v=FZJC2b0ZL9U 

 https://www.kid-bright.org/kidbright/ 

 https://www.dia.co.th/articles/motion-sensor-systems/ 

 https://www.aeginc.co/what-is-motion-sensor-systems/ 

 

 

https://www.youtube.com/watch?v=FZJC2b0ZL9U
https://www.kid-bright.org/kidbright/
https://www.dia.co.th/articles/motion-sensor-systems/

