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บทคัดย่อ 

            โครงงานเรื่อง เครื่องป้องกนัช้างป่าอัตโนมัติ มีวัตถุประสงค์คือ ประดิษฐ์อุปกรณ์ท่ีสามารถใช้ป้องกัน

ช้างได้อัตโนมัติ ในโครงงานนี้ประกอบไปด้วยกล้องท่ีคอยตรวจจับช้างไปเพื่อให้ไฟและเสียงติด เพื่อใช้ใน

วัตถุประสงค์ของโครงงาน คณะผู้ทำโครงงานสังเกตพบปัญหาในเรื่องช้างท่ีได้เข้ามาในพื้นท่ีบริเวณโรงเรียน 

และพื้นท่ีทางการเกษตรของคนในชุมชน หลังจากนั้นจึงนำปัญหาดังกล่าวมาปรึกษาและหาวิธีการแก้ไขปัญหา

จึงได้จัดทำโครงงานเรื่องนี้ขึ้นมา  

              และในผลการดำเนินงานของการทำงานโครงงานเรื่อง เครื่องป้องกันช้างป่าอัตโนมัติ พบว่า 

อุปกรณ์สามารถใช้งานได้ในพื้นท่ีจำลองได้ โดยการเขียนคำส่ังให้บอร์ด Arduino  ควบคุม Buzzer ให้ส่งเสียง

และควบคุมไฟให้ติดและดับได้  สามารถนำหลักการทำงานดังกล่าวไปประยุกต์ใช้เพื่อเพิ่มประสิทธิภาพในช่วย

รักษาความปลอดภัยในพื้นท่ีต่างๆ ได้เพิ่มขึ้น เช่นในพื้นท่ีหอนอน ในพื้นท่ีทางการเกษตรของโรงเรียน หากมี

การพัฒนาควรมีการเพิ่มระบบการแจ้งเตือนข้อมูลการตรวจพบช้างไปยังผู้รับผิดชอบดูแล เช่น เจ้าหน้าท่ี

อุทยานแบบ Realtime  เพื่อแจ้งข้อมูลและแจ้งเตือนเพื่อเฝ้าระวังมากขึ้น 

 

คำสำคัญ (Keyword) 

1.การป้องกัน 

           การป้องกัน (Prevention) หมายถึง มาตรการหรือแนวทางต่างๆ เพื่อช่วยขจัดผลกระทบเชิงลบจาก

เหตุการณ์ท่ีอาจเกิดกับบุคคลหรือทรัพย์สินให้หมดไปอย่างส้ินเชิง  

 

2. ระบบอัตโนมัติ   

          ระบบอัตโนมัติ  (Automatic) คือ ระบบท่ีทำงานผ่านการควบคุมจากคอมพิวเตอร์ อาจจะเป็น
อุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์ท่ีสามารถเริ่มทำงานได้ด้วยตัวเองตามโปรแกรมท่ีมนุษย์เป็นผู้ควบคุมไว้ เช่นระบบรดน้ำ
อัตโนมัติ ระบบแจ้งเตือนอัตโนมัติ 
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บทที่ 1 

บทนำ (Introduction) 

1.1. วัตถุประสงค์ 

1) เพื่อศึกษาและพัฒนาเครื่องป้องกันช้างป่าอัตโนมัติโดยประยุกต์ใช้เทคโนโลยีสมองกลฝังตัว  

2) เพื่อป้องกันการเกิดความเสียหายของผลผลิตทางการเกษตรของโรงเรียน และชุมชนท่ีอยู่ติดกับบริเวณ

โรงเรียน 

 3) เพื่อป้องกันช้างป่าไม่ให้เข้ามาในพื้นท่ีของโรงเรียน 

1.2 ขอบเขตของการวิจัย 

  เครื่องป้องกันช้างป่าอัตโนมัติ หมายถึง ระบบท่ีการมีอุปกรณ์ท่ีสามารถตรวจจับช้าง ส่งเสียงดังเพื่อแจ้งเตือน 

ผลักดันช้างให้ออกจากพื้นท่ีได้  และมีการเก็บบันทึกข้อมูลเมื่อตรวจพบช้าง      โดยในการทำโครงงานได้

จัดทำอุปกรณ์ในพื้นท่ีจำลอง 
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บทที่ 2 

เอกสารและงานวิจัยที่เก่ียวข้อง  (Literature Review) 

           ในการศึกษาและจัดทำโครงงานเรื่อง เครื่องป้องกนัช้างป่าอัตโนมัติ คณะผู้จัดทำโครงงานได้ศึกษา 

ทฤษฎีหลกัการแนวคิด เอกสารท่ีเกี่ยวข้อง ดังนี้ 

2.1  วัสดุอุปกรณ์ที่เก่ียวข้อง 

1. บอร์ดArduino คือ บอร์ดรุ่นใหญ่ในกลุ่มบอร์ด Arduino โดยใช้ Atmega2560                                  
เป็นไมโครคอนโทรลเลอร์หลัก ซึ่งไมโครคอนโทรลเลอร์ตัวนี้แตกต่างจาก ATmega328 ท่ีใช้อยู่กับ 
บอร์ด Arduino UNO โดย Arduino MEGA มี Digital Pins ขา อินพุต / เอาท์พุตดิจิตอล                     
จำนวน 54 ขา (เป็น PWM ได้ 15 ขา) มี Analog Input 16 ขา Serial UART 4 ชุด I2C 1 ชุด SPI 1 
ชุด และขาแหล่งจ่ายไฟ 5V จำนวน 3 ขา สามารถเขียน โปรแกรมบน Arduino IDE และโปรแกรม
ผ่าน USB เหมาะสำหรับผู้ท่ีสนใจเริ่มต้นเรียนรู้การพัฒนา 

2. Passive Buzzer คือ buzzer ท่ีสามารถควบคุมโทนเสียง ด้วยการส่งสัญญาณค่าต่างๆเพื่อสร้างโทน
เสียงท่ีแตกต่างกัน หมายเหตุ: Active Buzzer คือ buzzer ท่ีสร้างเสียง peep จากสัญญาณ 2 ระดับ 
คือเปิด/ปิด เท่านั้น Passive buzzer module. 

3. เซอร์โวมอเตอร์ (Servo Motor) เป็นอุปกรณ์ท่ีสามารถควบคุมเครื่องจักรกล หรือระบบการทํางาน
นั้น ๆ ให้เป็นไปตามความต้องการ เช่น ควบคุมความเร็ว (Speed) , ควบคุมแรงบิด(Torque) , 
ควบคุมแรงตําแหน่ง (Position) โดยให้ผลลัพธ์ตามความต้องการท่ีมีความแม่นยําสูง 

4. หลอดไฟ LED คือ ไดโอดเปล่งแสง ย่อมาจากคำว่า(Light-Emitting Diode) ซึ่งสามารถเปล่งแสง

ออกมาได้ แสงท่ีเปล่งออกมาประกอบด้วยคล่ืนความถ่ีเดียว และเฟสต่อเนื่องกัน ซึ่งต่างกับแสง

ธรรมดาท่ีตาคนมองเห็นโดยหลอดLED สามารถเปล่งแสงได้เมื่อจ่ายกระแสไฟฟ้าเข้าเพียงเล็กน้อย

เท่านั้น และประสิทธิภาพในการให้แสงสว่างก็ยังดีกว่าหลอดไฟขนาดเล็กท่ัวๆ ไป LED โดยท่ัวไปมี 2 

ชนิดใหญ่ ๆ คือ LED ชนิดท่ีตาคนเห็นได้ กับชนิดท่ีตาคนมองไม่เห็นต้องใช้ทรานซิสเตอร์มาเป็นตัวรับ

แสงแทนตาคน 

5. สายต่อจัมเปอร์ (Jumpers) คือสายไฟท่ีมีหัวเสียบกับเข้ากับบอร์ดทดลอง บอร์ด Arduino ใช้

สำหรับเสียบหรือต่อวงจรเช่ือมต่อวงจร ให้วงจรเช่ือมต่อเข้าหากัน เพื่อนำสัญญาณ หรือแรงดันป้อน

ไปยังบอร์ด Arduino 
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บทที่ 3 

วิธีดำเนินงาน  (Methodology) 

    ในการทำโครงงานเรื่อง เครื่องป้องกันช้างป่าอัตโนมัติ ผู้จัดทำโครงงานได้มีวิธีการดำเนินงานตาม

ขั้นตอน ดังต่อไปนี ้

3.1 ขั้นตอนและวิธีการดำเนินงาน 

3.1.1 ประชุมปรึกษา และคัดเลือกหัวข้อทำโครงงาน                                                                     

3.1.2 รวบรวมข้อมูลท่ีได้จากการศึกษาค้นคว้า                                                                              

3.1.3 วางแผน และเตรียมอุปกรณ์ทำโครงงาน                                                                              

3.1.4 ลงมือทำ หรือสร้างผลงาน                                                                                                

3.1.5 ติดต้ังระบบ ทดสอบ และแก้ไขข้อผิดพลาด                                                                                

3.1.6 นำเสนอโครงงาน 

3.2 แผนการดำเนินงาน  

ตารางแสดงแผนการดำเนินโครงงาน 
 

ลำดับ 
 

ขั้นตอนการดำเนินงาน 
ระยะเวลาในการดำเนินงาน (สัปดาห์)  

ก.ย. ต.ค. พ.ย. ธ.ค. 

4 1 2 3 4 1 2 1 2 

1 ส่งข้อเสนอโครงงาน          
2 จัดทำโครงงาน 

- วางแผน ประชุมร่วมกัน 
- จัดเตรียมอุปกรณ์ /เตรียมพื้นที ่
- ลงมือสร้างระบบ 
- ทดสอบระบบ 
- ปรับปรุงแก้ไข 
- เขียนรายงาน 

         

3 ส่งมอบโครงงาน พร้อมรายงานบนเว็บไซต์          

4 นำเสนอโครงงาน Show & Share 2024          
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3.3 วัสดุและอุปกรณ์ 

3.3.1บอร์ด Arduino 

3.3.2 กล้อง webcam 

3.3.3 เซอร์โว มอเตอร์ (Servo motor) 

3.3.4 Passive Buzzer 

3.3.5 สายจ๊ัมเปอร์ 

3.3.6 หลอดไฟ LED 

3.4 หลักการทำงาน 

 

  

 

 

 

 

 

  

 

 

 

 

 

                                                      



เครื่องป้องกันช้างป่าอัตโนมัติ   หน้า 8 

 

 
 

                                                          บทท่ี 4 

ผลการวิจัย  (Result) 

 คณะผู้จัดทำโครงงานเรื่อง เครื่องป้องกนัช้างป่าอัตโนมัติ ได้ดำเนินการตามข้ันตอน ดังนี้  

4.1. เขียนคำส่ังลงบนบอร์ด Arduino เพื่อควบคุมการหมุนของเซอร์โวมอเตอร์                 

4.2. เขียนโค้ดคำส่ังการเปิดปิดของเสียงและไฟ 

4.3. ประกอบช้ินส่วนต่าง ๆ ลงบนพื้นท่ีจำลอง และนำไปทดสอบ                                                  

4.4. สรุปผล และนำเสนอโครงงาน 

 

        ผลการดำเนินงานของการทำงานโครงงานเรื่อง เครื่องป้องกันช้างป่าอัตโนมัติ พบว่า อุปกรณ์สามารถใช้

งานได้ในพื้นท่ีจำลองได้ โดยการเขียนคำส่ังให้บอร์ด Arduino  ควบคุมเซอร์โวมอร์เตอร์ในการหมุนกล้อง  

และใช้กล้อง Webcam ในการตรวจจับช้างท่ีเข้าพื้นท่ี เพื่อให้เสียงดังและไฟติดเมื่อช้างออกจากบริเวณท่ี

ตรวจจับไฟและเสียงก็จะหยุด     

                                                                 บทท่ี 5 

สรุป และอภิปรายผลการวิจัย (Conclusion and Discussion) 

5.1 สรุป และอภิปรายผลการวิจัย 

        สรุปผลการดำเนินงานของการทำงานโครงงานเรื่อง เครื่องป้องกนัช้างป่าอัตโนมัติ 
 พบว่า อุปกรณ์สามารถใช้งานได้ในพื้นท่ีจำลองได้ โดยการเขียนคำส่ังให้บอร์ด Arduino  ควบคุมเซอร์โวมอร์

เตอร์ในการหมุนกล้อง  และใช้กล้อง Webcam ในการตรวจจับช้างท่ีเข้ามาในพื้นท่ี เพื่อให้เกิดไฟและเสียง

สามารถนำหลักการทำงานดังกล่าวไปประยุกต์ใช้เพื่อเพิ่มประสิทธิภาพในช่วยรักษาความปลอดภัยในพื้นท่ี

ต่างๆ ได้เพิ่มขึ้น เช่นในพื้นท่ีหอนอน ในพื้นท่ีการเกษตรของโรงเรียนหรือชุมชน  

5.2  ข้อเสนอแนะ 

      1. เพิ่มระบบการแจ้งเตือนข้อมูลการตรวจพบช้างไปยังผู้รับผิดชอบดูแล เช่น เจ้าหน้าท่ีอุทยาน                                            

แบบ Realtime  เพื่อทราบข้อมูลและแจ้งเตือนเพื่อเฝ้าระวังมากขึ้น  
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ภาพการทำโครงงาน 
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1522628.  4 สิงหาคม 2567 

ไทยพีบีเอส. 2562.  "กุยบุรี" นำร่องเปิดระบบเตือนภัยไฮเทคช่วยสกัดช้างออกนอกพืน้ที่                                                                   
เข้าถึงได้จาก : https://www.thaipbs.or.th/news/content/284201.  4 สิงหาคม 2567 

THAI INNOVATION CENTER. 2567.  ระบบตรวจจับ และแจ้งเตือนช้างป่า “ดูแล” 

 เข้าถึงได้จาก 
https://thaiinnovation.center/2023/05/%E0%B8%A3%E0%B8%B0%E0%B8%9A%
E0%B8%9A%E0%B8%95%E0%B8%A3%E0%B8%A7%E0%B8%88%E0%B8%88%E
0%B8%B1%E0%B8%9A-
%E0%B9%81%E0%B8%A5%E0%B8%B0%E0%B9%81%E0%B8%88%E0%B9%89
%E0%B8%87%E0%B9%80%E0%B8%95%E0%B8%B7%E0%B8%AD/.  4 สิงหาคม 
2567 
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