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บทคัดย่อ 

  โครงงานนี้เป็นระบบเปิด-ปิดของกลไกให้ตรวจจับประเภทขยะที่กำหนด โดยทำการควบคุม
สั่งการด้วยตัวควบคุม Arduino uno และควบคุมการเปิด-ปิดด้วย Servo โดยจ่ายไฟ 5 Vdc ให้กับตัวควบคุม
ในการทำงานตามลำดับ โดยมีการเขียนโปรแกรมสั่งการการทำงาน ของระบบตามความต้องการ Servo 
สามารถทำงานได้โดยรับสัญญาณจาก Arduino uno ที่ส่งข้อมูลตามคำสั่งที่เขียนไว้ให้เปิดปิดตามคำสั่งของ
ระบบตามต้องการ ซึ่งโครงงานนี้ได้มีการใส่ปัญญาประดิษฐ์ (AI) เข้าไปเพื่อช่วยส่งเสริมการทดสอบการคัดแยก
ประเภทขยะ ร่วมกับเทคโนโลยีการจดจำรูปภาพ ( image recognition) ร่วมด้วย และมีการติดตั้งเซ็นเซอร์
อินฟราเรดภายในถังขยะคอยตรวจวัดปริมาณขยะที่อยู ่ในถัง เมื ่อขยะขึ ้นมาถึงระดับที ่กำหนด เซ็นเซอร์
อินฟราเรดตรวจพบว่าถังขยะเต็มแล้ว ไดโอดเปล่งแสง LED จะแจ้งเตือน และ Buzzer module 5V            
จะส่งเสียงแจ้งเตือนเพื่อให้นำขยะที่เต็มออกจากถังขยะ พบว่าระบบสามารถทำงานได้ตามหลักการ แต่ยังไม่
สมบูรณ์แบบ 100 เปอร์เซ็นต์ เนื่องจากสภาพแวดล้อมที่เปลี่ยนไปมีผลต่อการทำงานของระบบปัญญาประดิษฐ์ 
(AI) เทคโนโลยีการจดจำรูปภาพ (image recognition)  
 

คำสำคัญ : อาดูโน่ (Arduino uno), ถังขยะอัจฉริยะ (Smart Waste Bins), ปัญญาประดิษฐ์ (AI) 
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บทที่ 1 
บทนำ 

 
1. ความเป็นมาและความสำคัญ 

การจัดการขยะเป็นองค์ประกอบสําคัญของการใช้ชีวิตในเมืองอย่างยั่งยืน ปริมาณขยะท่ี 
เพิ่มขึ้นที่เกิดจากกิจกรรมของมนุษย์พร้อมกับความซับซ้อนของวัสดุเหลือใช้ที่ทันสมัยสําหรับระบบการจัดการ
ขยะแบบดั้งเดิม ระบบเหล่านี้ไม่เพียง แต่ต้องรวบรวมและคัดแยกของเสียอย่างมีประสิทธิภาพ แต่ยังต้อง
ตรวจสอบให้แน่ใจว่าวัสดุถูกนํากลับมาใช้ใหม่รีไซเคิลหรือบําบัดเพ่ือลดผลกระทบต่อสิ่งแวดล้อมให้มากที่สุด 
การเพิ่มปัญญาประดิษฐ์ (AI) ในกระบวนการจัดการของเสียมีศักยภาพในการเพิ่มประสิทธิภาพลดต้นทุน    
และปรับปรุงความยั่งยืนได้อย่างมาก 

 AI สามารถใช้ในขั้นตอนต่าง ๆ ของการจัดการขยะ รวมถึงการรวบรวมการคัดแยก การแปร 
รูปและการรีไซเคิล ระบบอัจฉริยะสามารถเพ่ิมประสิทธิภาพเส้นทางสําหรับรถเก็บขยะใช้อัลกอริธึมการเรียนรู้
ของเครื่องเพ่ือระบุและคัดแยกวัสดุเหลือใช้ประเภทต่างๆ และแม้แต่คาดการณ์รูปแบบการสร้างขยะเพ่ือจัดสรร
ทรัพยากรได้ดีขึ้น ด้วยการใช้ประโยชน์จากความสามารถของ AI  
  ปัญหาขยะมูลฝอยในโรงเรียนถือเป็นปัญหาสิ่งแวดล้อมที่สำคัญที่เกิดขึ้นจากน้ำมือนักเรียน  
ซึ่งมีปัญหาที่เกี ่ยวเนื่องกันในหลายแง่มุม ไม่ว่าจะเป็นพฤติกรรมการบริโภคและการแยกขยะจากต้นทาง        
โรงเรียนราชประชานุเคราะห์ 56 จังหวัดน่าน สังกัดสำนักบริหารงานการศึกษาพิเศษ เป็นโรงเรียนประจำ     
กินนอน จึงส่งผลให้มีปริมาณขยะเป็นจำนวนมากและการคัดแยกขยะยังไม่ประสบความสำเร็จ จึงต้องปลูกฝัง
วิถีการดำเนินชีวิตที่เป็นมิตรต่อสิ่งแวดล้อมให้กับนักเรียน จึงมีแนวคิดที่จะให้นักเรียนลดปริมาณขยะที่เกิดขึ้น
ในแต่ละวันลง โดยให้นักเรียนได้เรียนรู้จากการปฏิบัติจริง ฝึกการคัดแยกขยะที่สามารถนำกลับมาใช้ประโยชน์
ใหม่ได้ วิธีการนี้นอกจากจะช่วยลดปริมาณขยะที่ต้องนำไปกำจัดได้แล้ว ยังเป็นการฝึกทักษะการทำงานให้กับ
นักเรียน และเป็นการเพิ่มมูลค่าให้กับสิ่งของอีกด้วย แต่เนื่องจากถังขยะที่มีอยู่นั้นไม่มีลักษณะโดดเด่นอะไรที่  
จูงใจให้นักเรียนทิ้งขยะลงในถังขยะได้ถูกประเภท คณะผู้จัดทำจึงมีแนวคิดในการพัฒนานวัตกรรมที่เป็นระบบ
อัจฉริยะด้วยบอร์ดเทคโนโลยีสมองกลฝังตัว Arduino มีการใส่ปัญญาประดิษฐ์ (AI) เข้าไป นำเทคโนโลยีการ
จดจำรูปภาพ (image recognition) เพื่อช่วยในการแยกประเภทขยะ เพื่อให้เกิดการทิ้งขยะแต่ละประเภทลง
ในถังที่ถูกต้องมาใช้เป็นเครื่องมือในการควบคุมระบบคัดแยกขยะอัตโนมัติ ภายใต้โครงงานถังขยะอัจฉริยะ 
(Smart Waste Bins) ทีจ่ะดึงดูดความสนใจให้กับนักเรียนในการนำขยะมาท้ิงลงถังได้ถูกประเภท  
 

2. วัตถุประสงค์ของโครงงาน 
- เพ่ือใช้บอร์ดเทคโนโลยีสมองกลฝังตัว Arduino ปัญญาประดิษฐ์ (AI) และนำเทคโนโลยีการจดจำ 

รูปภาพ (image recognition) ในการสร้างถังขยะเปิด-ปิดอัตโนมัติ  
 - เพ่ือปลูกฝังให้นักเรียนแยกขยะได้ถูกประเภท 
 

3. ขอบเขตการวิจัย  
 ถังขยะจะคัดแยกวัสดุได้เพียง 4 ประเภทเท่านั้น คือ กระป๋อง กระดาษ ขวดน้ำ และขยะทั่วไป        
ซึ่งถังขยะนี้ยังเป็นเพียงแบบจำลองเท่านั้น 

 

 



 3.1 นิยามเชิงปฏิบัติการ  
   - บอร์ด Arduino เป็นไมโครคอนโทรลเลอร์ ที่สามารถอ่านอินพุตจากตัวตรวจจับแสง, ใช้นิ้ว
กดบนปุ่ม หรือส่งข้อความไปยัง Twitter และเปลี่ยนเป็นเอาต์พุตเปิดใช้งานมอเตอร์, เปิดไฟ LED หรือเผยแพร่
ข้อมูลไปยังระบบอินเทอร์เน็ตได้อีกด้วย ซึ่งผู้ใช้งานสามารถควบคุมบอร์ดว่าต้องทำอะไร โดยส่งชุดคำสั่งไปยัง
ไมโครคอนโทรลเลอร์บนบอร์ด ซึ่งต้องใช้ภาษา Arduino ซึ่งมีคำสั่งเพิ่มขึ้นมาเพื่อเขียนในรูปแบบภาษา C++ 
และใช้ซอฟต์แวร์ Arduino IDE เป็นหลักในการประมวลผล 
 

 3.2 เนื้อหา 
 3.2.1 การออกแบบระบบ ศึกษาการทำงานของเซ็นเซอร์และอุปกรณ์ต่างๆ ที่ใช้วงจรไฟฟ้า 

และอิเล็กทรอนิกส์ 
  3.2.2 การเขียนโปรแกรมให้สามารถทำงานได้โดยควบคุมระบบการทำงานผ่านบอร์ด 
Arduino และการใช้ซอฟต์แวร์ Arduino IDE 
 

 3.3 ตัวแปร 
3.3.1 ตัวแปรต้น 

 - บอร์ด Arduino และการใช้ซอฟต์แวร์ Arduino IDE  ปัญญาประดิษฐ์ (AI) และเทคโนโลยี 
การจดจำรูปภาพ (image recognition) เซ็นเซอร์และอุปกรณ์ต่างๆ ที่ใช้วงจรไฟฟ้าและอิเล็กทรอนิกส์ 
 

   3.3.2 ตัวแปรตาม  
  - ถังขยะสามารถ เปิด–ปิด ตามประเภทขยะได้โดยอัตโนมัติ 
 - แสดงการแจ้งเตือนเมื่อมีขยะเต็มถังโดยอัติโนมัติ 

3.4. กลุ่มเป้าหมาย   
- นักเรียน โรงเรียนราชประชานุเคราะห์ 56 จังหวัดน่าน 

3.5. สถานที่   
- โรงเรียนราชประชานุเคราะห์ 56 จังหวัดน่าน 

3.6. ระยะเวลา  
 - ปีการศึกษา 2567 
 
  

 
 
 
 
 
 
 
 
 



บทที่ 2 
ทวนวรรณกรรม 

 

  การจัดทำโครงงาน ถังขยะอัจฉริยะ : Smart Waste Bins คณะผู้ศึกษาได้ค้นคว้า รวบรวม 
ข้อมูลจากเอกสารที่เกี่ยวข้องและจากเว็บไซต์บนเครือข่ายอินเตอร์เน็ตเพ่ือใช้เป็นแนวทางในการจัดทำโครงงาน 
ดังนี้ 
 

เอกสารและงานวิจัยที่เกี่ยวข้อง  
   สำหรับ Hardware ที่ใช้ในการพัฒนาจะประกอบไปด้วย  

1. Arduino uno เป็นบอร์ดไมโครคอนโทรเลอร์ตระกูล AVR ที่มีการพัฒนาแบบ Open  
Source คือมีการเปิดเผยข้อมูลทั้งด้าน Hardware และ Software ตัว บอร์ด Arduino ถูกออกแบบมาให้    
ใช้งานได้ง่าย ดังนั้นจึงเหมาะสำหรับผู้เริ่มต้นศึกษา 
 
 
 
 
   2. โพรโทบอร์ด (protoboard) เป็นอุปกรณ์ที่จะช่วยให้สามารถเชื่อมต่อวงจรเพื่อทดลอง 
ง่ายขึ้น ลักษระของบอร์ดจะเป็นพลาสติกมีรูจำนวนมาก ภายใต้รูเหล่านั้นจะมีการเชื่อมต่อถึงกันอย่างมีรูปแบบ  
เมื่อนำอุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์มาเสียบ จะทำให้พลังงานไฟฟ้าสามารถไหลจากอุปกรณ์หนึ่งไปยังอุปกรณ์หนึ่งได้ 
ผ่านรูที่มีการเชื่อมต่อกันด้านล่าง พ้ืนที่การเชื่อมต่อกันของโพรโต้บอร์ด 
 
 
 
 
 

3. เซอร์โวมอเตอร์ Servo Motor เป็นอุปกรณ์ที่สามารถควบคุมเครื่องจักรกล หรือระบบ 
การทํางานนั้นๆ ให้เป็นไปตามความต้องการ เช่น ควบคุมความเร็ว (Speed) , ควบคุมแรงบิด (Torque) , 
ควบคุมแรงตําแหน่ง (Position) โดยให้ผลลัพธ์ตามความต้องการที่มีความแม่นยําสูง เซอร์โวมอเตอร์(ส่วนใหญ่)
ใช้แรงดันไฟฟ้า 5V และมีองศาการหมุนที่ 0 ถึงประมาณ 200 องศา (ยกเว้นมีการดัดแปลงให้หมุน 360 องศา) 
 

 
 
 
 
 

4. สายต่อจัมเปอร์ (Jumpers)  คือสายไฟที่มีหัวเสียบกับเข้ากับบอร์ดทดลอง บอร์ด  
Arduino Nodemcu ใช้สำหรับเสียบหรือต่อวงจรเชื่อมต่อวงจร ให้วงจรเชื่อมต่อเข้าหากัน เพื่อนำสัญญาณ 
หรือแรงดันป้อนไปยังบอร์ด Arduino 
 



5. เว็บแคม (Webcam) หรือ ชื่อเรียกเต็มๆว่า Web Camera  คือกล้องที่สามารถส่ง 
สัญญาณภาพผ่านคอมพิวเตอร์ที่กำลังใช้งานไปยังแอปพลิเคชันหรือเว็บเบราว์เซอร์ เพื่อให้อีกฝ่ายสามารถ
มองเห็น เหมือนเป็นการสนทนาต่อหน้าโดยที่ไม่ได้อยู่สถานที่เดียวกัน นอกจากการใช้งานในด้านการสื่อสาร
แล้ว ยังสามารถนำมาปรับใช้ในเรื่องของความปลอดภัยอื่น ๆ ได้ด้วย 
 

 

 
  

6. Infrared Sensor / เซ็นเซอร์อินฟราเรด คือ อุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์ที่ปล่อยสัญญาณ
ออกมา เพื่อให้รับรู้สภาพแวดล้อม เซ็นเซอร์อินฟราเรด สามารถวัดความร้อนของวัตถุและตรวจจับการ
เคลื่อนไหวได ้ 

 
 

 

7. Buzzer module 5V โมดูล ลำโพง Buzzer For Arduino โมดูล Buzzer หรือ โมดูล 
ส่งเสียง ใช้สร้างวงจรเตือนได้ ใช้ไฟเลี้ยง 3.3 - 5V ใช้ TR เบอร์ 9012 ในการขยายสัญญาณ โดยจะส่งเสียงร้อง
เมื่อมีการจ่ายไฟเข้าที่ขา I/O สามารถนำไปใช้โปรเจ็ค Arduino ได้อย่างหลากหลาย ทั้ง อุปกรณ์กันขโมย หรือ 
อุปกรณ์แจ้งเตือนต่างๆ 

 

 
 
 
 
 

8. LED Super bright 5mm/ไดโอดเปล่งแสง LED (light emitting diode) เป็นอุปกรณ์ 
อิเล็กทรอนิกส์ที่ทำจากสารกึ่งตัวนำและทำหน้าที่เปลี่ยนพลังงานไฟฟ้าเป็นพลังงานแสง โดยเมื่อมีการฉีด
อิเล็กตรอนหรือกระแสไฟฟ้าเข้าไปในตัวแอลอีดีแล้ว อิเล็กตรอนเหล่านั้นก็จะมีการลดพลังงานลง โดยการ
ปลดปล่อยแสงหรืออนุภาคโฟตอนออกมา โดยปรากฏการณ์นี้ในทางวิทยาศาสตร์เรียกว่า อิเล็กโทรลูมิเนส
เซนต์ (electroluminescence) 

 

 

 

 

 



บทที ่3 

วิธีการดำเนินการวิจัย 
 

วิธีดำเนินงาน 
 1. ออกแบบรูปแบบถังขยะแต่ละประเภท ดังนี้ 1. ถังท่ี 1 ขยะประเภทกระป๋อง 2. ถังท่ี 2 ขยะประเภท
กระดาษ 3. ถังท่ี 3 ขยะประเภทขวดน้ำ  4. ถังท่ี 4 ขยะประเภทขยะทั่วไป  

2. ติดตั ้งกล้องเว็บแคม (Webcam) /  เซอร์โวมอเตอร์ Servo Motor / เซ็นเซอร์อินฟราเรด / 
ไดโอดเปล่งแสง LED / Buzzer module 5V  
 3. เขียนโปรแกรมให้สามารถทำงานได้โดยควบคุมระบบการทำงานผ่านบอร์ด Arduino และการใช้
ซอฟต์แวร์ Arduino IDE ,Servo Motor และมีการใส่ปัญญาประดิษฐ์ (AI) เข้าไปเพื่อช่วยส่งเสริมการทดสอบ
การคัดแยกประเภทขยะ ร่วมกับเทคโนโลยีการจดจำรูปภาพ (image recognition) และอุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์
อ่ืนๆ 

4. ตรวจสอบการทำงานของชุดคำสั่งและหาข้อผิดพลาด 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



ผังการทำงานของถังขยะอัจฉริยะ 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

เริ่มต้น 

ตรวจสอบประเภทของขยะ 

ขยะประเภทขยะกระป๋อง 
ใช่หรือไม ่

ขยะประเภทกระดาษ 
ใช่หรือไม ่

ขยะประเภทขวดน้ำ 
ใช่หรือไม ่

ขยะประเภททัว่ไป 
ใช่หรือไม ่

ฝาถังขยะที่ 1 เปิด ฝาถังขยะที่ 2 เปิด ฝาถังขยะที่ 3 เปิด ฝาถังขยะที่ 4 เปิด 

ขยะเตม็ถังหรือไม ่

แสดงสญัญาณไฟ 

เอาขยะออก 

สิ้นสุด 

ส่งเสียงแจ้งเตือน 

ไม่ใช ่ ไม่ใช ่ ไม่ใช ่

ใช ่ ใช ่ ใช ่ ใช ่

ใช ่



- ขั้นตอนการทำงาน คือ กล้องเว็บแคม (Webcam) จะเก็บภาพขยะประเภทต่างๆ มา 
วิเคราะห์ ทำให้สามารถตรวจจับและแยกความแตกต่างของ สี รูปร่าง บรรจุภัณฑ์ของขยะประเภทต่างๆ       
ได้อย่างถูกต้องและแม่นยำกว่าการแยกขยะของมนุษย์ และ AI ยังสามารถเรียนรู้บรรจุภัณฑ์ที่มีรูปร่างต่างๆ 
เพ่ือให้คัดแยกได้อย่างง่ายดายยิ่งขึ้นด้วย  
  - วิธีการใช้งานก็คือ ทำการสแกนขยะ โดยใช้กล้องเว็บแคม (Webcam) เพ่ือดูว่าขยะที่ถืออยู่
ในมือนั้นเป็นประเภทใด เมื่อโปรแกรมประมวลผลแล้วจะส่งข้อมูลไปยังบอร์ด Arduino uno คำสั่งที่เขียน    
ในบอร์ด Arduino จะไปทำให้เซอร์โวมอเตอร์ Servo Motor เปิด-ปิด ถังขยะตามประเภทขยะ (ตามคำสั่ง) 
อัตโนมัติ โดยสัญญาณท่ีสั่งให้ Servo ทำงานเป็นสัญญาณ PWM (Pulse Width Modulation) ภายใน Servo 
จะมีตัวอ่านและประมวลผลค่าความกว้างของสัญญาณพัลส์ที่ส่งเข้ามาเพื่อแปลค่าเป็นตำแหน่งองศาที่ต้องการ
ให้ Motor หมุนเคลื่อนที่ไปยังตำแหน่งนั้นเพื่อเปิดถังขยะ (ถังขยะจะปิดอัตโนมัติเมื่อทิ้งขยะเสร็จ) จากนั้น
เซ็นเซอร์อินฟราเรดภายในถังขยะจะตรวจวัดปริมาณขยะที่อยู่ในถัง เมื่อขยะขึ้นมาถึงระดับที่กำหนดเซ็นเซอร์
อินฟราเรดตรวจพบว่าถังขยะเต็มแล้ว ไดโอดเปล่งแสง LED จะแจ้งเตือน และ Buzzer module 5V จะส่ง
เสียงแจ้งเตือนเพื่อให้นำขยะที่เต็มออกจากถังขยะ 
 

 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



บทที ่4 
ผลการวิจัย 

 
ผลการทดลอง 
 การทดสอบระบบและทดสอบการทำงานโดยแบ่งออกเป็น 5 การทดลอง คือ การทดลองตรวจจับของ
กล ้องเว ็บแคม  (Webcam) ร ่วมก ับป ัญญาประด ิษฐ ์  (AI) และเทคโนโลย ีการจดจำร ูปภาพ ( image 
recognition), การทดลองสัญญาณเข้า Servo จากคำสั่งที่เขียนในบอร์ด Arduino uno, การทดลองตรวจจับ
วัตถุแล้วเปิด – ปิดอัตโนมัติ, การทดลองตรวจวัดปริมาณขยะที่อยู่ในถัง, การทดลองการแสดงสัญญาณไฟและ
การทดลองการส่งเสียงแจ้งเต่อน จากการทดลองระบบอัตโนมัติดังกล่าวข้างต้น พบว่าวงจรทำงานเป็นไปตาม
หลักการ  
 หลักการทำงานของถังขยะอัจฉริยะ 
  การทำงานของระบบถังขยะอัจฉริยะ แบ่งออกเป็น 2 ส่วนด้วยกัน คือ 
 ส่วนที่ 1 ระบบเปิด - ปิด อัตโนมัต ิ
  หลักการทำงาน คือ เมื่อมีคนที่ต้องการทิ้งขยะเดินเข้ามานำขยะแสกนกับกล้อง เว็บแคม 
(Webcam)  เมื่อกล้องตรวจจับวัตถุเซอร์โวมอเตอร์ (Servo Motor) จะทำงานดังนี้ 

- ถ้าขยะเป็นกระป๋อง  เซอร์โวมอเตอร์จะหมุนเปิดฝาถังขยะท่ี 1 
- ถ้าขยะเป็นกระดาษ  เซอร์โวมอเตอร์จะหมุนเปิดฝาถังขยะท่ี 2 
- ถ้าขยะเป็นขวดน้ำ  เซอร์โวมอเตอร์จะหมุนเปิดฝาถังขยะท่ี 3 
- ถ้าขยะเป็นขยะทั่วไป  เซอร์โวมอเตอร์จะหมุนเปิดฝาถังขยะท่ี 4 
เมื่อทิ้งขยะลงถังแล้วฝาถังขยะจะปิดลง 

 ส่วนที่ 2 ระบบตรวจสอบว่าถังขยะเต็มหรือไม ่
 หลักการทำงาน คือ มีการติดตั้งเซ็นเซอร์อินฟราเรดภายในถังขยะ คอยตรวจวัดปริมาณขยะ  

ที่อยู่ในถัง เมื่อขยะขึ้นมาถึงระดับที่กำหนดเซ็นเซอร์อินฟราเรดตรวจพบว่าถังขยะเต็มแล้ว ไดโอดเปล่งแสง 
LED จะแจ้งเตือน และ Buzzer module 5V จะส่งเสียงแจ้งเตือนเพ่ือให้นำขยะที่เต็มออกจากถังขยะ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 



บทที่ 5 
สรุปผลการศึกษา อภิปรายผลและข้อเสนอแนะ 

 
อภิปรายผล 

โครงงานนี้เป็นระบบเปิด-ปิดของกลไกให้ตรวจจับประเภทขยะที่กำหนด โดยทำการควบคุมสั่งการ  
ด้วยตัวควบคุม Arduino uno และควบคุมการเปิด-ปิดด้วย Servo โดยจ่ายไฟ 5 Vdc ให้กับตัวควบคุมในการ
ทำงานตามลำดับ โดยมีการเขียนโปรแกรมสั่งการการทำงาน ของระบบตามความต้องการ  Servo สามารถ
ทำงานได้โดยรับสัญญาณจาก Arduino uno ที่ส่งข้อมูลตามคำสั่งที่เขียนไว้ให้เปิดปิดตามคำสั่งของระบบตาม
ต้องการ ซึ่งโครงงานนี้ได้มีการใส่ปัญญาประดิษฐ์ (AI) เข้าไปเพื่อช่วยส่งเสริมการทดสอบการคัดแยกประเภท
ขยะ ร่วมกับเทคโนโลยีการจดจำรูปภาพ (image recognition) ร่วมด้วย และมีการติดตั้งเซ็นเซอร์อินฟราเรด
ภายในถังขยะคอยตรวจวัดปริมาณขยะที่อยู่ในถัง เมื่อขยะขึ้นมาถึงระดับที่กำหนดเซ็นเซอร์อินฟราเรดตรวจ
พบว่าถังขยะเต็มแล้ว ไดโอดเปล่งแสง LED จะแจ้งเตือน และ Buzzer module 5V จะส่งเสียงแจ้งเตือน
เพื่อให้นำขยะที่เต็มออกจากถังขยะ พบว่าระบบสามารถทำงานได้ตามหลักการ แต่ยังไม่สมบูรณ์แบบ 100 
เปอร์เซ็นต์ เนื่องจากสภาพแวดล้อมที่เปลี่ยนไปมีผลต่อการทำงานของระบบปัญญาประดิษฐ์ (AI) เทคโนโลยี
การจดจำรูปภาพ (image recognition)  
 

ปัญหาและอุปสรรคในการทดลอง     

        1. ถังขยะอัจฉริยะนี้ยังเป็นเพียงแบบจำลอง ทำให้ไม่สามารถคัดแยกขยะได้อย่างเต็มประสิทธิภาพ   
อีกท้ังยังสามารถคัดแยกขยะได้เพียง 4 ประเภทเท่านั้น คือ กระป๋อง ขวดน้ำ กระดาษ และขยะทั่วไป 

2. ถังขยะเปิด-ปิดอัตโนมัติด้วย Servo จากคำสั่งที่เขียนในบอร์ด Arduino uno จะต้องใช้ Servo   
ติดไว้ตรงขอบฝาถัง ซึ่งจะทำให้เป็นอุปสรรคต่อการเทถังขยะ และอาจทำให้วงจรการทำงานต่าง ๆ เสียหาย
ต้องแก้ปัญหาโดยการใส่ถุงขยะด้านในไว้แล้ว เราสามารถนำขยะไปทิ้งได้เลย 

3. ถังขยะเปิด-ปิดอัตโนมัตินี้ถ้าถังขยะมีขนาดที่ใหญ่ขึ้น การแก้ปัญหาใช้เซอร์โวที่ใหญ่ข้ึน แรงขึ้น 
 

ข้อเสนอแนะ 
 1. ถ้าจะนำถังขยะไปใช้งานจริงต้องมีการพัฒนาให้มีความสามารถป้องกันน้ำ ความชื้นได้ เพ่ืออุปกรณ์
ของเราจะได้ไม่เสียหาย 
 2. ควรพัฒนาและปรับปรุงชิ้นงานให้เป็นถังขยะที่ใช้ในชีวิตประจำวันได้จริง และเพิ่มชนิดของขยะ    
ที่คัดแยกให้มากข้ึน 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



  เอกสารอ้างอิง 

 

“ปญหาการกําจัดขยะตองจัดการเชิง บูรณาการ”. [ระบบออนไลน] แหลงที่มา   
     https://www.gotoknow.org/posts/6049 69  
http://arduino.cc/en/reference/servo http://ebldc.com/?p=48 
http://www.pololu.com/blog/13/gettin-all-up-in-your-servos 
http://learn.parallax.com/KickStart/900-00008 https://www.sparkfun.com/tutorials/283 
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