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ผลการทดสอบผลการทดสอบ

เอกสารอ้างอิงเอกสารอ้างอิง

สร้างอิสระในการเคลื่อนไหวให้กับผู้ที่มีข้อจำกัดทาง
ร่างกาย: ช่วยให้ผู้ที่มีความบกพร่องทางร่างกาย
สามารถเคลื่อนที่ในสภาพแวดล้อมต่างๆ ได้อย่าง
สะดวกและปลอดภัย เพิ่มคุณภาพชีวิตและความเป็น
อิสระให้กับผู้ใช้วีลแชร์.

โครงงานที่เกี่ยวกับการควบคุมวีลแชร์เพื่อช่วยผู้
ป่วยที่มีอาการแขนขาอ่อนแรงนั้น มักจะมุ่งเน้น
ไปที่การพัฒนาเทคโนโลยีที่ช่วยให้ผู้ป่วยที่มีข้อ
จำกัดในการเคลื่อนไหว สามารถใช้วีลแชร์ได้
อย่างมีประสิทธิภาพและปลอดภัย โดยเฉพาะผู้ที่มี
อาการแขนขาอ่อนแรง ซึ่งทำให้ไม่สามารถ
ควบคุมการเคลื่อนไหวได้ด้วยตนเอง

 การวิจัยนี้มุ่งเน้นการพัฒนาระบบควบคุม
รถเข็นวีลแชร์ที่ใช้งานโดยการเคลื่อนไหว
ของศีรษะและใบหน้า เพื่อช่วยเหลือผู้ที่มี
อาการกล้ามเนื้อแขนขาอ่อนแรงหรือผู้ที่มี
ข้อจำกัดด้านการเคลื่อนไหว ระบบดังกล่าว
อาศัยเซ็นเซอร์ตรวจจับการเคลื่อนไหวและ
แปลงเป็นคำสั่งสำหรับควบคุมการเคลื่อนที่
ของวีลแชร์ ผลการทดสอบแสดงให้เห็นว่า
วีลแชร์สามารถตอบสนองคำสั่งได้อย่าง
แม่นยำ พร้อมทั้งเพิ่มความสะดวกและ
คุณภาพชีวิตของผู้ใช้งาน
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