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สรางอิสระในการเคล่ือนไหวใหกับผูท่ีมีขอจํากัดทาง
รางกาย: ชวยใหผูท่ีมีความบกพรองทางรางกาย
สามารถเคล่ือนท่ีในสภาพแวดลอมตางๆ ไดอยาง
สะดวกและปลอดภัย เพ่ิมคุณภาพชีวิตและความเปน
อิสระใหกับผูใชวีลแชร.

โครงงานท่ีเก่ียวกับการควบคุมวีลแชรเพ่ือชวยผู
ปวยท่ีมีอาการแขนขาออนแรงน้ัน มักจะมุงเนน
ไปท่ีการพัฒนาเทคโนโลยีท่ีชวยใหผูปวยท่ีมีขอ
จํากัดในการเคล่ือนไหว สามารถใชวีลแชรได
อยางมีประสิทธิภาพและปลอดภัย โดยเฉพาะผูท่ีมี
อาการแขนขาออนแรง ซ่ึงทําใหไมสามารถ
ควบคุมการเคล่ือนไหวไดดวยตนเอง

 การวิจัยนี้มุงเนนการพัฒนาระบบควบคุม
รถเข็นวีลแชรที่ใชงานโดยการเคลื่อนไหว
ของศีรษะและใบหนา เพื่อชวยเหลือผูที่มี
อาการกลามเนื้อแขนขาออนแรงหรือผูที่มี
ขอจํากัดดานการเคลื่อนไหว ระบบดังกลาว
อาศัยเซ็นเซอรตรวจจับการเคลื่อนไหวและ
แปลงเปนคําสั่งสําหรับควบคุมการเคลื่อนที่
ของวีลแชร ผลการทดสอบแสดงใหเห็นวา
วีลแชรสามารถตอบสนองคําสั่งไดอยาง
แมนยํา พรอมทั้งเพิ่มความสะดวกและ
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