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บทคัดย่อ 

            โครงงานเรื่อง เครื่องช่วยเก็บผลไม้ มีวัตถุประสงค์คือ ประดิษฐ์เครื่องมือช่วยเก็บผลไม้จากท่ีสูง            

โดยให้เครื่องดังกล่าวมีฟังก์ชันการใช้งาน ดังนี้  ด้ามสามารถยืดหดได้ตวามความสูงท่ีต้องการ, สามารถหนีบ 

ตัด ขั้วผลไม้ได้, มีอุปกรณ์ช่วยรองรับผลไม้หลังจากตัด , มีการติดกล้องเพื่อให้สามารถเห็นผลไม้บนท่ีสูงได้  

เพื่อแก้ปัญหาการใช้มนุษย์ปีนขึ้นเก็บ หรือการใช้ไม้เพื่อสอยผลไม้ ซึ่งมีความเส่ียงในการเกิดอุบัติเหตุ และ

ผลไม้ท่ีร่วงช้ำตกกระแทกพื้นเสียหาย โดยมีการติดต้ังกล้อง ใบมีดตัด แขนกลหนีบ  ไว้ที่ด้านบนเครื่อง พร้อม

อุปกรณ์รองรับผลไม้ และมีจอแสดงผลภาพจากกล้อง    มีปุ่มส่ังการในการหนีบ ตัด                                                    

.........จากการทดลองอุปกรณ์ พบว่า อุปกรณ์สามารถใช้งานในการช่วยเก็บผลไม้ได้ โดยการหนีบกิ่งไว้ และส่ัง

ใบมีดตัด  แต่ยังมีข้อจำกัดของอุปกรณ์ เช่น ความแข็งแรง และระยะความสูงท่ีต้องเพิ่มในกรณีท่ีต้องการเก็บ

ผลไม้ท่ีสูงขึ้นและจะมีการพัฒนาให้สะดวกต่อการเคล่ือนท่ีของอุปกรณ์ในกรณีท่ีต้องเคล่ือนย้ายในสวน 
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บทที่ 1 

บทนำ (Introduction) 

1.1. วัตถุประสงค์ 

1) เพื่อศึกษาและพัฒนาเครื่องช่วยเก็บผลไม้ โดยประยุกตใ์ช้สมองกลฝังตัวและเทคโนโลยี 3D Printer  
2) เพื่อช่วยเพิ่มความปลอดภัยในการเก็บเกี่ยวผลไม้ 
3) เพื่อป้องกันผลไม้เสียหายจากการเก็บเกี่ยว 

1.2 ขอบเขตของการวิจัย 

  เครื่องช่วยเก็บผลไม้ หมายถึง อุปกรณ์ท่ีมีสามารถยืดได้ยาว เพื่อเก็บผลไม้ท่ีสูง สามารถหนีบและตัดขั้วของ

กิ่งต้นผลไม้ เพื่อให้ผลหล่นลงในท่ีรองรับ และเพื่อให้มีความสะดวกสบายในการช่วยเก็บผลไม้มากขึ้น  
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บทที่ 2 

เอกสารและงานวิจัยที่เก่ียวข้อง  (Literature Review) 

           ในการศึกษาและจัดทำโครงงานเรื่อง เครื่องช่วยเก็บผลไม้ คณะผู้จัดทำโครงงานได้ศึกษา                     

ทฤษฎีหลักการแนวคิด เอกสารท่ีเกี่ยวข้อง ดังนี้ 

2.1  วัสดุอุปกรณ์ที่เก่ียวข้อง 

1. บอร์ดArduino คือ บอร์ดรุ่นใหญ่ในกลุ่มบอร์ด Arduino โดยใช้ Atmega2560                                  
เป็นไมโครคอนโทรลเลอร์หลัก ซึ่งไมโครคอนโทรลเลอร์ตัวนี้แตกต่างจาก ATmega328 ท่ีใช้อยู่กับ 
บอร์ด Arduino UNO โดย Arduino MEGA มี Digital Pins ขา อินพุต / เอาท์พุตดิจิตอล                     
จำนวน 54 ขา (เป็น PWM ได้ 15 ขา) มี Analog Input 16 ขา Serial UART 4 ชุด I2C 1 ชุด SPI 1 
ชุด และขาแหล่งจ่ายไฟ 5V จำนวน 3 ขา สามารถเขียน โปรแกรมบน Arduino IDE และโปรแกรม
ผ่าน USB เหมาะสำหรับผู้ท่ีสนใจเริ่มต้นเรียนรู้การพัฒนา 

2. เซอร์โวมอเตอร์ (Servo Motor) เป็นอุปกรณ์ท่ีสามารถควบคุมเครื่องจักรกล หรือระบบการทํางาน
นั้น ๆ ให้เป็นไปตามความต้องการ เช่น ควบคุมความเร็ว (Speed) , ควบคุมแรงบิด(Torque) , 
ควบคุมแรงตําแหน่ง (Position) โดยให้ผลลัพธ์ตามความต้องการท่ีมีความแม่นยําสูง 

3. สายต่อจัมเปอร์ (Jumpers) คือสายไฟท่ีมีหัวเสียบกับเข้ากับบอร์ดทดลอง บอร์ด Arduino ใช้

สำหรับเสียบหรือต่อวงจรเช่ือมต่อวงจร ให้วงจรเช่ือมต่อเข้าหากัน เพื่อนำสัญญาณ หรือแรงดันป้อน

ไปยังบอร์ด Arduino 
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บทที่ 3 

วิธีดำเนินงาน  (Methodology) 

    ในการทำโครงงานเรื่อง เครื่องช่วยเก็บผลไม้ ผู้จัดทำโครงงานได้มีวิธีการดำเนินงานตามข้ันตอน ดังต่อไปนี้ 

3.1 ขั้นตอนและวิธีการดำเนินงาน 

3.1.1 ประชุมปรึกษา และคัดเลือกหัวข้อทำโครงงาน                                                                     

3.1.2 รวบรวมข้อมูลท่ีได้จากการศึกษาค้นคว้า                                                                              

3.1.3 วางแผน และเตรียมอุปกรณ์ทำโครงงาน                                                                              

3.1.4 ลงมือทำ หรือสร้างผลงาน                                                                                                

3.1.5 ติดต้ังระบบ ทดสอบ และแก้ไขข้อผิดพลาด                                                                                

3.1.6 นำเสนอโครงงาน 

3.2 แผนการดำเนินงาน  

ตารางแสดงแผนการดำเนินโครงงาน 
 

ลำดับ 
 

ขั้นตอนการดำเนินงาน 
ระยะเวลาในการดำเนินงาน (สัปดาห์)  

ก.ย. ต.ค. พ.ย. ธ.ค. 

4 1 2 3 4 1 2 1 2 

1 ส่งข้อเสนอโครงงาน          

2 จัดทำโครงงาน 
- วางแผน ประชุมร่วมกัน 
- จัดเตรียมอุปกรณ์ /เตรียมพื้นที ่
- ลงมือสร้างระบบ 
- ทดสอบระบบ 
- ปรับปรุงแก้ไข 
- เขียนรายงาน 

         

3 ส่งมอบโครงงาน พร้อมรายงานบนเว็บไซต์          

4 นำเสนอโครงงาน Show & Share 2024          
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3.3 วัสดุและอุปกรณ์ 

3.3.1บอร์ด Arduino 

3.3.2 กล้อง  

3.3.3 เซอร์โว มอเตอร์ (Servo motor) 

3.3.4 สายจ๊ัมเปอร์ 

3.4 หลักการทำงาน 

      สามารถใช้งานโดย เมื่อพบผลไม้ท่ีต้องการเก็บ ก็สามารถใช้มือกดปุ่มส่ังให้เซอร์โวมอเตอร์หนีบ หลังจาก

นั้นก็ส่ังให้ใบมีดตัด   และผลไม้จะหล่นลงไปในตะกร้าท่ีมีการบุฟองน้ำเพื่อลดแรงกระแทกของผลไม้ ท้ังจะ

ส่งผลให้ผลไม้เสียหายได้ 
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                                                          บทท่ี 4 

ผลการวิจัย  (Result) 

 คณะผู้จัดทำโครงงานเรื่อง เครื่องช่วยเก็บผลไม้ ได้ดำเนินการตามข้ันตอน ดังนี้  

4.1. เขียนคำส่ังลงบนบอร์ด Arduino เพื่อควบคุมการหมุนของเซอร์โวมอเตอร์                 

4.2. ประกอบช้ินส่วนต่าง ๆ  

4.3 นำไปทดสอบ                                                  

4.4. สรุปผล และนำเสนอโครงงาน 

จากการทดลองอุปกรณ์ พบว่า อุปกรณ์สามารถใช้งานในการช่วยเก็บผลไม้ได้ โดยการหนีบกิ่งไว้ และส่ังใบมีด

ตัด  แต่ยังมีข้อจำกัดของอุปกรณ์ เช่น ความแข็งแรง และระยะความสูงท่ีต้องเพิ่มในกรณีท่ีต้องการเก็บผลไม้ท่ี 

 

                                                                 บทท่ี 5 

สรุป และอภิปรายผลการวิจัย (Conclusion and Discussion) 

5.1 สรุป และอภิปรายผลการวิจัย 

        จากการทดลองอุปกรณ์ พบว่า อุปกรณ์สามารถใช้งานในการช่วยเก็บผลไม้ได้ โดยการหนีบกิ่งไว้ และส่ัง

ใบมีดตัด  แต่ยังมีข้อจำกัดของอุปกรณ์ เช่น ความแข็งแรง และระยะความสูงท่ีต้องเพิ่มในกรณีท่ีต้องการเก็บ

ผลไม้ท่ีสูงขึ้น 

5.2  ข้อเสนอแนะ 
      1. ควรมีการพัฒนาให้สะดวกต่อการเคล่ือนท่ีของอุปกรณ์ในกรณีท่ีต้องเคล่ือนย้ายในสวน 

 

 

 

 

 



เครื่องช่วยเก็บผลไม้   หน้า 9 

 

 
 

ภาพการทำโครงงาน 
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