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   โครงงานระบบติดตามรถรบัส�งนกัเรยีนเพือ่ความปลอดภยัและการแจ�ง
เตือนแบบเรยีลไทม� (Safe Track Bus) มีวตัถุประสงค�เพือ่เพิม่ความ
ปลอดภยัและลดความกงัวลของผู�ปกครองเก่ียวกับการเดนิทางของ
นกัเรยีน 
   ระบบนีพ้ฒันาขึน้โดยใช�บอร�ด Node MCU ESP32 ควบคมุการทาํงาน
ร�วมกบั GPS เพ่ือติดตามตําแหน�งรถแบบเรยีลไทม� และพร�อมแจ�งเตือน
อตัโนมัติไปยังผู�ปกครองเม่ือรถถึงจดุรบั-ส�งหรอืเมือ่นกัเรยีนขึน้-ลงจาก
รถ นอกจากนีม้กีารใช�ระบบ AI สาํหรบัการสแกนใบหน�านกัเรยีนเพือ่
ตรวจสอบความถกูต�องและบนัทกึข�อมูล เช�น ชือ่และเวลา ในรปูแบบไฟล�
Excel

วัตถุประสงค�

โรงเรียนพรีะยานาวนิคลองหนิวทิยา จงัหวดัป�ตตานี

โครงงานระบบติดตามรถรบัส�งนกัเรยีนเพ่ือความปลอดภยัและการแจ�งเตอืนแบบเรยีลไทม� 

ประเภท : โครงงานส่ิงประดษิฐ�พฒันาคณุภาพชวีติและชมุชน
ระดับ : มัธยมศึกษาตอนปลาย

1.เพ่ือออกแบบและสร�าง ระบบติดตามรถรบัส�งนกัเรยีนเพือ่ความ
ปลอดภัยและการแจ�งเตือนแบบเรยีลไทม� (Safe track Bus)
2.เพ่ือช�วยในการดแูลรกัษาความปลอดภยัของนกัเรยีนระหว�างการเดนิ
ทางไปและกลบัจากโรงเรยีน
3.เพ่ือศกึษาความพึงพอใจในการใช� ระบบติดตามรถรบัส�งนกัเรยีนเพือ่
ความปลอดภยัและการแจ�งเตือนแบบเรยีลไทม�(Safe track Bus) 

คณะผู�จดัทาํและอาจารย�ทีป่รกึษา

VDO การทาํงาน
Scan QR Code

คณะผู�จดัทาํ

1.นายฟาอสิ มามะ

2.นายอฮิ�ซาน ยะปาร�

3.นางสาวอานสี ฮูลสูาและ

จากการทดลองระบบติดตามรถรบัส�งนกัเรยีนเพ่ือความ
ปลอดภัยและการแจ�งเตือนแบบเรยีลไทม� (Smart School bus)
เป�นไปตามทีก่าํหนดไว� ซึง่สามารถระบตุาํแหน�งทีอ่ยู�ของรถรบั
ส�งนกัเรยีน เพ่ือลดความกงัวลของผู�ปกครอง และสามารถ
สแกนใบหน�าของนกัเรยีนเพ่ือตรวจสอบความถูกต�องในการขึน้
รถรบัส�งนกัเรยีน โดยบนัทกึข�อมลูชือ่ไปยังExcel

GPSตดิตามรถรบัส�งนกัเรยีน
https://www.dia.co.th/articles/
what-is-artificial-intelligence/
AIสแกนใบหน�า 
https://www.garmin.com/th-
TH/aboutgps/
ESP 32 เบื้องต�น
https://www.artronshop.co.th
/article/51/esp32

1) ด�านความสามารถของระบบ

1.1)สามารถระบแุละส�งตาํแหน�งทีอ่ยู�ของรถรบั-ส�ง

นกัเรยีน

1.2)สามารถสแกนใบหน�าและนบัจาํนวนนกัเรยีน

ภายในรถรบั-ส�งนกัเรยีน

1.3)สามารถส�งข�อมลูไปยงัอาจารย�ผู�ดแูลและผู�

ปกครอง

1.4) สามารถแสดงข�อมลูนกัเรยีนได�รายบคุคล

2) ด�านอปุกรณ�ทีใ่ช�ในโครงงาน

2.1) บอร�ด Node mcu esp32

2.2) กล�อง AI

2.3) ชปิ GPS

2.4) ลาํโพง Buzzer

3)ด�านโปรแกรมทีใ่ช�ในโครงงาน

3.1) Node mcu esp32

ตารางทดสอบประสทิธภิาพการทาํงานของระบบตดิตามรถรบัส�งนกัเรยีนเพือ่
ความปลอดภยัและการแจ�งเตือนแบบเรยีลไทม� (Safe Track Bus)

อาจารย�ทีป่รกึษา

นางสาวอาอเีสาะ โตะโยะ

นายสรกิยี� เอยีดตรง


