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เป้าหมายของการทำโครงงาน 

 1. เพื่อพัฒนาอุปกรณ์ดูแลความปลอดภัย ขณะนอนหลับสำหรับผู้ที่มีความบกพร่อง
ทางการได้ยิน 
 2. ประเมินประสิทธิภาพของอุปกรณ์ที่พัฒนา และความพึงพอใจของผู้ใช้ที่มีความ
บกพร่องทางการได้ยิน 
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เป้าหมายผู้ใช้งาน 

ผู้ที่ช่วยเหลือตนเองไม่ได้ผู้สูงอายุ

สรุปผลการทดสอบ

บทคัดย่อ

wellwell
ฉันจะดูแลดูคุณเองฉันจะดูแลดูคุณเอง

นางสาวพัชรินทร์  โกวิทนิธิกุล
นางสาวพิชญา สุภาสวัสดิ์
นางสาวกิตติยา จันดี

ที่ปรึกษาโครงงาน

 ชื่อคณะผู้จัดทำ  
นายจรุภัทร     อิผาสุข  
นางสาวกัญจนลักษณ์ นันทเพ็ชร       
นางสาวอรรัมภา มาลัยหวล       

โครงงานสิ่งประดิษฐ์เพื่อพัฒนาคุณภาพชีวิตและชุมชน
ระดับ : มัธยมตอนปลาย

     การศึกษาครั้งนี้มีวัตถุประสงค์เพื่อพัฒนาระบบช่วยชีวิตอัจฉริยะ
สำหรับผู้สูงอายุและผู้ที่ช่วยเหลือตนเองไม่ได้ โดยใช้เทคโนโลยีปัญญา
ประดิษฐ์ (ARTIFICIAL INTELLIGENCE) ร่วมกับแพลตฟอร์ม
KIDBRIGHT AI ในการตรวจจับการล้มและวัดอัตราการเต้นของหัวใจ
เพื่อให้ความช่วยเหลือในภาวะฉุกเฉินอย่างทันท่วงที อันจะช่วยลดอัตรา
การสูญเสียอวัยวะ ทุพพลภาพ และการเสียชีวิต โดยวิธีดำเนินการวิจัย
ประกอบด้วย การศึกษาระบบงาน รวบรวมข้อมูล วิเคราะห์และ
ออกแบบระบบฐานข้อมูล และพัฒนาระบบช่วยชีวิตอัจฉริยะ โดยใช้
เทคโนโลยีปัญญาประดิษฐ์บน KIDBRIGHT AI เป็นเครื่องมือหลักในการ
พัฒนา ผ่านการประยุกต์ใช้เซ็นเซอร์ตรวจจับความเคลื่อนไหว และ
สัญญาณชีพ
      ผลการทดสอบพบว่า ระบบช่วยชีวิตอัจฉริยะที่พัฒนาด้วย
KIDBRIGHT AI สามารถทำงานได้อย่างมีประสิทธิภาพตามแผนที่
กำหนด โดยผลการทดสอบประสิทธิภาพพบว่า ระบบสามารถตรวจจับ
และแจ้งเตือนผ่านระบบไลน์ได้อย่างถูกต้องแม่นยำ ร้อยละ 100
สามารถตรวจจับและช่วยเหลือผู้ใช้งานในภาวะฉุกเฉินได้อย่างรวดเร็ว
ซึ่งจะช่วยลดความรุนแรงของอุบัติเหตุและภาวะเสี่ยงต่อชีวิตของผู้สูง
อายุและผู้ที่ช่วยเหลือตนเองไม่ได้

คำสำคัญ: ปัญญาประดิษฐ์, KIDBRIGHT AI, ระบบตรวจจับการล้ม
KEYWORDS: ARTIFICIAL INTELLIGENCE, FALL DETECTION, KIDBRIGHT AI, E

    ดำเนินการทดสอบการใช้งานซ้ำจำนวน 10 ครั้ง มีผลการทดสอบดังนี้
    1.การจำแนกท่าทางร่างกาย (POSE CLASSIFICATION) บน
แพลตฟอร์ม KIDBRIGHT AI สามารถจำแนกท่าทางได้ความแม่นยำ
ร้อยละ 100
    2 .ระบบการแจ้งเตือนเมื่อตรวจพบคนล้ม ทำงานได้
         2.1 กรณีตรวจพบการล้มนานเกิน 10 วินาที: มีเสียงดังและไฟสี
เหลือง
       2.2 กรณีตรวจพบการล้มนานเกิน 20 วินาที: มีเสียงดัง ไฟสีแดง
และแจ้งเตือนผ่านระบบไลน์ ระบบสามารถทำงานได้ถูกต้องร้อยละ 100
   3.ระบบการวัดอัตราการเต้นหัวใจกรณีอัตราการเต้นของหัวใจต่ำกว่า
60 ครั้ง/นาที หรือสูงกว่า 150 ครั้ง/นาที จะมีการแจ้งเตือนผ่านระบบ
ไลน์ ระบบสามารถตรวจวัดและแจ้งเตือนได้ถูกต้องร้อยละ 100
   4. ความพึงพอใจของผู้ทดลองใช้งาน จากกลุ่มตัวอย่างจำนวน 20 คน
พบว่า มีค่าเฉลี่ยความพึงพอใจอยู่ในระดับมากที่สุด

สรุปผลการพัฒนาระบบช่วยชีวิตอัจฉริยะ  สามารถทำงานได้ตามที่วางไว้ทุกขั้นตอน
ทำให้สามารถนำไปใช้เพื่อลดเหตุร้าย ลดการสูญเสีย และลดระดับความรุนแรงเมื่อเกิด

อุบัติเหตุที่ไม่คาดคิดได้อย่างมีประสิทธิภาพ
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